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1 Einleitung

Die moderne Produktionstechnik kann heute nicht mehr ohne den Aspekt einer
rechnerintegrierten Fertigung gesehen werden. In Zusammenhang mit dem dadurch
bedingten intensiven Rechnereinsatz bilden sich umfangreiche Verkniipfungen
zwischen der Informationstechnik und der eigentlichen Fertigungstechnik heraus.

Der zunehmende Integrationsgrad und die damit verbundene wachsende Komplexitit
der gesamten Produktionsproblematik sowie der Anstieg der zu verarbeitenden
Informationsmenge erzwingt den Einsatz neuer leistungsfihigerer
Datenverarbeitungsmethoden /1/.

In jlingster Zeit halten die unter dem Begriff "Kiinstliche Intelligenz” (KI)
entwickelten Modellierungsmethoden verstirkt Einzug in den Bereich der
automatisierten Fertigung, da mit diesen zumindest ansatzweise eine Nachbildung der
bisher unerreichten Problemldsungs- und Kommunikationsfahigkeiten des Menschen
erreicht werden kann.

Unter den KI-Anwendungen "Expertensysteme”, "Robotik" und
"natiirlichsprachliche Systeme" lassen sich heute bereits einige vielversprechende
Anwendungen auf verschiedenen Gebieten der Produktionstechnik erkennen.

Indem sie den Menschen von Routinedenkprozessen entlasten, unterstiitzen
beispielsweise Expertensysteme bzw. wissensbasierte Sysieme den Menschen bei der
Konfiguration, Plannung, Uberwachung und Steuerung von Produktionsabldufen.
Hierbei haben Expertensysteme ihre praktische Anwendbarkeit bereits fiir relativ enge
Anwendungsgebiete nachgewiesen. Schwerpunkte bisheriger Entwicklungen und
Anwendungen von Expertensystemen liegen bei Diagnosesystemen, die deduktiven
und analytischen Charakter haben. Im Gegensatz dazu stehen Konfigurations- und
Konstruktionssysteme, die in erster Linie syntheseorientierte Aufgabenstellungen
erfiillen miissen /2/.

Im Rahmen des ARC-TEC!-Projektes des DFKI2-Kaiserslautern wird in
Zusammenarbeit mit dem Lehrstuhl fiir Fertigungstechnik und Betriebsorganisation
Kaiserslautern (FBK) Grundlagenforschung im Bereich der rechnerunterstiitzten
Arbei.splanung betrieben. Das Projekt ARC-TEC wendet hierbei die KADS3-Methode
zur systematischen Entwicklung von Expertensystemen fiir diesen Bereich an und
erstellt Tools fiir alle Phasen der Entwicklung.

! Akquisition, Reprasentation und Compilation von TEChnischem Wissen
2Deutsches Forschungsinstitut fiir kiinstliche Intelligenz

3Knowledge Acquisition and Design Structure



Im ARC-TEC-Projekt wurde ein Planungsverfahren fir die Drehbearbeitung
entwickelt, das mit Skelettplanen und Features arbeitet. Um das entwickelte Verfahren
zu verifizieren, missen unter anderem Werkstiicke in der Sprache von Drehexperten
(Featuresprache) beschrieben werden.

Aus diesem Grund soll nun innerhalb dieser Studienarbeit eine Beschreibungssprache
in Form von Featurenamen und Featuregrammatiken fiir Drehwerkstiicke entwickelt
werden, in der fertigungstechnisch wichtige Bereiche als sogenannte Features
beschrieben werden konnen. Um einen Zusammmenhang zwischen Features und
Skelettplanen herzustellen, sind zusitzlich die grundlegenden drehspezifischen

Bearbeitungsstrategien fiir die herausgearbeiteten Features darzustellen.
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Abb.3: Elemente von TEC-REP /6/

In TEC-REP werden geometrische und technologische Informationen zu einem
Werkstiick in Form einer attributierten Boundary Representation dargestellt, wodurch
sowohl die vollstindige (quantitative) Représentation aller betrachteten Werkstiicke als
auch eine Weiterverarbeitung mit KI-Methoden gewé.hrleisict werden kann. Zusitzlich
wird durch TEC-REP der AnschluB an Standards der CAD7-Welt wie STEP$
ermdglicht. In erster Linie aber dient TEC-REP als Ausgangsbasis fiir die zur
Darstellung der Features entwickelte Reprisentationssprache FEAT-REP?. FEAT-REP
ist eine frameartige Sprache, die es erlaubt die speziellen Charakteristika der Features
addquat und umfassend darzustellen (Abb.4). Zu diesen Charakteristika gehodren
beispielsweise die Kontextabhidngigkeit von Features, Hierarchien iiber Features, die
Bildung komplexer Features sowie die Graphennatur von Features.

TComputer Aided Design
8Standards for the Exchange of Product Definition Data
9Feamre Representation




Feature —

Qualitative_Feature | Functional_Feature | Geometrical_Feature

Qualitative_Feature —
Featurename:
Featuretype:
{Specialize_Feature:
{Subsumes Features:
(is_part_of:
{has_parts:
{Feature_Rule:
{Rule_Attributes:

{

Embedding_Specifications:

{ Described_Feature:
Description:
{Feature_Context:

Functional_Feature —
Featurename:
Featuretype:
{Specialize_Feature:
{Subsumes Features:
(is_part_of:
{has_parts:
{Feature_Rule:

{Rule_ Attributes:

{

Embedding Specifications:

{Described_Feature:
Description:
{Feature_Context:

Geometrical _Feature —
Featurename:
Featuretype:
{Specialize_Feature:
{Subsumes Features:
{is_part_of:
has_parts:
Feature_Rule:
Rule_Attributes:

(Embedding_Specifications:

{Feature Context:

featurename
featuretype
featurename}
(list_of featurenames )}
(list_of featurenames )}
(list_of featurenames ))
(set_of feature graph_grammar rules )}
(list_of rule_attributes )}
(list_of embedding specifications )}
featurename}
(list_of qualirative_constraints )
(list_of context_constraints )}

featurename
featuretype
featurename}
(list_of featurenames )}
(list_of featurenames )}
(list_of featurenames )}
(set_of feature graph grammar rules)}
(list_of rule_anributes )}
(list_of embedding specifications )}
featurename}
(list_of functional_constraints )
(list_of context_constraints )}

featurename

featuretype

featurename}

(list_of featurenames ))

( list_of featurenames ))

(list_of featurenames)

(set_of feature graph_grammar rules )

(list_of rule_attributes )

(list_of embedding specifications )}
(list of context constraints )}

Abb.4: Entity in FEAT-REP /7/

2.3.2 Skelettpliane

Unter einem Skelettplan wird im ARC-TEC-Projekt ein abstrakter Arbeitsplan
verstanden, in dem das fertigungstechnische Wissen, das vom Experten mit einzelnen
Features in Verbindung gebracht wird, reprisentiert wird. Ein maschinengerechter
Arbeitsplan beschreibt in detaillierter Form den gesamten ProzeB, der zur Herstellung
eines konkreten Werkstiicks erforderlich ist.



Demgegeniiber beschreibt ein Skeletuplan: Teile eines Gesamtprozesses; Prozessee
zur Herstellung von bestimmten Bereichen eines Werkstiicks; Prozesse auf
verschiedenen Abstraktionsebenen (Abb.S).

Welle mit Name des Bearbeiteten Features
Mittelabsatz evtt mit Elnschrinkung moglicher Strategien

Liste méglicher
Strategien

und deren Rahmen
bedingungen

IIIIIIIIIIII

Liste méglicher Unter-

strategien und deran
e —— | Rahmunbodingungen e L
— Mittelabsatz
Schruppen

il

Liste moglicher Unter-
. strategien und dersn
Rahmenbedingungen

Sequenzen zu
bearbeitender
Features

(Y Y — 000®

LqB earbeitungs

Abb.5: Struktur von Skelettpldnen /3/

Grundsérzlich kdnnen Skelettpline auf verschiedene Arten abgearbeitet werden: Der
Detaillierungsgrad eines Skelettplans kann durch Verfeinerung erhéht werden. Dies
geschieht, indem Teile eines Skeletplans durch andere, detailliertere Skelettplidne ersetzt
werden oder indem abstrakte Angaben durch die Verwendung aktueller Daten
konkretisiert werden. AuBerdem kdnnen mehrere Skelettpldne zu einem neuen
Skelettplan zusammengefa8t werden, so daB dieser einen groBen Teil des
Gesamtarbeitsplans beschreibt. Aus dem Zusammenwirken der Elemente Features und
Skelettpline wird ein vollstindig funktionierendes Planungssystem angestrebt, in der
aus einer gegebenem Werkstiickbeschreibung die fertigungstechnisch relevanten
Features erkannt werden und den entsprechenden Skelettplanenzugeordnet werden.
Entsprechend der Featurestruktur des Werkstiicks werden Skelettpldne soweit
modifiziert und kombiniert, bis ein vollstindiger Arbeitsplan entstanden ist.



2.4 WissenScompilation

Der Compilationsteil von ARC-TEC-Projekts beschiftigt sich mit der Umformung
der beschriebenen Reprasentationssprachen und Verarbeitungsstrategien in effizient
ausfithrbaren Code, was mit der Realisierung des Implementierungsmodells aus der
KADS-Terminologie gleichzusetzen ist (Abb.6).

deduction mechanism
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Abb.6: Implementierungsebene /3/

Im folgenden wird kurz auf die in diesem Teilbereich von ARC-TEC entwickelten
Sprachen und Methoden eingegangen. Die Behandlung von Begriffshierarchien
(Taxonomien) stellt bei der Verarbeitung des représentierten Wissens die entscheidende
Aufgabe in diesem Bereich dar. Zu beriicksichtigen sind hier neben bereits
vorgegebenen Hierarchien wie etwa Werkzeugklassifikationen die hierarchische
Gliederung der verschiedenen Features und der zugeordneten Skelettpline. Die
terminologische Reprisentationssprache TAXON wird hier eingesetzt, um
Begriffsdefinidonen zu formulieren und aus den entstehenden Hierarchien Schliisse
ziehen zu konnen. Eine charakteristische Eigenschaft von TAXON stellt die
Moglichkeit dar, sogenannte "externe Dominen” in den DeduktionsprozeB mit
einzubeziehen. Somit kénnen bei der Begriffsdefinition auch algebraische
Abhidngigkeiten beriicksichtigt werden. Die Formulierung von Randbedingungen,
deren Erfiillung im Rahmen des Planungsprozesses gewdhrleistet sein muf, wird in der
KI hdufig mit Constraintsystemen durchgefiihrt. Die sogenannte Propagierung der
einzelnen Constraints fiihrt zu einer sukzessiven Einschrankung der denkbaren
Losungsmenge auf diejenigen Elemente, die die angegebenen Randbedingungen
erfiillen.

10



Das System CONTAX erlaubt die Formulierung und Abarbeitung von Constraints
unter Verwendung der in TAXON niedergelegten hierarchischen Abhingigkeiten. Zur
Formulierung von dynamischem Wissen, Verarbeitungsstrategien, Heuristiken, etc.
werden die Regelsysteme FORWARD (Regeln zur Vorwirtsverarbeitung) und
RELFUN (Regeln zur Riickwirtsverarbeitung) bereitgestellt. Je nach Bedarf kdnnen
hierbei die gleichen Regeln in beiden Systemen verwendet und nach
Deduktionsverfahren bearbeitet werden.

Im Projekt ARC-TEC werden Tools entwickelt, die das Erstellen von
Expertensystemen aus dem Bereich der Fertigungstechnik in jeder Phase der
Entstehung unterstiitzen. Die Wissensakquisition verfiigt iiber Tools, die die
Identifikation und Formalisierung von Begriffen und Beziehungen zwischen ihnen
ermdglichen und eine sukzessive und sytematische Modellbildung gemd8 KADS
unterstiitzen. Mit den erarbeiteten Repridsentationssprachen und Abarbeitungs-
mechanismen kann das akquirierte Wissen in geeigneter Form reprisentiert werden. Die
entwickelten Sprachen und Compilationsstrategien erméglichen eine effiziente
Verarbeitung des Wissens. Die Gesamtheit der Tools stellt eine doménenorientierte und
spezialisierte Shell fiir die Entwicklung von Expertensystemen dar /3/.

11



3 Einfithrung in die
Aufgabenstellung

Ein wesentlicher Schritt hin zu einer vollstindig computerintegrierten Fertigung
CIM!O0 seellt die computergestiitzte ProzeBplanung CAPP!! dar. Ein CAPP-System
verwendet die im CAD erstellten Daten um einen ProzeBplan zur Herstellung eines
Werkstiicks zu generieren, der einer computergestiitzten Fertigung CAM!2 gerecht
wird. Die Modelle, die zur Beschreibung von Kérpem im CAD angewendet werden,
beschreiben die Werkstiicke in der Terminologie von Flichen, Kanten, Linien, oder
volumetrischen Primitiven wie z.B. Zylinder oder Kegel. Wiéhrend diese
untergeordnete Beschreibungsebene die gesamte quantitative Information iber ein
Werkstiick reprdsentieren, basieren effiziente Planungsmethoden auf
Informationseinheiten, die eher qualitativen Charakter haben. Diese hier mit Features
bezeichneten Informationseinheiten miissen aus den Daten des CAD-Modells extrahiert
werden. In dem im Projekt ARC-TEC konzipierten Planungssystem PIM!3 kommt der
Erkennung von Features aus der gegebenen Reprisentation eines Werkstiicks eine
zentrale Rolle zu. Die zu den erkannten Features assoziierten Sklettpldne werden
gefunden, zu einem Arbeitsplan weiterverarbeitet und schlieBlich auf das CLDATA!4-
CODE-Format verfeinert. Daher stellt die Reprisentation und Erkennung von Features
ein notwendiger Schritt dar, um die Liicke zwischen der CAD-Welt und der CAM-Welt
zu schlieBen. Basierend auf dem TEC-REP-Formalismus soll nun innerhalb dieser
Studienarbeit beispielhaft eine Beschreibungssprache fiir einfache Werkstiicke
entwickelt werden, in der fertigungstechnisch wichtige Bereiche als Features
beschrieben werden konnen. Dazu miissen Featurenamen und Featuregrammatiken
gefunden werden, die in dem bereits erwihnten FEAT-REP-Formalismus reprisentiert
werden. Die frameartige Struktur von FEAT-REP stellt hierbei das funktionale
Grundgeriist dar, welches mit den beispielhaft zu erstellenden Featurenamen und
Grammatiken inhaltlich aufgefiillt wird (Siehe Abb.4). Weiterhin sind die
grundlegenden Bearbeitungsstrategien zur Herstellung der gefundenen Features zu
skizzieren.

10Computer Integrated Manufacturing
lComputer Aided ProcessPlanning
12Computer Aided Manufacturing
13Planning in Manufacturing

14Cytter Lokation Data
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4 Vorgehensweise zur

systematischen Charakterisierung
von Drehteilkonturen

Vorab werden einige grundlegenden Festlegungen getroffen, die fiir alle Bestandteile
des zu erstellenden Regelwerks als gemeinsame Ausgangsbasis dienen. Zur
vollstindigen geometrischen Zerlegung der Drehwerkstiicke in ihre Einzelflichen
werden die im TEC-REP-Reprisentationsformalismus reprdsentierten Fldchen
verwendet. Da es sich fir den Fall reiner Drehwerksticke nur um
rotationssymmetrische Flachen handelt, werden die verwendeten Fldachen zur
Vereinfachung nur durch ihre Erzeugende in der X-Z-Ebene dargestellt. Zur weiteren
Vereinfachung wird hierbei nur die Projektion oberhalb der Rotationsachse (= Z-Achse)
betrachtet, d.h. die Drehteilkontur wird als zweidimensionaler Linienzug in der X-Z-
Ebene dargestellt. Bei der Betrachtung von Flachen, Flichenkombinationen sowie
ganzer Konturen wird eine Ausrichtung der betrachteten Segmente nach "links" bzw.
nach "rechts” definiert, wobei die Blickrichtung von rechts nach links dominiert. Dies
entspricht auch der allgemein iiblichen Hauptbearbeitungsrichtung bei der
Drehbearbeitung (Ausnahme: synchrone Drehbearbeitung mit zwei
Werkzeughaltersystemen). Es ergeben sich folgende Festlegungen: Der rechte duflere
Rand des Drehteils, d.h. die erste Fliche von rechts, wird als Drehteilanfang definiert.
Anlog hierzu stellt der linke duflere Rand des Drehteils, d.h. die letzte Fldche von
rechts, das Drehteilende dar. Autoretende Winkel werden immer im Gegenuhrzeigersinn
gemessen.

Zur Vorgehensweise der Charakterisierung der Fldchen innerhalb einer Drehteilkontur
ist zu sagen, da3 die Bezeichnungen der einzelnen Flachen nicht unabhidngig
voneinander definiert werden, sondern mageblich von den umgebenden Flidchen
beinfluBt werden. D.h. bei der Bewachtung eines Drehwerkstiicks werden bestimmte
zusammenhidngende Kombinationen von Flichen (Werkstiickregionen) erkannt, die mit
entsprechenden fertigungsspezitischen Operationen assoziiert werden. Ausgehend von
der begrifflichen Gesamtbedeutung einer bestimmten Werkstiickregion wird dann auf
die Bedeutung der einzelnen Flichen innerhalb der betrachteten Kombination
zuriickgeschlossen. Es ergibt sich somit der Umstand, das eine bestimmte Fliche
innerhalb verschiedener Flichenkombinationen auch verschiedene Bezeichnungen
erhilt. Erst hierdurch ist eine eindeutige Definition der in einem Drehwerkstiick
auftretenden verschiedenen Konturelemente und den damit verkniipften

Bearbeitungsverfahren moglich.



Die hier fiir die jeweiligen Flichen verwendeten Begriffe stammen sowohl aus der
praktischen Erfahrung des Betrachters als auch aus praxisnaher Literatur (/8/, /9/, /10/).
Die Erstellung der fiir Drehwerkstiicke und deren Fertigung relevanten Konturelemente
verlangt eine systematische Vorgehensweise, auf die im folgenden etwas ndher
eingegangen wird.

Prinzipiell baut die gesamte Systematik auf einer sukzessiven Aneinanderreihung von
Flichen auf. Es werden jedoch nicht alle theoretisch méglichen Flichenkombinationen
ausgefiihrt, da dies zu einem explosionsartigen Anwachsen der Zahl der zu
beschreibenden Konturelemente fiihren wiirde. In dieser Systematik wird durch die
ausschlieBliche Beriicksichtigung der praktisch moéglichen Konturvarianten versucht die
Zahl der zu beschreibenden Konturelemente auf ein akzeptables MaB einzuschrinken.
Ausgehend von einer einzelnen Fliche werden an deren Rindern weitere Flichen
hinzugefiigt. Hierbei miissen von der betrachteten Flichenkombination geometrische
Bedingungen in der Weise erfiillt sein, daB jeweils zwei miteinander kombinierte
Flachen iiber einen gemeinsamen Rand verfiigen. Zu Beginn werden die einzelnen
Fldchen betrachtet und soweit moglich erste begriffliche Festlegungen getroffen. Zum
Teil kann hier schon eine Trennung zwischen AuBlen- und Innenkontur durchgefiihrt
werden. Die Ausrichtung von Flichen nach links bzw. rechts wird mit Hilfe von
Winkeln erfasst. Hier wird auch die fragmentierte Fliche definiert. Bei einer
fragmentierten Fliche erfdhrt der Konturverlauf innerhalb oder auch an seinen Rdndern
eine Unterbrechung. Die Definition einer fragmentierten Fliche ist von wesentlicher
Bedeutung fiir weitere Konturuntersuchungen, da eine fragmentierte Fliche einen
direkten Hinweis darauf gibt, daB an der Stelle der Unterbrechung ein Einstich vorliegt.
Das erste Konturelement, daB durch die Kombination von zwei Flichen erreicht wird,
ist die Schulter. Durch ihr stufenformiges Erscheinungsbild stellt die Schulter das
Standardelement innerhalb einer Drehteilkontur dar. Bei der Definition des Elements
Schulter kann sowohl eine Trennung zwischen AuBen- und Innenkontur als auch
zwischen linker und rechter Ausrichtung erfolgen. Dagegen kann die Definition der
Bezeichnungen der einzelnen Fldchen der Schulter erst dann erfolgen, wenn der
Zusammenhang bekannt ist, in dem die Schulter auftritt. Da innerhalb der Schulter
bereits fragmenterte Flidchen auftreten konnen und somit die Erkennung von Einstichen
gefordert werden kann, werden als néchstes die Flichenkombinationen definiert, die als.
Einstiche erkannt werden sollen. Es werden hier nur Einstiche in AuBenkonturen
behandelt, da die prinzipielle Vorgehensweise fiir Einstiche in Innenkonturen die
gleiche ist. Bei der Definition der vielfiltigen Arten von Einstichen wird auf die bereits
festgelegten Flichen und Schultern zuriickgegriffen. Allgemein kann festgestellt
werden, daB noch zu definierende komplexere Flichenkombinationen zum grf8ten Teil
auf bereits definierten einfacheren Kombinationen aufbauen.
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Entsprechend der Art und Weise ihrer Entstehung aus den vorhandenen Elichen bzw.
Flachenkombinationen werden die Einstiche in folgende Gruppen und Untergruppen
untertetit:

- Einstiche senkrecht zur Werkstickrotationsachse (= radiale
Einstiche)

Diese Einstiche meten nur innerhalb der Werkstiickkontur und nicht an dessen
duBeren Rindemn auf.

Untergruppen:

Form A: Kombinaton von zwei entgegengesetzt ausgerichteten Flichen,

Form B: Kombination einer Schulter mit einer Fldche,

Form C: Kombinanon von zwei entgegengesetzt ausgerichteten Schultern .Hierbei
besteht die Moglichkeit. das der Einstich dber eine, zu beiden Schultern gehérende,
zemeinsame Fliche verfiigt. '

- Einstiche parallel zur Werkstiickrotationsachse (= axiale Einstiche)

Diese Artder Einsuche mitt sowohl innerhalb der Werkstiickkontur als auch dessen
duBeren Rindern auf.

Untergruppen:

Form D: Kombinaton von zwel entgegengesezt ausgerchteten Flichen,

Form E: Kombinadon von vier Fldchen.,

Form F: Kombinadon einer Scnulter der AuBenkontur (Innenkontur) mit einer Fliche
der Innenkontur (AuBenkontur),

Form G: Kombinadon einer Schulter der Auenkontur mit 2iner Schulter der
[nnenkontur. Auch hier bestent die Moglichkett. das der Einstich liber eine, zu beiden
Schultern gendrende. gemeinsame Flidche verriigt

- Einstiche sowohl senkrecht als auch parallel zur Werkstiickrotations-
achse (= kombinierte Einstiche)

Diese At der Einstiche tritt nur innerhalb der Werkstiickkontur auf.

Untergruppe:

Form H: Kombinadon eines bereits definierten radialen Einstichs mit einem bereits
definierten axialen Einsach. Zusdtzlich zur Moglichkeit ciner gemeinsamen Fliche
konnen die hier definierten Einstiche iiber eine gemeinsame Schulter vertiigen.

Durch die Definition der Einstiche sind samtliche Bezeichnungen der Fldchen
innerhalb der als Einstich geltenden Flichenkombination eindeutig festgelegt. Tritt
innerhalb cines Einstichs eine fragmentierte Flache auf, so liegt ein Einstich innerhalb
des eigentlichen Einstichs vor.

Bei der weiteren Bemachtung werden die Einstiche vorerst nicht welter berticksichtigt.
Auf Grund der reprisentierten fragmentierten Flidche ist diese Vernachldssigung

durchaus erlaubt. da das Werkstiick in seiner sogenannten Grundkontur belassen wird.

-
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Dieser Zustand ist in der realen Fertigung mit einem vorgedrehten Werkstiick
vergleichbar, das bis auf die Einstiche in allen KonstruktionsmaBen bereits fertiggestellt
wurde. Durch die erwihnte Vernachldssigung kénnen unmittelbar Aussagen iiber das
Steigungsverhalten von Werkstiickgrundkonturen gemacht werden. Um diese jedoch
untersuchen zu kdnnen, miissen vorab noch die Absitze definiert werden, da sich aus
diesen die Werkstiickgrundkontur zusammensetzt. Hierfiir werden die bereits
definierten Schultern als Ausgangsbasis verwendet. An beiden Seiten der Schulter
werden systematisch Flidchen (= Additionsflichen) angefiigt, bis sich der
Gesamteindruck eines Absatzes ergibt. Es werden wiederum nur Absitze betrachtet, die
in AuBenkonturen vorzufinden sind. Durch die Definition einer bestimmten
Fldchenkombination als Absatz sind die darin enthaltenen Flichen in ihrer Bezeichnung
eindeutig festgelegt. Das Hinzufiigen bestimmter Fldchen hat direkten EinfluB auf die
Position des Absatzs innerhalb der gesamten Werkstiickgrundkontur. Daher kdnnen
bestimmte Absitze nur am Drehteilanfang bzw.-ende auftreten, wihrendessen andere
nur innerhalb der Werkstiickkontur vorzufinden sind. Die begriffliche Festlegung der
definierten Absitze gibt einen ersten Hinweis auf die vorliegende
Werkstiickgrundkontur. Dem Steigungsverhalten der einzelnen Flichen innerhalb eines
Absatzes wird durch die Trennung linker bzw. rechter Absatz entsprochen. So verfiigt
ein linker Absatz iiber eine von rechts nach links ansteigende Kontur, da es zu einer
stetigen Vergroferung der Querschnitte in der beschriebenen Richtung kommt. Analog
hierzu verfiigt ein rechter Absatz iiber einen von rechts nach links abfallenden
Konturverlauf.

Aus den definierten Absitzen werden schlieBlich ganze Werkstiickgrundkonturen
zusammengefiigt. (siche Anhang) Hierbei verfiigen zwei benachbarte Absédtze immer
iber eine gemeinsame (iiberlappende) Fliche. Das Steigungsverhalten der so
aneinandergereihten Absdtze gibt nun Auskunft iiber das Steigungshalten der
Grundkontur. Da die Einstiche nicht beriicksichtigt werden, wird neben dem Trivialfall
einer konstant verlaufenden Kontur nur zwischen den beiden Konturverhalten einseitig
oder beidseitig ansteigend unterschieden. Besteht ein Werkstiick in seiner Grundkontur
aus linken und rechten Absitzen, so verfligt es liber eine beidseitig ansteigende Kontur.
Besteht das Werkstiick nur aus rechten bzw. linken Absidtzen, so herrscht ein einseitig
ansteigendes Konturverhalten vor. Die Festlegung der Grundkontur reicht vollkommen
aus, um die entscheidenden Bearbeitungsstrategien wie Aufspannungen, Schnittfolgen,
etc. festlegen zu konnen. Bei der anschlieBenden Miteinbeziehung und Abarbeitung der
Einstiche in der Werkstiickkontur kann im bestimmten Umfang auf diese Strategien
wieder zuriickgegriffen werden.

Mit den in diesem Abschnitt vorgestellten Vorgehensweisen kénnen eine grole
Anzahl von Drehwerkstiicken charakterisiert werden.
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Sie bilden den Ausgangspunkt fiir eine noch durchzufithrende Zuordnung von
drehspezifischen Bearbeitungsverfahren zu den derart definierten Segmenten eines
Drehteils. Zu Beginn der jeweiligen Abschnitte wird nochmals detailliert auf die

eingesetzten Vorgehensweissen eingegangen.
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S Beschreibung der
Konturelemente

Die Reihenfolge der Abhandlung der zur geometrischen Beschreibung von
rotationssymmetrischen Werkstiicken erforderlichen Fldchen und
Flachenkombinationen wird durch den ansteigenden Komplexititsgrad der zu
behandelnden Kombinationen bestimmt. Hierbei gelten von Anfang an die im
vorherigen Abschnitt festgelegten Randbedingungen. Die fiir die jeweiligen
Flichenkombinationen geltenden geometrischen Bedingungen (Konsistenz-
bedingungen) werden jeweils bei dem betrachteten Fall mit aufgefiihrt. Im Anschluf3
werden dann die fiir die betroffenen Flichen relevanten dominenspezifischen
Bezeichnungen festgelegt.

5.1 Flachen

Kreisflaiche (RSC):

N N
SN ; "\A_ P

Fliache, die senkrecht zur Rotationsachse des Drehteils steht und sich am linken dus-

seren und / oder am rechten dufleren Rand des Drehteils befindet.

Bezeichnung: Die Kreisflache tritt bei Drehwerkstiicken nur als Stirnfléche auf.

Kreisringflache (RSR):




Es konnen zwei Fille auftreten:

Fldache, die senlcrecht zur Rotationsachse des Drehteils steht, und sich am linken
dufleren und / oder am rechten dulleren Rand des Drehteils befindet.

Bezeichnung: Die Kreisringflache wird in diesem Zusammenhang als gebohrte
Stumfldche bezeichnet. Diese Bezeichnung gibt einen Hinweis auf eine anstehende
Innendrehbearbeitung, zumindest aber auf das Vorhandensein einer zentrischen
Bohrung.

Flache, die senkrecht zur Rotationsachse des Drehteils steht, und sich weder am
Anfang noch am Ende des Drehteils befindet. Die Kreisringflache kann hierbei
sowohl bei Auflen- als auch Innenkonturen auftreten.

Bezeichnung: Die Bezeichnung der Kreisringflache fiir diesen Fall hdngt von den
Fliachen ab, die sich in ihrer unmittelbaren Nachbarschaft befinden; d.h. die
Bezeichnung ist vom Zusammenhang abhangig in dem die Kreisringflache auftritt.

Zylindermantelflaiche (RSCJ):

Flache die parallel zur Rotationsachse des Drehteils liegt, und sich weder am Anfang

noch am Ende des Drehteils befindet. Die Zylndermantelfldche tritt sowohl bei

Innen- als auch AuBlenkonturen auf.

Zylindermantelfldche, auf3en:

\S‘ SS\

Das Material betindet sich auf der Drehteilrotationsachse zugewandten Seite der
erzeugenden Gerade.

Bezeichnungen:Die Bezeichnung ist vom Zusammenhang abhdngig in dem
die Zylindermantelflache, auf3en auftritt.



Zylindermantelfliche, innen:

ANNANNNNE

Das Material befindet sich auf der Drehteilrotationsachse abgewandten Seite der
erzeugenden Gerade.
Bezeichnungen:Die Bezeichnung ist wiederum vom Zusammenhang abhidngig in dem

die Zylindermantelfldche, innen auftritt.
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Torusabschnittsflache (RSTS):
Flache deren Radius sich mit zu- bzw. abnehmender Langskoordinate kreistormig
dndert. Die Torusabschnittstlache tritt sowohl bei Innen- als auch Aullenkonturen

auf.

AuBenkontur:
Das Material befindet sich auf der Drehteilrotationsachse zugewandten Seite der
erzeugenden Kurve.
Aus Griinden einer besseren Handhabbarkeit innerhalb bestimmter

Fldchenkombinationen wird die Torusabschnittsfldche in folgende Teile zerlegt:

Torusabschnittsflache, konvex, links, aulen:

KMP AP

Konvexe Torusabschnittsflache, deren Radius sich von rechts nach links vergrofert .

Bedingungen: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< o0 £
45°; Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< a'< 90°

KMP = Kreismittelpunkt der Erzeugenden
AP = Anfangspunkt der Erzeugenden (Betrachtungsweise von rechts nach links)
EP = Endpunkt der Erzeugenden
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Torusabschnittsfldche, konvex, rechts, auen:

KMP

Konvexe Torusabschnittsflache, deren Radius sich von rechts nach links verringert

Bedingungen: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< o
< 135°% Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
o's 180°

Bezeichnungen: Die Bezeichnung ist von der Ausfiihrung der Torusabschnittsfliache

innerhalb des Werkstiicks abhingig.

=> Abrundung: - Beli nicht bemaften Radien innerhalb einer technischen Zeichnung

(Haufig anzutreffende Anweisung innerhalb einer technischen Zeichnung ist "Alle
Kanten entgratet")

- Bei bemalten Radien mit einem Radius < 1,2 mm

Die Abrundung dient nur als "Ubergangsfliche"

Zur Verdeutlichung wird die Torusabschnittsfldche, konvex, links, aullen mit dem
Index iix'(=> RSTSUX’) und die Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, auflen mit

dem Index ux"(=> RSTSUX”) gekenzeichnet.

=> konvexer Radius: - Bei bemaf3ten Radien innerhalb einer technischen Zeichnung

! Der konvexe Radius erfillt eine bestimmte Funktion innerhalb des
Werksticks !
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Torusabschnittsfldche, konkav. links. auflen:

Konkave Torusabschnittsflache, deren Radius sich von rechts nach links vergroBert

Bedingungen: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<
o <225°% Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
o'< 270°

Torusabschnittsflache, konkav, rechts, auflen:

KMP_ EP

Konkave Torusabschnittsfldche, deren Radius sich von rechts nach links verringert

Bedingungen: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<
o < 315°% Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o'< 360°

Bezeichnungen: Die Bezeichnung ist von der Ausfithrung der Torusabschnittsfliche
innerhalb des Werkstiicks abhidngig.

=> Ausrundung: - Bei nicht bemafiten Radien innerhalb einer technischen Zeichnung
(Haufig anzutreffende Anweisung in techn. Zeichn. ist "Alle Kanten entgratet”) -
Beim erlaubten Abdruck eines Schneidenradius; d.h. die "Schartkantigkeit” der

betreffende Kante bzw. Ecke ist nicht zwingend vorgeschrieben.
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- Bei bemafiten Radien mit einem Radius < 1,2 mm
Die Ausrundung dient nur als "Ubergangsfliche"
- Bei bemalten Radien mit einem Radius < 1,2 mm

Zur Verdeutlichung wird die Torusabschnittsflache, konkav, links, aulen mit dem
Index uv'(=> RSTSUV') und die Torusabschnittsfliche, konkav, rechts. auflen mit

dem Index Gv"(=> RSTSUVH) gekenzeichnet.

=> konkaver Radius: - Bei bemalten Radien innerhalb einer technischen Zeichnung Der

konkave Radius erfiillt eine bestimmte Funktion innerhalb des Werkstiicks



[nnenkontur:
Das Material befindet sich auf der der Drehteilrotationsachse abgewandten Seite der

erzeugenden Kurve.

Torusabschnittsflache, konkav, links, innen:

KMP

Konkave Torusabschnittsflache, deren Radius sich von rechts nach links vergroBert

Bedingungen: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: (0°< o
< 45° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Swecke KMP - EP: 45°< a'<
ar

Torusabschnittsfldche, konkav, rechts, innen:

VKMP

Konkave Torusabschnittsfliche, deren Radius sich von rechts nach links verringert

Bedingungen: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< o
< 135°% Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
a'< 180°

Bezeichnungen: Die Bezeichnung ist auch bei der Innenkontur von der Ausfithrung der

Torusabschnittsfliche innerhalb des Werkstiicks abhéngig.
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=> Ausrundung, innen: - Bei nicht bemalten Radien innerhalb einer technischen

Zeichnung (Haufig anzutreffende Anweisung in techn. Zeichn. ist "Alle Kanten
entgratet” oder beim erlaubten Abdruck eines Schneidenradius; d.h. die
"Scharfkantigkeit” der betreffende Kante bzw. Ecke ist nicht zwingend
vorgeschrieben)
- Bel bemaften Radien mit einem Radius < 1,2 mm
Die Ausrundung,innen dient nur als "Ubergangsfliche"

Zur Verdeutlichung wird die Torusabschnittsfliche, konkav, links, innen mit dem
Index iiv,i'(=> RSTSUV i‘) und die Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, innen

mit dem Index liv,i"(=> RSTSU‘V i.,) gekenzeichnet.

=> konkaver Radius, innen: - Bei bemaf3ten Radien innerhalb einer technischen

Zeichnung
Der konkave Radius,innen erfiillt eine bestimmte Funktion innerhalb des Werkstiicks

Torusabschnittsfliche, konvex, links, innen:

KMP

Konvexe Torusabschnittsfliche, deren Radius sich von rechts nach links vergrof3ert

Bedingungen: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<
o < 225°% Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a'< 270°
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Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, innen:

KMP  EP

Konvexe Torusabschnittsfliche, deren Radius sich von rechts nach links verringert
Bedingungen: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<
o < 315° Winkel a' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o's 360°

Bezeichnungen: Die Bezeichnung ist von der Ausfiihrung der Torusabschnittsflache
innerhalb des Werkstiicks abhiéngig.

=> Abrundung, innen: - Bei nicht bemaf3ten Radien innerhalb einer technischen

Zeichnung (Haufig anzutreffende Anweisung in techn. Zeichn. ist "Alle Kanten
entratet”)
- Bei bemafiten Radien mit einem Radius < 1,2 mm
Die Abrundung, innen dient nur als "Ubergangsfliche"

Zur Verdeutlichung wird die Torusabschnittsfliche, konvex, links, innen mit dem
Index iix,i'(=> RSTSijx i.) und die Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, innen

mit dem Index iix,i"(=> RSTSijx i") gekenzeichnet.

=> konvexer Radius, innen: - Bel bemafiten Radien innerhalb einer technischen

Zeichnung

Der konvexe Radius, innen erfiillt eine bestimmte Funktion innerhalb des Werkstiicks

27



Kegelmantelfliche (RSEC):
Flache, deren Radius sich mit zu- bzw. abnehmender Langskoordinate linear dndert.
Die Kegelmantelfldche tritt sowohl bei Auflen- als auch bei Innenkonturen auf.
AulBenkontur: Das Material befindet sich auf der der Drehteilrotationsachse
zugewandten Seite der erzeugenden Gerade.
Innenkontur: Das Material befindet sich-auf der der Drehteilrotationsachse abgewandten
Seite der erzeugenden Gerade.

Folgende Fille werden unterschieden:

Kegelmantelfldche, links, aullen / innen:

B B

Der Radius der Kegelmantelfldche vergroflert sich von rechts nach links.

Bedingung: Der Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden:
90°< B < 180°. (Der Anfangspunkt A.P. der Erzeugenden liegt rechts und stellt den
Ausgangspunkt fiir die Winkelmessung dar) Die Bedingung gilt sowohl fiir Auflen-

als auch fiir Innenkonturen.

Kegelmantelfldche, rechts, au3en / innen:

Der Radius der Kegelmantelflache verringert sich von rechts nach links.
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Bedingung: Der Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden:
180°< B < 270°.

(Bedingung gilt fiir AuBlen- und Innenkonturen)

Bezeichnungen: Die Bezeichnung der Kegelmantelfliche hangt von den technischen
Angaben (Attributen) ab, mit der die Fliache im gegebenen Fall versehen ist.

=> Kegel: Kegelmantelfldache, die durch besondere Toleranzangaben des
Einstellwinkels und / oder besondere Oberflichenangaben gekennzeichnet ist.

=> Schriige: Kegelmantelfliche, die als Ubersgangsform in beliebigen Einstellwinkeln
und 1.a. ohne besondere Oberflachen- und Toleranzangaben auftritt.

=> Fase: Schrage mit einem Einstellwinkel von 45°

Kegel, Schrige und Fase erfiillen eine bestimmte Funktion inner-
halb des Werkstiicks !

=> Ubergang bzw. Ubergang, innen: - Bei nicht bemaBten Kegelmantelflichen

innerhalb einer technischen Zeichnung (Haufig anzutreffende Anweisung in techn.
Zeichn. ist "Alle Kanten angefast") - Beim erlaubten Abdruck einer Schneidenkante;
d.h. die "Scharfkantigkeit" der betreffende Konturkante bzw. Ecke ist nicht
zwingend vorgeschrieben.

Der Ubergang dient nur als "Ubergangsfliche"

Fiir den Fall der AuBenkontur wird die Kegelmantelfldche, links, auBen mit dem Index
i (=> RSECU.) und die Kegelmantelfldche, rechts, aulen mit dem Index 4" (=>

RSECU..) gekenzeichnet.

Fiir den Fall der Innenkontur wird die Kegelmantelfliche, links, innen mit dem Index
i,1' (=> RSEC(j i.) und die Kegelmantelfldche, rechts, innen mit dem Index ii,1"

(=> RSEC.u i..) gekenzeichnet.



Fragmentierte Flachen

Sédmtliche hier aufgefiihrten Flichen konnen auch als sog. “fragmentierte” Flachen
auftreten. Diese zeichnen sich dadurch aus, daf3 die Flachenkontur innerhalb oder an
den Rindern ihres urspriinglichen Verlaufs eine rotationssymmetrische Unterbrechung
erfahrt. Tritt eine fragmentierten Fliche innerhalb einer Drehteilkontur auf, so kann

sofort auf das Vorhandensein eines Einstichs in dieser Fldche geschlossen werden.
Somit sind alle Flachen grundsitzlich definiert. Diese Festlegung dient als

Ausgangspunkt fiir weitere Definitionen von Flichenkombinationen, die in einer

Drehteilkontur auftreten konnen.
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5.2 Schulter (AulBlenkontur)

Die Schulter stellt das "Standardelement” dar, daB als erstes Grundelement aus der
Kombination von zwei Grundflichen entsteht. Ein GrofBteil der spiter noch zu
definierenden komplexeren Werkstiickabschnitte basieren auf den folgenden
Schulterdefinitionen.

Das stufenformige Gesamterscheinungsbild einer Schulter stellt hierbei deren
charakteristische Eigenschaft dar. Unter Beriicksichtigung der Blickrichtung von rechts
(1.Flache der Flachenkombination) nach links (n.Fldche der Flachenkombination)
werden nur die Definitionen fiir die linke Schulter aufgestellt. Mit der umgekehrten
Nummerierung und der Ausrichtung der Flichen nach rechts sind die getroffenen
Festlegungen uneingeschrinkt auf die rechte Schulter libertragbar.

Die Radien (bzw. Durchmesser) der aufgefiihrten Flichen stellen immer den
senkrechten Abstand zwischen der Werkstiickrotationsachse und der jewetligen

Flachenerzeugenden dar.

Fall 1: (Grundfall)
1.Zylindermantelfldche, auflen, RSCJl

2 Kreisringfldache, RSR2

3 2
> |

N
SO N

Bedingung: AuBlendurchmesser RSCJ1 = min. Durchmesser RSR2
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Fall la:
1.Zylindermantelfiache, auflen, RSCJ1

2.Kegelmantelfldche, links, auen, RSEC
3.Kreisringflache, RSR

2
3

Bedingungen: Auf3endurchmesser RSCJ1 = min. Durchmesser RSEC2
max. Durchmesser RSEC2 = min. Durchmesser RSR3
Fiir RSECZ: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

< 180°

Fall 1b:
|.Zylindermantelfldche, aufien, RSCJl

2. Torusabschnittstlache, konkav, links, auf3en, RSTS
3.Kreisringfldche, RSR

2
3

Bedingungen: Aulendurchmesser RSCJ1 = min. Durchmesser RSTS2
max. Durchmesser RSTS2 = min. Durchmesser RSR3

Fiir RSTSz: Winkel oc zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP:

o <225°
Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:
a'< 270°
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Zusitzlich konnen die Kegelmantelfliche, links, auen und die Torusabschnittstldche,
konkav, links, auBen auch als "Ubergangsflichen” auftreten. Diese zeichnen sich
durch thre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flachen der
Kombination aus.

Fall lc:
1.Zylindermantelfldche, au3en, RSCJ1

ii.Kegelmantelflache, links, auflen, RSECH.
2 Kreisringflache, RSR2

J2
N 1
SN\

Bedingungen: Auflendurchmesser RSCJ1 = min. Durchmesser RSECU.

max. Durchmesser RSECU. = min. Durchmesser RSR2
Fiir RSECU.:Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<
B < 180° Lange RSECU' « Lidnge RSCJ1

Fall 1d:
1.Zylindermantelfldche, auflen, RSCJl

ii. Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTSUV’

2 Kreisringfliche, RSR2
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Bedingungen: Auflendurchmesser RSCJ1 = min. Durchmesser RSTSUV‘

max. Durchmesser RSTS ;. = min. Durchmesser RSR,
Fiir RSTSUV.: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<

o £225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
o< 270° Lange RSTS ;. « Ldnge RSCJ1

Bezeichnungen: )
Kegelmantelfldche RSECu.= Ubergang

Kegelmantelfldche RSEC2 = Kegel, Schrige, Fase
Torusabschnittsflache RSTSUV‘= Ausrundung
Torusabschnittsflache RSTS2 = Bezeichnung i.st kontextabhdngig
Kreisringflache RSR2 bzw. RSR3 = Bezeichnug ist kontextabhangig
Zylindermantelflache RSCJ1 = Bezeichnung ist kontextabhingig
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Fall 2:
1.Zylindermantelfldche, auflen, RSCJ1

2. Torusabschnittsflache, konkav, links, auf3en, RSTS2

Bedingungen: Aulendurchmesser RSCJ1 = min. Durchmesser RSTS2
Fiir RST52: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KIMP - AP: 180°< o

< 225° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a'< 270°

Fall 2a:
l.Zylindermantelfldache, aullen, RSCJ1

2.Kegelmantelfldche, aullen, RSEC2

3 Torusabschnitsfldache, konkav, links, auflen, RSTS3

Bedingungen: Au3endurchmesser RSCJ1 = min. Durchmesser RSECz; max.
Durchmesser RSEC, = min. Durchmesser RSTS3

Fiir RSEC3: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden:

90°< B < 180°
Fiir RSTSz: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°< o

< 225°% Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a'< 270°
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Zusdtzlich kann die Kegelmantelfliche, links, auBen als "Ubergangstliche" auftreten.
Diese zeichnet sich durch ihre geringe Lingenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen

Fldchen der Kombination aus.

Fall 2b:
1.Zylindermantelfldche, auflen, RSCJ1

i.Kegelmantelfldche, links, aullen, RSECU.
2.Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTS,

Bedingungen: Au3endurchmesser RSCJl = min. Durchmesser RSECU,
; max. Durchmesser RSECU. = min. Durchmesser RSTS2
Fir RSECH,: Léange RSECH. « Lange RSCJl; Winkel 3 zwischen der Horizontalen

und der erzeugenden Geraden: 90°< 3 < 180°

Bezeichnungen: )
Kegelmantelflache RSECU.= Ubergang

Torusabschnittsfliche RSTS2 = Bezeichnung ist kontextabhingig
Torusabschnittsflache RSTS3 = Bezeichnung ist kontextabhédngig

Zylindermantelflache RSCJ, = Bezeichnung ist kontextabhdngig

1
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Fall 3:
1. Torusabschnittsflache, konkav, links, aul3en, RSTS1

2 Kreisringfldche, RSR2

Bedingungen: Max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSR,
Fiir RSTSlz Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°< a

< 225°% Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
o'< 270°

Fall 3a:
1. Torusabschnittsflache, konkav, links, auBBen, RSTS

2 Kegelmantelflache, links, aul3en, RSEC
3 Kreisringfldche, RSR3

l
2

Bedingungen: Max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECz; max.

Durchmesser RSEC2 = min. Durchmesser RSR2
Fiir RSTSlz Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°< o

< 225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
o's 270°.
Fiir RSEC2: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

3 < 180°
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Zusitzlich kann die Kegelmantelfliche, links, auBen als "Ubergangsfliche”
auftreten. Diese zeichnet sich durch ihre geringe Lingenausdehnung im Vergleich zu

den tibrigen Flichen der Kombination aus.

Fall 3b:
1. Torusabschnittsfliche, konkav, links, aul3en, RSTS1

ii.Kegelmantelflache, links, auflen, RSECU,

2.Kreisringfliche, RSR2

Bedingungen: Max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECU,; max.
Durchmesser RSECW = min. Durchmesser RSR2

Fir RSTS I Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°< o

< 225° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
o' 270°.

Fiir RSECU,: Liange RSECU, « Linge RSTSl_ Winkel 3 zwischen der Horizontalen
und der erzeugenden Geraden: 90°< 3 < 180°

Bezeichnungen:
Kegelmantelfliche RSEC2 = Kegel, Schrége, Fase

Kegelmantelflache RSEC, = Ubergang

Torusabschnittsflache RSTSl= Bezeichnung ist kontextabhangig
Kreisringfldche RSR2 = Bezeichnung ist kontextabhingig
Kreisringflache RSR3 = Bezeichnung ist kontextabhingig
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Fall 4:
l.Zylindermantelflache, auf3en, RSCJ1

2. Torusabschnittsfliache, konvex, links, auf3en, RSTS2

Bedingungen: Aufendurchmesser RSCJ1 = min. Durchmesser RSTS2
Fiir RST32: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< ¢ <
45°; Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< o< 90°

Fall 4a:
1.Zylindermantelfldche, aul3en, RSCJ1

2.Kegelmantelfldche, links, au3en, RSEC2
3.Torusabschnittsfliche, konvex, links, auf3en, RSTS3

Bedingungen: Au3endurchmesser RSCJ1 = min. Durchmesser RSECz; max.
Durchmesser RSEC2 = min. Durchmesser RSTS3
Fiir RSEC2: Winke! B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden

Geraden: 90°< B < 180°;
Fiir RSTS3: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< a <

45°: Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< o'< 90°
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Fall 4b:

| .Zylindermantelﬂéiche, auflen, RSCJ1
2. Torusabschnittsflache, konkav, links, au3en, RSTS2
3. Torusabschnittsfldche, konvex, links, auf3en, RSTS3

Bedingungen: Aullendurchmesser RSCJ1 = min. Durchmesser RSTSZ; max.
Durchmesser RSTS2 = min. Durchmesser RSTS3

Fir RSTSZ: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°< o

< 225° Winkel a' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:
a'< 270°

Fir RSTS3: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< o <

45° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Srecke KMP - EP: 45°< a'< 90°
Zusitzlich konnen die Kegelmantelfldche, links, auflen und die
Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen auch als "Ubergangsflichen” auftreten.
Diese zeichnen sich durch ihre geringe Lingenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen
Flachen der Kombination aus.

Fall 4c:

|.Zylindermantelfldche, aufien, RSCJ1
ii.Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECU,
2. Torusabschnittsfliche, konvex, links, aul3en, RSTS2

2

\*W N
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Bedingungen: AuBlendurchmesser RSCJ1 = min. Durchmesser RSECU.; max.

Durchmesser RSECU. = min. Durchmesser RSTS2

Fir RSTSZ: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< a <

45°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Swecke KMP - EP: 45°< a'< 90°
Fir RS ECU,:Winkel B8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

B < 180° Linge RSECﬁ, « Linge RSCJ1

Fall 4d:

1.Zylindermantelfldche, auen, RSCJ 1
ii. Torusabschnittsflache, konkav, links, auf3er, RSTSUV'
2. Torusabschnittsfliche, konvex, links, aul3en, RSTS2

Bedingungen: Aulendurchmesser RSCJ 1= min. Durchmesser RSTS.uV.; max.
Durchmesser RSTSUV' = min. Durchmesser RSTS2

Fiir RSTSz: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Stwecke KMP - AP: 0°< o <

45°;, Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< o'<

P
Fiir RSTSuv,: Winkel oo zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<

o < 225°% Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
o'< 270°; Linge RSTSﬁv. « Lange RSCJl
Bezeichnungen: )

Kegelmantelfldche RSECﬁ.= Ubergang

Kegelmantelfliche RSEC2 = Kegel, Schrige, Fase

Torusabschnittsfliche RSTS.L.W.= Ausrundung

Torusabschnittsflache RSTS2 = Bezeichnung ist kontextabhidngig

Torusabschnittsflache RSTS3 = Bezeichnung ist kontextabhingig

Zylindermantelfldche RSCJ 1= Bezeichnung ist kontextabhingig
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Fall 5:
1.Kegelmantelfliche, links, au3en, RSEC1

2. Torusabschnittsfliche, konkav, links, aufen, RSTS2

Bedingungen: Max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSTS,
Fiir RSTS,: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°< o
< 225° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<

o'< 270°
Fiir RSECI: Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

< 180°

Bezeichnungen:
Kegelmantelflache RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase

Torusabschnittsflache RSTS2 = Bezeichnung ist kontextabhidngig
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Fall 6:
1.Kegelmantelfliche, links, auf3en, RSEC,

2.Torusabschnitisﬂﬁche, konvex, links, auflen, RSTS2

A\

N

Bedingungen: Max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSTS2
Fiir RSEC I Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

< 180°
Fir RSTSz: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< o <

45°, Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< o'< 90°

Fall 6a:

1.Kegelmantelfldche, links, auBen, RSEC1
2.Kegelmantelftdche, links, auBen, RSEC2

3. Torusabschnittsfliche, konvex, links, au3en, RSTS3

Bedingungen: Max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECz; max.
Durchmesser RSEC2 = min. Durchmesser RSTS3
Fiir RSEC t Winkel § zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

B < 180°
Fiir RSECZ: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

3 <180°
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Winkel von RSEC2 zur Horizontalen < Winkel von RSECl zur Horizontalen
Fir RSTS3: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< o <
45°: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< o/'< 9()°

Fall 6b:

1.Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC1
2. Torusabschnittsflache, konkav, links, aul3en, RSTS2
3 Torusabschnittsflache, konvex, links, auf3en, RSTS3

Bedingungen: Max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSTSz; max.
Durchmesser RSTS, = min. Durchmesser RSTS3

Fir RSEClz Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<
B < 180°

Fir RSTS,: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°< o
< 225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
o'< 270°

Fiir RSTS3: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< o <
45°; Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< o'< 90°

Zusitzlich konnen die Kegelmantelfliche, links, aufen und die
Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen auch als "Ubergangsﬂﬁchen" auftreten.
Die e zeichnen sich durch ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen
Fldchen der Kombination aus.

Fall 6c¢:
1.Kegelmantelflache, links, auflen, RSEC1

i.Kegelmantelflache, links, auf3en, RSEC.u‘
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2. Torusabschnittsfldche, konvex, links, auf8en, RSTS2

Bedingungen: Max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECU,; max.
Durchmesser RSECU. = min. Durchmesser RSTS2
Fiir RSECI: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

B < 180°
Fiir RSECﬁ.: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

3 <180°
Winkel von RSECu. zur Horizontalen < Winkel von RSEC1 zur Horizontalen
Ldnge RSECU. « Ldnge RSEC1

Fiir RSTSzz Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< . <

45°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< a'< 90°

Fall od:
1.Kegelmantelfliche, links, aulen, RSEC 1

ii. Torusabschnittsflache, konkav, links, aul3en, RSTSﬁV.
2. Torusabschnittsflache, konvex, links, auf3en, RSTS2

Bedingungen: Max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSTSU.; max.
Durchmesser RSTSHV. = min. Durchmesser RSTS2
Fiir RSECl: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

B<180°
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Fir RSTSUV.: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 18()°<

o <225°% Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:
o'< 270°
Fir RSTS,: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: (0°< o <

45°; Winkel o zwischen der Horizontalen und der Srecke KMP - EP: 45°< a'<
90°; Lange RSTSUV. « Ldnge RSEC1
Bezeichnungen:

Kegelmantelflache RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase

Kegelmantelfldche RSECU.: Ubergang

Kegelmantelfldche RSEC2 = Kegel, Schrége, Fase

Torusabschnittsflache RSTSUV.z Ausrundung

Torusabschnittsflidche RSTS2 = Bezeichnung ist kontextabhidngig
Torusabschnittsflache RSTS3 = Bezeichnung ist kontextabhingig
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Fall 7: _
1.Zylindermantelflache, aul3en, RSCJ1

2. Kegelmantelflache, links, aulen, RSEC

M

2

Bedingungen: Auflendurchmesser RSCJ 1 = min..\Durchmesser RSEC2
Fiir RSEC2: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

B<180°

Die Kegelmantelfldche, links, auf3en und die Torusabschnittsfldche, konkav, links,
auBen treten hier nur als "Ubergangsfldchen” auf. Sie zeichnen sich durch ihre geringe

Léngenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flichen der Kombination aus.

Fall 7a:
1.Zylindermantelfldche, auflen, RSCJ1

ii.Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECﬁ.
2.Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC2

Bedingungen: Auflendurchmesser RSCJ1 = min. Durchmesser RSECU.; max.
Durchmesser RSEC ;, = min. Durchmesser RSEC2
Fiir RSECﬁ.: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

B < 180°
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Fiir RSECZ: Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<
3 < 180° Winkel von RSEC2 zur Horizontalen < Winkel von RSECU, zur
Horizontalen: Linge RSECU, « Léange RSCJ1

Fall 7b:
I.Zylindermantelflache, auflen, RSCJl

i.Torusabschnittsfldche, konkav, links, auflen, RSTSUV‘

2.Kegelmantelfldche, links, auf3en, RSEC2

Bedingungen: Aulendurchmesser RSCJ1 = min. Durchmesser RSTSUV.; max.
Durchmesser RSTSUV' = min. Durchmesser RSTS2
Fiir RSECZ: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

3 <180°
Fir RSTSUV.: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<
o <225°% Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
o'< 270°; Lidnge RSTSUV' « Lidnge RSCJ1
Bezeichnungen: )
Kegelmantelfldache RSECU.= Ubergang
Kegelmantelfliche RSEC,, = Kegel, Schrige, Fase
Torusabschnittsfliche RSTSUV'= Ausrundung
Zylindermantelflache RSCJ1 = Bezeichnung ist kontextabhingig

48



Fall 8:
1.Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC1

2.Kreisringfliche, RSR2

\

Bedingungen: Max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSR2

Fiir RSEClz Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

3 < 180°

Die Kegelmantelfldche, links, auf3en und die Torusabschnittsflache, konkav, links,
auBen treten hier nur als "Ubergangsfliachen” auf. Sie zeichnen sich wiederum durch
ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flachen der Kombination

aus.

Fall 8a:

1.Kegelmantelflache, links, aul3en, RSEC1
. Kegelmantelflache, links, auBen, RSECu.

2 Kreisringflache, RS R2

Bedingungen: Max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECu.; max.
Durchmesser RSECU. = min. Durchmesser RSR2
Fiir RSECU.: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

B < 180°
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Fiir RSECI: Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<
3 < 180° Winkel von RSECu. zur Horizontalen < Winkel von RSEC1 zur
Horizontalen; Linge RSECU. « Linge RSEC1

Fall 8b:

1.Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECl
i. Torusabschnittsflache, konkav, links, au3en, RSTSijv'

2 Kreisringfldche, RSR2

Bedingungen: Max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSTS.uV.; max.
Durchmesser RSTSL‘w' = min. Durchmesser RSR2
Fiir RSECI: Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

B < 180°

Fiir RSTS.L.W.: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<
a < 225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a'< 270°; Linge RSTS,; « Linge RSEC|

Bezeichnungen:
Kegelmantelfldche RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase

Kegelmantelflache RSEC,, = Ubergang
Torusabschnittsflache RSTSUV‘= Ausrundung
Kreisringfldche RSR2 = Bezeichnung ist kontextabhéngig
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5.3 Schulter (Innenkontur)

Die Vorgehensweise bei der Definitionen der Schulter fiir die Innenkontur orientiert
sich sehr stark an den Schulterdefinitionen fiir die AuBenkontur. Daher gelten
prinzipiell die aus der Beschreibung der AuBBenkontur festgelegten Voraussetzungen.
Die Blickrichtung bei der Betrachtung der Flichenkombination ist ebenfalls von rechts
(1.Fldache) nach links (n.Fldche). Das stufenformige Gesamterscheinungsbild einer
Schulter stellt hier ebenso deren charakteristische Eigenschaft dar.

Es werden wiederum nur die Definitionen fiir die linke Schulter aufgefiihrt.

Fall 1:
1.Zylindermantelfldche, innen, RSCJl

2 Kreisringflidche, RSR2

Bedingung: Innendurchmesser RSCJ1 = max. Durchmesser RSR2

Fall 1la:
1.Zylindermantelflache, innen, RSCJ1

2.Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSEC2
3.Kreisringflache, RS R3
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Bedingungen: Innendurchmesser RSCJl = max. Durchmesser RSEC,, min.
Durchmesser RSEC2 = max. Durchmesser RSR3.

Fiir RSEC,: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 180°<

B <270°

Fall 1b:
1.Zylindermantelfldche, innen, RSCJ1

2. Torusabschnittsfldche, konkav, rechts, innen, RSTS2

3.Kreisringflache, RSR3

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ1 = max. Durchmesser RSTSZ; min.
Durchmesser RSTS2 = max. Durchmesser RSR3

Fiir RSTSz: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< o

< 135°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:
a'< 180°

Zusitzlich konnen die Kegelmantelflache, rechts, innen und die
Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, innen auch als "Ubergangsflichen" auftreten.
Diese zeichnen sich durch ihre geringe Lidngenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen
Flachen der Kombination aus.

Fall lc:
1.Zylindermantelfldche, innen, RSCJ1

i.Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSECij X

2 Kreisringfldche, RSR2 ’
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Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ1 = max. Durchmesser RSECU,'{'; min.
Durchmesser RSECU,i" = max. Durchmesser RSR2

Fiir RSECU’i.,:Winkel B3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden:
180°< B < 270°; Linge RSECU.i" « Linge RSCJ1

Fall 1d:
1.Zylindermantelfldche, innen RSCJ1

ii. Torusabschnittsflache, konkav, rechts, innen, RSTSUV T
2 Kreisringfldche RSR2

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ1 = max. Durchmesser RSTSUV i min.
Durchmesser RSTSUV [v = max. Durchmesser RSR2
Fiir RSTSijv o Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°<

o < 135°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:135°<
o'< 180°%; Linge RSTSUV n « Lange RSCJ1

Bezeichnungen: )
Kegelmantelfldche RSECU = Ubergang

Kegelmantelfldache RSEC2 = Kegel, Schrége, Fase
Torusabschnittsflache RSTSiiv,i" = Ausrundung, innen
Torusabschnittsflache RSTS2 = Bezeichnung ist kontextabhidngig
Kreisringflache RSR2 bzw. RSR3 = Bezeichnug ist kontextabhéngig
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Zylindermantelfldache RSCJ1 = Bezeichnung ist kontextabhéingig

Fall 2: .
l.Zylindermantelflache, innen, RSCJ1

2. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, innen, RSTS2

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ1 = max. Durchmesser RST52
Fir RST52: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< o

< 135°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
o'< 180°

Fall 2a:
1.Zylindermantelfldche, innen, RSCJ1

2.Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSEC2
3. Torusabschnittsfldiche, konkav, rechts, innen, RSTS3

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ1 = max. Durchmesser RSECz; min.
Durchmesser RSEC2 = max. Durchmesser RSTS3
Fir RSEC,: Winkel [§ zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 180°<

3 <270°
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Zusitzlich kann die Kegelmantelfliche, rechts, innen als "Ubergangsfliche”
auftreten. Diese zeichnet sich durch ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu
den ibrigen Fldchen der Kombination aus.

Fall 2b:
1.Zylindermantelflache, innen, RSCJ1

. Kegelmantelflache, rechts, innen, RSEC'Li T

2. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, innen, RSTS,

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ1 = max. Durchmesser RSECH = min.

Durchmesser RSECu (v = Max. Durchmesser RS’I’S2
Fiir RSEC.Li o Linge RSECu i« Lange RSCJI; Winkel 8 zwischen der Horizontalen

und der erzeugenden Geraden: 180°< 3 < 270°

Bezeichnungen: )
Kegelmantelfliche RSECU = Ubergang

Kegelmantelfliche RSEC2 = Kegel, Schrége, Fase
Torusabschnittsfliche RSTS2 = Bezeichnung ist kontextabhéngig
Zylindermantelfldche RSCJ 1= Bezeichnung ist kontextabhidngig
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Fall 3:
1. Torusabschnittsflache, konkav, rechts, innen, RSTS1

2 Kreisringfldache, RSR,

Bedingungen: Min. Durchmesser RSTS1 = max. Durchmesser RSR2
Fiir RSTSI: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< o

< 135°% Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
a'< 180°

Fall 3a:
1. Torusabschnittsflache, konkav, rechts, innen, RSTS1

2.Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSEC2

3 Kreisringfliche, RSR3

Bedingungen: Min. Durchmesser RSTS1 = max. Durchmesser RSECz; min.
Durchmesser RSEC,, = max. Durchmesser RSR,,

Fiir RSTSlz Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< o

< 135°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
o'< 180°.
Fiir RSECzs Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden

Geraden: 180°< B < 270°
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Zusitzlich kann die Kegelmantelfliche, rechts, innen als "Ubergangsfliche"
auftreten. Diese zeichnet sich durch ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu
den iibrigen Flichen der Kombination aus.

Fall 3b:
1. Torusabschnittsflache, konkav, rechts, innen, RSTS1

ii.Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSECij it
2.Kreisringfldche, RSR2

Bedingungen: Mi~. Durchmesser RSTS1 = max. Durchmesser RSECu o min.
Durchmesser RSECij [ = max. Durchmesser RSR2

Fiir RSTS I Winkel o zwischen der Horizontalen und der Swecke KMP - AP: 90°< ¢

< 135°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
o'< 180°.

Fiir RSEC.Lj = Lange RSECu o« Linge RSTS; Winkel 3 zwischen der Horizontalen

I’
und der erzeugenden Geraden: 180°< 3 < 270°

Bezeichnungen:
Kegelmantelfliache RSEC2 = Kegel, Schrige, Fase

Kegelmantelfldche RSECu,i" = Ubergang

Torusabschnittsflache RSTSI= Bezeichnung ist kontextabhidngig
Kreisringfliche RSR2 = Bezeichnung ist kontextabhidngig
Kreisringfliche RSR3 = Bezeichnung ist kontextabhingig
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Fall 4:
l.Zylindermantelflache, innen, RSCJ1

2. Torusabschnittsfldche, konvex, rechts, innen, RSTS2

-
N
OO

\\2

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ1 = max. Durchmesser RSTS2
Fiir RST82: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< o

< 315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
a'< 360°

Fall 4a:
1.Zylindermantelfldche, innen, RSCJ1

2.Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSEC2
3 Torusabschnittsflache, konvex, rechts, innen, RSTS3

P
2 1
3

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ1 = max. Durchmesser RSECZ; min.
Durchmesser RSEC,, = max. Durchmesser RSTS3
Fiir RSECz: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 180°<

B <270°

Fir RSTS3: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< o

< 315°; Winkel a' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°< o'<
360°
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Fall 4b: _
1.Zylindermantelfldche, innen, RSCJ1

2. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, innen, RSTS2
3 Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, innen, RSTS3

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ1 = max. Durchmesser RSTSz; min.
Durchmesser RSTS2 = max. Durchmesser RSTS3

Fiir RSTSZ: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< o

< 135° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:135°< a'<

180°

Fiir RSTS,; Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< o

3
< 315° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<

o'< 360°

Zusirzlich konnen die Kegelmantelfldche, rechts, innen und die
Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, innen auch als "Ubergangsflichen" auftreten.
Diese zeichnen sich durch ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen

Fliachen der Kombination aus.

Fall dc¢:

1.Zylindermantelflédche, innen, RSCJ 1
ti.Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSECij "

2 .Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, im;en, RSTS2
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Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ1 = max. Durchmesser RSECU o min.

k]

Durchmesser RSEC;, . = max. Durchmesser RSTS,
Fir RSTS,: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< o

< 315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o'< 360°

Fiir RSECU T Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden:
180°< 3 < 270°; Linge RSECU. o« Lidnge RSCJ1

Fall 4d:
l.Zylindermantelflache, innen, RSCJl

U.Torusabschnittsflache, konkav, rechts, innen, RSTSuv x

2.Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, innen, RSTS2

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ1 = max. Durchmesser RSTSUV e min.

[v = max. Durchmesser RSTS2

Fir RST82: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< o

< 315° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
a'< 360°
Fir RSTS v i Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°<

Durchmesser RSTS.. .
uv,

o < 135°% Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:
o'< 180°; Lange RSTSUV i « Lidnge RSCJ1
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Bezeichnungen: )
Kegelmantelflache RSECu = Ubergang

Kegelmantelfliche RSEC2 = Kegel, Schrige, Fase
Torusabschnittsfliche RSTSUv,i” = Ausrundung, innen
Torusabschnittsfliche RSTS2 = Bezeichnung ist kontextabhingig
Torusabschnittsfliache RSTS3 = Bezeichnung ist kontextabhingig
Zylindermantelfliche RSCJ 1= Bezeichnung ist kontextabhingig

Fall 5:
1.Kegelmantelfliche, rechts, innen, RSEC1

2. Torusabschnittsflache, konkav, rechts, innen, RSTS2

Bedingungen: Min. Durchmesser RSEC1 = max. Durchmesser RSTS2

Fiir RSTSZ: Winkel o0 zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< o

<1359 Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
a'< 180°
Fiir RSECI: Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden
Geraden: 180°< 3 < 270°

Bezeichnungen:
Kegelmantelfliche RSEC1 = Kegel, Schrége, Fase

Torusabschnittsflache RSTS2 = Bezeichnung ist kontextabhédngig
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Fall 6:
1. Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSEC1

2.Torusabschnitt_sﬂéiche, konvex, rechts, innen, RSTS2

Bedingungen: Min. Durchmesser RSECl = max. Durchmesser RSTS,
Fiir RSECI: Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden

Geraden: 180°< 3 <270°
Fir RSTS,): Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< «
< 315° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
a'< 360°

Fall 6a:
I.Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSEC,

2.Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSEC2
3. Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, innen, RS'I‘S3

Bedingungen: Min. Durchmesser RSEC1 = max. Durchmesser RSECZ; min.
Durchmesser RSEC, = max. Durchmesser RSTS

Fir RSEClz Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden

Geraden: 180°< 3 <270°
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Fiir RSEC2: Winkel B8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 180°<
B < 270° Winkel von RSEC1 zur Horizontalen < Winkel von RSEC2 zur

Horizontalen
Fiir RSTS3: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< a

<315° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o'< 360°

Fall 6b:
I.Kegelmantelflache, rechts, innen, RSEC,

2. Torusabschnittsfldche, konkav, rechts, innen, RSTS2
3.Torusabschnittsfldche, konvex, rechts, innen, RSTS3

Bedingungen: Min. Durchmesser RSEC1 = max. Durchmesser RSTSZ; min.
Durchmesser RSTS2 = max. Durchmesser RSTS3

Fiir RSECI: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden

Geraden: 180°< 3 < 270°
Fir RSTSZ: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Smecke KMP - AP: 90°< a

< 135°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:
o'< 180°

Fiir RSTS3: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< a

< 315° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
a'< 360°

Zusitzlich konnen die Kegelmantelfldche, rechts, innen und die
Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, innen auch als “Ubergangsfliichen" auftreten.
Sie zeichnen sich dann durch ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu den

tibrigen Flachen der Kombination aus.
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Fall 6c:
1.Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSEC1

i. Kegelmantelflache, rechts, innen, RSECu P
2. Torusabschnittsflache, konvex, rechts, innen, RSTS2

Bedingungen: Min. Durchmesser RSECl = max. Durchmesser RSECU,i”; min.
Durchmesser RSECU,i" = max. Durchmesser RSTS2
Fir RSECI: Winkel B3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden
Geraden: 180°< 3 < 270°
Fiir RSECU,I": Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden:
180°< 3 < 270° Winkel von RSEC1 zur Horizontalen < Winkel von RSECU’-[.. zur

Horizontalen; Linge RSECU i« Lange RSEC1
Fir RSTSZ: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< o

< 315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o'< 360°

Fall 6d:
1.Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSECl

. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, innen, RSTS.Liv x

’

2.Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, innen, RST52




Bedingungen: Min. Durchmesser RSEC1 = max. Durchmesser RSTS.Liv i min.

Durchmesser RSTSUV [ = max. Durchmesser RSTS2

Fiir RSECI: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden

Geraden: 180°< 3'<270°
Fiir RSTSUV o Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°<

o £ 135°% Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:
a'< 180°

Fiir RSTSZ: Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< o

< 315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
'S 360°% Lénge RSTSUv,i" « Linge RSEC1
Bezeichnungen:
Kegelmantelfldche RSEC1 = Kegel, Schrage, Fase
Kegelmantelfldche RSECU,i" = Ubergang
Kegelmantelflache RSEC2 = Kegel, Schrige, Fase
Torusabschnittsflache RSTSijv,i" = Ausrundung, innen

Torusabschnittstlache RSTS,, = Bezeichnung ist kontextabhdngig
Torusabschnittsfldche RSTS3 = Bezeichnung ist kontextabhingig
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Fall 7: A
1.Zylindermantelflache, innen, RSCJ1

2.Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSEC2

NN
SR

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJl = max. Durchmesser RSEC2
Fiir RSEC2: Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden

Geraden: 180°< 3 < 270°

Fall 7a:
1.Zylindermantelfldche, innen, RSCJ1

2.Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSEC2
3.Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSEC3

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJl = max. Durchmesser RSEC,; min.
Durchmesser RSEC2 = max. Durchmesser RSEC3
Fiir RSECZ: Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 180°<

B <270°
Fiir RSEC3: Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden; 180°<

3 < 270° Winkel von RSEC2 zur Horizontalen < Winkel von RSEC3 zur

Horizontalen
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Fall 7b:
1.Zylindermantelfldche, innen, RSCJ1

2.Torusabschnittsflache, konkav, rechts, innen, RSTS2
3.Kegelmantelflache, rechts, innen, RSEC3

S
w

3

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJl = max. Durchmesser RSTSZ; min.
Durchmesser RSTS2 = max. Durchmesser RSEC3
Fiir RSEC3: Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden

Geraden: 180°< 3 < 270°
Fiir RST52: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< o
< 135° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
o's 180°

Die Kegelmantelfldche, rechts, innen und die Torusabschnittsflache, konkav, rechts,
innen treten hier nur als "Ubergangsflichen” auf. Sie zeichnen sich durch ihre geringe

Lingenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flichen der Kombination aus.

Fall 7c:
1.Zylindermantelfliche, innen, RSCJ 1

ti.Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSECij x
2. Kegelmantelfliche, rechts, innen, RSEC2

£
=k
c
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Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ1 = max. Durchmesser RSECUJ,.: min.
Durchmesser RSECM., = max. Durchmesser RSEC2

Fiir RSECin,.: Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden:
180°< 3 < 270°

Fiir RSEC2: Winkel  zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 180°<
3 <270° Winkel von RSECU,i“ zur Horizontalen < Winkel von RSEC2 zur

Horizontalen; Linge RSEC.Lj [« Linge RSCJ1

Fall 7d:

1.Zylindermantelfldche, innen, RSCJ1
. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, innen, RSTS.LiV "
2.Kegelmantelflache, rechts, innen, RSEC2

N NN .
N ¢

Bedingungen: Innendurchmesser RSCJ1 = max. Durchmesser RSTSuv X min.

Durchmesser RSTSUV ;v = Max. Durchmesser RSTS2

1

Fiir RSEC2: Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden

Geraden: 180°< 3 < 270°
Fiir RSTSuv v Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°<
o <135° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:
o'< 180°; Liange RSTS, ;» « Ldnge RSCJ,

Bezeichnungen: )
Kegelmantelflache RSECij T Ubergang

Kegelmantelfldche RSEC2 = Kegel, Schrige, Fase
Kegelmantelfldache RSEC3 = Kegel, Schrige, Fase
Torusabschnittsfliche RSTS2 = Bezeichnung ist kontextabhidngig
Torusabschnittsflache RSTSUv,i" = Ausrundung, innen
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Zylindermantelfliche RSCJ | = Bezeichnung ist kontextabhidngig

Fall 8:
1.Kegelmantelflache, rechts, innen, RSEC1

2.Kreisringflidche, RSR2

Bedingungen: Min. Durchmesser RSEC1 = max. Durchmesser RSR2
Fiir RSEC E Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 180°<

B <270°

Die Kegelmantelflache, rechts, innen und die Torusabschnittsfliche, konkav, rechts,
innen treten hier nur als "Ubergangsflichen" auf. Sie zeichnen sich wiederum durch
ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flichen der Kombination
aus.

Fall 8a:
1.Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSECl

ii.Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSECU T

2 Kreisringfliche, RSR, ’

Bedingungen: Min. Durchmesser RSECl = max. Durchmesser RSECu i min.
Durchmesser RSECﬁ [ = max. Durchmesser RSR2
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Fiir RSECG P Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden:
180°< B <270°

Fiir RSECI: Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 180°<
3 <270° Winkel von RSEC1 zur Horizontalen < Winkel von RSEC; .. zur
Horizontalen: Linge RSECu jr « Ladnge RSEC1

Fall 8b:
1.Kegelmantelflache, rechts, innen, RSECl

‘. Torusabschnittsflache, konkav, rechts, innen, RSTSUV o
2.Kreisringfliche, RSR2

Bedingungen: Min. Durchmesser RSEC1 = max. Durchmesser RSTSUV = min.

Durchmesser RSTS.Liv {v = Mmax. Durchmesser RSR2

3

Fiir RSECI: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden

Geraden: 180°< 3 < 270°
Fir RSTSUv o Winkel o0 zwischen der Horizontalen und der Soecke KMP - AP: 90°<

o < 135° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:
o’'s 180° Lange RSTS ;.. « Linge RSEC,

Bezeichnungen:
Kegelmantelfldche RSEC1 = Kegel, Schrége, Fase

Kegelmantelfldche RSEC.Lj i = Ubergang
Torusabschnittsflache RSTSU‘V = Ausrundung, innen
Kreisringflache RSR2 = Bezeichnung ist kontextabhdngig
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5.4 Einsticihe (AuBBenkontur)

5.4.1 Einstiche senkrecht zur Drehteilrotationsachse

Wie bereits erwdhnt weist das Auftreten einer fragmentierten Fldche in einer
Werkstiickgrundkontur auf mindestens einen vorhandenen Einstich hin. Diese
Erkennungsmethode wird auch weiterhin beibehalten. Alternativ soll noch eine weitere
Erkennungsregel fiir radiale Einstiche aufgefiihrt werden, die ohne eine
Beriicksichtigung von fragmentierten Flichen auskommt:

In einer ansteigenden bzw. gleichbleibenden Drehteilkontur (d.h. bei einer
Blickrichtung von rechts nach links ist der max. Durchmesser der i-ten Fliche kleiner
oder hochstens gleich dem max. Durchmesser der i+1-ten Fldche) tritt als i+2-tes
Element ein Flichenelement auf, dessen max. Durchmesser kleiner ist als der des i+1-
ten Flichenelements. Tritt nun in der weiteren Kontur (von rechts nach links) als i+j-tes
Element (j > i) ein Fldchenelement auf, dessen max. Durchmesser grofer ist, als einer
der maximalen Durchmesser der dazwischenliegenden Flichenelemente, so liegt
mindestens ein Einstich vor.

Die Erzeugung von Einstichkonturen aus dem bestehenden Flachen- bzw.
Schulterrepertoire kann auf verschiedene Moglichkeiten durchgefiihrt werden:

5.4.1.1 Entstehung durch systematische Kombination von jeweils zwei
Flichen = Formeinstiche der Form A

Aus simtlichen Kombinationsméglickeiten werden nur die sinnvoll Erscheinenden
ausgewihlt. Sinnvolle Kombinationen ergeben sich bei der Kombination von
entgegengesetzt gerichteten Flichen, sowie bei der Kombination von links- bzw.
rechtsgerichteten Flachen mit senkrechten Flichen.

Fall 1:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, aullen, RSTS1

2. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBBen, RSTS2

2 1

A\
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Bedingung: :
Min. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTS2

Fir RSTS I Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< a

< 135° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
o'< 180°
Fir RSTSZ: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< o <

45° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< o'< 90°

Zusdtzlich kann zwischen den Fldchen 1 und 2 noch folgende
"Ubergangsflichenkombination” auftreten, die sich durch ihre geringe
Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen.Flichen der Gesamtkombination

auszeichnet.

Fall la:
1.Torusabschnittsflache, konvex, rechts, auf3en, RSTSl

i. Torusabschnittsflache, konkav, rechts, au3en, RSTSUV'.
ii. Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTS.L.W.
2.Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RST52

N

Bedingungen:
Min. Durchmesser RSTS1 = max. Durchmesser RSTSUV..; min. Durchmesser

RSTSW. = min. Durchmesser RSTSUV.; max. Durchmesser RSTSuv' = min.
Durchmesser RS’I‘S2

Fiir RSTS t Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< o

< 135° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
o'< 180°
Fiir RST52: Winkel oo zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< o <

45°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< o/'< 90°
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Fiir RSTSU.V..: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<

o < 315°% Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o'<s 360°
Fiir RSTSUV.: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<
o < 225°% Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
o'< 270°
Léinge von RSTSUv.und RSTSUV" « Ldnge von RSTS, und RSTS,,.
Bezeichnungen:
Torusabschnittsfliche RSTS 1 RSTS2 = rechter, linker konvexer Einstichradius
Torusabschnittsfliche RSTS v RSTSUV,. = linke, rechte Ausrundung

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den

Nutgrund dar.

Fall 2:
1. Torusabschnittsflache, konvex, rechts, aul3en, RSTS1

2.Torusabschnittsfliche, konkav, links, aul3en, RSTS2
9 1
W

Bedingung:
Min. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTS2

Fiir RSTSl: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< a

< 135°, Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<

a'< 180°
Fiir RST52: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°< o

< 225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a'<270°
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Zusitzlich kann zwischen den Flichen 1 und 2 noch folgende "Ubergangsfliche”
auftreten, die sich durch ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen
Fldachen der Gesamtkombination auszeichnet. Diese Flidche zeichnet sich durch ihre
geringe Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flachen der

Gesamtkombination aus.

Fall 2a:
| . Torusabschnittsflache, konvex, rechts, auflen, RSTS1

i. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auflen, RSTSijv"
2. Torusabschnittsfldche, konkav, links, aullen, RSTS2

Bedingungen:
Min. Durchmesser RSTS1 = max. Durchmesser RSTSUV.,; min. Durchmesser

RSTSijv" = min. Durchmesser RSTS2
Fir RSTSI: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°<

< 135° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
a'< 180°
Fiir RSTSz: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°< a
<225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a'< 270°
Fur RSTSUV..: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<
o < 315°% Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o'< 360°; Lange von RSTSUV" « Lidnge von RSTSl und RSTSz.
Bezeichnungen: '
Torusabschnittsflache RSTS1 = rechter konvexer Einstichradius
Torusabschnittsflache RSTS2 = linker konkaver Einstichradius
Torusabschnittsfliche RSTSUV” = linke Ausrundung

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den
Nutgrund dar.
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Fall 3: _
1. Torusabschnittsfidche, konvex, rechts, aul3en, RSTS1

2.Kegelmantelfliche, links, auf3en, RSEC2

Bedingungen: Min. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSEC2
Fir RSTS,: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< o

< 135°% Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
o'< 180°.
Fir RSECZ: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

B < 180°

Zusitzlich kann zwischen den Fldchen 1 und 2 noch folgende
"Ubergangsflichenkombination” auftreten, die sich durch ihre geringe
Liangenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flichen der Gesamtkombination

auszeichnet.

Fall 3a:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, aulen, RSTS1

ii. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, au3en, RSTSUV”
4. Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTSijv'
2.Kegelmantelfldche, links, auBlen, RSEC2
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Bedingungen: Min..Durchmesser RSTS1 = max. Durchmesser RSTSUV": min.
Durchmesser RSTSUV" = min. Durchmesser RSTSUV.; max. Durchmesser
RSTSuV. = min. Durchmesser RSEC2

Fiir RSTSI: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Smecke KMP - AP: 90°< ¢«

< 135° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
o's 180°
Fiir RSECz: Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

B < 180°
Fiir RSTSUV,,: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<

o <315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o'< 360° .
Fiir RSTSUV.: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<

o < 225°% Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
o'< 270°
Lédnge von RSTSUV.und RSTSUV" « Léange von RSTS1 und RSEC2
Bezeichnungen:
Torusabschnittsflache RSTS1 = rechter, konvexer Einstichradius
Kegelmantelfliche RSEC2 = Kegel, Schrége, Fase
Torusabschnittsflache RSTSuv" RSTSuV.. = linke, rechte Ausrundung

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den
Nutgrund dar.
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Fall 4:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, auB3en, RSTS1

2 Kreisringflache, RS R2

Bedingungen: Min. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSR2
Fiir RSTS I Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< a

< 135° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
a'< 180°.

Auch hier kann zwischen den Flachen 1 und 2 noch folgende
"Ubergangsflichenkombination” auftreten, die sich durch ihre geringe
Léangenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flachen der Gesamtkombination

auszeichnet.

Fall 4a:
1.Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, au3en, RSTS1

. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, aul3en, RSTSUV"
ii. Torusabschnittsflache, konkav, links, au8en, RSTSUV’

2.Kreisringfldche RSR2
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Bedingungen:
Min. Durchmesser RSTS1 = max. Durchmesser RSTSﬁV”; min. Durchmesser

RSTSUV” = min. Durchmesser RSTSUV,; max. Durchmesser RSTSUV' = min.
Durchmesser RS R2

Fiir RSTSI: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 90°< o

< 135° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 135°<
oa'< 180°
Fiir RSTSUVQ.: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Swecke KMP - AP: 270°<

a < 315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
a'< 360°
Fir RSTSUV,: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<
o < 225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
o'< 270°
Lidnge von RSTS.. .und RSTS.. . « Lidnge von RSTS
v v 1
Bezeichnungen:
Torusabschnittsflache RSTS1 = rechter konvexer Einstichradius
Kreisringflache RS R2 = planparallele Einstichflanke
Torusabschnittsflache RSTSUV" RSTSUV., = linke, rechte Ausrundung

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den
Nutgrund dar.

Fall §:
1. Torusabschnittsflache, konkav, rechts, auflen, RSTS1

2 Torusabschnittsfliche, konvex, links, aufien, RSTS7

< 2 1 \\

Bedingungen: Min. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTS,

Fiir RSTS I Winke! o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< a

< 315° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o'< 360°
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Fir RSTS7: Winkel oo zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< o £
45°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< o'< 90°

Zusitzlich kann zwischen den Flichen [ und 2 noch folgende "Ubergangsfliche”
auftreten, die sich durch ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu den tbrigen
Flichen der Gesamtkombination auszeichnet. Diese Flidche zeichnet sich durch ihre
geringe Langenausdehnung im Vergleich zu den tibrigen Fldchen der

Gesamtkombination aus.

Fall Sa:
1. Torusabschnittsflache, konkav, rechts, auflen, RSTSl

u.Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTSUV.
2. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS2

Bedingungen: Min. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTSUV.; max.
Durchmesser RSTSUV' = min. Durchmesser RSTS2

Fir RSTS I Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<

< 315° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o'< 360°
Fiir RSTSZ: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< e <
45°; Winke! o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< a'< 90°
Fiir RSTSUV,: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<
o <225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a'< 270°
Léinge von RSTSUV' « Linge von RSTS1 und RSTSz.

Bezeichnungen:
Torusabschnittsflache RSTS1 = rechter konkaver Einstichradius

Torusabschnittsflache RSTS2 = linker konvexer Einstichradius
Torusabschnittsflache RSTSuv, = linke Ausrundung
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Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den

Nutgrund dar.

Fall 6:
1. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auBlen, RSTS1

2. Torusabschnittsflache, konkav, links, aul3en, RSTS2
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Bedingungen: Min. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTS2

Fiir RSTSlz Winkel a zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< o
< 315°% Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o'< 360°

Fir RSTSz: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°< o
< 225° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
o' 270°

Bezeichnungen:
Torusabschnittsfliche RSTSl = rechter konkaver Einstichradius

Torusabschnittsflache RSTS2 = linker konkaver Einstichradius

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Ein- stichs stellt den
Nutgrund dar.
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Fall 7:
1. Torusabschnittsflache, konkav, rechts, auflen, RSTSl

2.Kegelmantelfldache, links, auflen, RSEC2

Bedingungen: :
Min. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSEC2

Fir RSTS T Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< «

< 315°% Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
a's 360°.
Fiir RSECZ: Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

< 180°

Zusitzlich kann zwischen den Flichen 1 und 2 noch folgende "Ubergangsfliche”
auftreten, die sich durch ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen
Fliachen der Gesamtkombination auszeichnet. Diese Flache zeichnet sich durch ihre
geringe Langenausdehnung im Vergleich zu den tibrigen Flachen der

Gesamtkombination aus.

Fall 7a:
1. Torusabschnittsfldche, konkav, rechts, aulen, RSTS1

i.Torusabschnittsfliche, konkav, links, auf3en, RSTSUv‘
2.Kegelmantelflache, links, auen, RSEC,
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Bedingungen:
Min. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTSUV‘; max. Durchmesser

RSTS,;, = min. Durchmesser RSEC,
Fir RSTS I Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< o

< 315° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
a's 360°
Fiir RSEC2: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

f3<180°
Fir RSTSuV.: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<

o < 225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<

o's 270° :
Lange von RSTS, . « Ldnge von RSTS, und RSEC,,

Bezeichnungen:
Torusabschnittsfldche RSTS1 = rechter konkaver Einstichradius

Kegelmantelfldche RSEC2 = Kegel, Schrige, Fase
Torusabschnittsflache RSTSUV' = linke Ausrundung

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den
Nutgrund dar.

Fall 8:
1. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, aul3en, RSTS1

2. Kreisringfladche, RSR2

NN

Bedingungen:
Min. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSR2
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Fiir RSTS I Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< &

< 315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o's 360°.

Zusitzlich kann zwischen den Flichen 1 und 2 noch folgende "Ubergangsfliche"
auftreten, die sich durch ihre geringe Lingenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen
Flachen der Gesamtkombination auszeichnet. Diese Fliche zeichnet sich durch ihre
geringe Lidngenausdehnung im Vergleich zu den tibrigen Flachen der

Gesamtkombination aus.

Fall 8a:
1. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auf3en, RSTS1

ii. Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTS.uv.
Kreisringfliche, RSR2

Bedingungen:
Min. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTSHV.; max. Durchmesser

RSTSUV' = min. Durchmesser RSR2
Fiir RSTS t Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°< o

< 315°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
a'< 360°

Fiir RSTSU.V.: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<
o €225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<

o'< 270°
Linge von RSTSUV' « Lange von RSTS,

Bezeichnungen:
Torusabschnittsfliche RSTS1 = rechter konkaver Einstichradius

Kreisringfliache RSR2 = planparallele Einstichflanke
Torusabschnittsflache RSTSUv' = linke Ausrundung
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Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den
Nutgrund dar.

Fall 9:
1.Kegelmantelfldche, rechts, auBen, RSEC1

2. Torusabschnittsflache, konvex, links, aulen, RSTS2

\\

Bedingungen:
Min. Durchmesser RSEC, = min. Durchmesser RSTS,

Fiir RSEClz Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 0°< 8

< 90°.

Fiir RSTSz: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< o <

45°; Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< o'< 9(0°

Auch hier kann zwischen den Fldchen 1 und 2 noch folgendé
"Ubergangsflichenkombination" auftreten, die sich durch ihre geringe
Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flachen der Gesamtkombination
auszeichnet.

Fall 9a:
1.Kegelmantelfldche, rechts, aullen RSEC1

ii. Torusabschnittsflache, konkav, rechts, au3en, RSTSUV”
ii. Torusabschnittsflache, konkav, links, auf3en, RSTS.UV
2. Torusabschnittsfldche, konvex, links, aullen, RSTS2
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Bedingungen:
Min. Durchmesser RSEC1 = max. Durchmesser RSTSUV.,; min. Durchmesser

RSTSUV” = min. Durchmesser RSTSUV.; max. Durchmesser RSTSUV‘ = min.
Durchmesser RSTS2
Fir RSECI: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 0°<

3 <90°. ,
Fiir RST82: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°<a <

45°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Soecke KMP - EP: 45°< a'< 90°
Fir RSTSUV..: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Smecke KMP - AP: 270°<

a < 315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
a'< 360°

Fir RSTSHV.: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<
a <225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<

a'< 270°
Lange von RSTSuv.und RSTSUV” « Ldnge von RSECl und RSTS2

Bezeichnungen:
Kegelmantelfliche RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase

Torusabschnittsfliche RSTS2 = linker konvexer Einstichradius
Torusabschnittsfliche RSTS v RSTSuv,. = linke, rechte Ausrundung

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den
Nutgrund dar.

Fall 10:
1.Kegelmantelfldche, rechts, aullen, RSEC1

2.Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTS2
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Bedingungen:
Min. Durchmesser RSEC1 = mun. Durchmesser RSTS2

Fiir RSEClz Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 0°< f
<9°
Fiir RSTSZ: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°< «

< 225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a'< 270°

Zusitzlich kann zwischen den Flichen 1 und 2 noch folgende "Ubergangsfliche"
auftreten, die sich durch ihre geringe Liangenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen
Flachen der Gesamtkombination auszeichnet. Diese Flache zeichnet sich durch ihre
geringe Lidngenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flidchen der

Gesamtkombination aus.

Fall 10a:
1. Kegelmantelflache, rechts, auflen, RSEC1

ii.Torusabschnittsflache, konkav, rechts, auf3en, RSTSUV..
2. Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTS2

Bedingungen: Min. Durchmesser RSEC1 = max. Durchmesser RSTS.UV..; min.
Durchmesser RSTSUVH = min. Durchmesser RSTS2
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Fiir RSECI: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 0°< 3
< 90°

Fiir RSTSZ: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<
< 225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<

a'< 270°
Fiir RSTSﬁv..: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<

o < 315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Saecke KMP - EP: 315°<

a'< 360°
Linge von RSTSuv.. « Lidnge von RSEC1 und RSTS2

Bezeichnungen:
Kegelmantelfldche RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase

Torusabschnittsflache RSTS2 = linker konkaver Einstichradius
Torusabschnittsflache RSTSUV” = rechte Ausrundung

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den

Nutgrund dar.
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Fall 11:
1.Kegelmantelfliche, rechts, auflen, RSEC1

2.Kegelmantelflache, links, aullen, RS EC2

Bedingungen:
Min. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSEC7

Fiir RSEClz Winkel B zwischen der Horizontalen und de;erzeugenden Geraden: 0°< 3

<90°
Fir RSECz: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

B < 180°

Auch hier kann zwischen den Flichen 1 und 2 noch folgende
"Ubergangsflichenkombination" auftreten, die sich durch ihre geringe
Lingenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flachen der Gesamtkombination

auszeichnet.

Fall 1la:
1.Kegelmantelfldche, rechts, aulen RSEC1

i.Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auf3en, RSTSUV”
ii. Torusabschnittsflache, konkav, links, aul3en, RSTS‘uv‘
2. Kegelmantelfldche, links, auf3en, RSEC2
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Bedingungen:
Min. Durchmesser RSECI = max. Durchmesser RSTS.. .: max. Durchmesser

v
RSTSUV’ = min. Durchmesser RSECZ‘ min. Durchmesser RSTSUV" = min.
Durchmesser RSTSUV'
Fiir RSEClz Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 0°< 3
<90°.
Fiir RSECz: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 90°<

B < 180°.
Fir RSTSUV..: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<

o < 315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o'< 360°.

Fiir RSTSuv.: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<
o £225°% Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
o'< 270°.

Lange von RSTS.uv,und RSTSUV” « Ldnge von RSEC1 und RSEC2

Bezeichnungen:
Kegelmantelflache RSECI, RSEC2 = Kegel, Schrige, Fase oder Nutflanke bei

bestimmten genormten Einstichen
Torusabschnittsfldche RSTSz., RSTS, .. = linke, rechte Ausrundung

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den

Nutgrund dar.

Fall 12:
1.Kegelmantelfliche, rechts, aullen, RSEC1

2 Kreisringflache, RSR2

Bedingungen:
Min. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSR2
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Fiir RSECls Winkel 3 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: (0°< 3

< 90°

Auch hier kann zwischen den Flichen 1 und 2 noch folgende
"Ubergangsflachenkombination" auftreten, die sich durch ihre geringe
Ladngenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flichen der Gesamtkombination

auszeichnet.

Fall 12a:
1.Kegelmantelfldche, rechts, auBen, RSEC1

i.Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auf3en, RSTSUV”
U.Torusabschnittsflache, konkav, links, au3em, RSTSuv,

2 Kreisringfldche, RSR2

Bedingungen:
Min. Durchmesser RSEC1 = max. Durchmesser RSTSUV.,; min. Durchmesser

RSTSUV" = min. Durchmesser RSTSUV,; max. Durchmesser RSTSUv' = min.

Durchmesser RS R2

Fiir RSECI: Winkel 8 zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 0°< 3
< 90°.

Fiir RSTSUV..: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<
o £ 315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
a'< 360°.

Fiir RSTSUVu Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<
o <225°% Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP:
225°%°<o'< 270°.

Lédnge von RSTSUV'und RSTSUV" « Ldnge von RSEC1

Bezeichnungen:
Kegelmantelflache RSEC1 = Kegel, Schrage, Fase

90



Kreisringtliche RSR, = planparallele Nutflanke
Torusabschnittsfliche RSTSﬂV,, RSTS(jv" = linker, rechter Radius

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den

Nutgrund dar.
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Fall 13: :
1 Kreisringflache, RSRl

2.Torusabschnittsflache, konvex, links, auBen, RST82

e

Bedingungen:
Min. Durchmesser RSRl = min. Durchmesser RSTS2

Fir RSTSZ: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°<a <
45° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 45°< a'< 90°

Auch hier kann zwischen den Flichen 1 und 2 noch folgende
"Ubergangsflichenkombination" auftreten, die sich durch ihre geringe

Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flichen der Gesamtkombination

auszeichnet.

Fall 13a:
I.Kreisringflache RSR1

. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auflen, RSTSUV”
. Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTSUV'
2. Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTS2

Bedingungen:
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Min. Durchmesse:r(RSR1 = max. Durchmesser RSTS.. .; min. Durchmesser

uv
RSTS.. . = min. Durchmesser RSTS.. ,; max. Durchmesser RSTS.. . = min.
uv uv uv
Durchmesser RSTS2
Fiir RST82: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 0°< o €

45°; Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP; 45°< o' 90°

Fiir RSTSUV,.: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<
o €315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
a'< 360°.

Fir RSTSuV.: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<
o £225° Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a'< 270°.

Lange von RSTSUV.und RSTSUv" « Ldnge van RSTS2

Bezeichnungen:
Torusabschnittsflache RSTS2 = linker konvexer Einstichradius

Kreisringflache RSR1 = planparallele Nutflanke
Torusabschnittsfliche RSTS,., RSTSZ.. = linke, rechte Ausrundung
Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den Nutgrund

dar.

Fall 14:
1. Kreisringflache, RSR1

2. Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTS2

Bedingungen:
Min. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2

Fir RST52: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<
< 225° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a'< 270°
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Zusiitzlich kann zwischen den Flichen 1 und 2 noch folgende "Ubergangstlidche"
auftreten, die sich durch ihre geringe Lingenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen
Flachen der Gesamtkombination auszeichnet. Diese Fliache zeichnet sich durch ihre
geringe Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flichen der

Gesamtkombination aus.

Fall 14a:
1. Kreisringfldche, RSRl

u.Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auflen, RSTSi’w"
2. Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTS2

Bedingungen:
Min. Durchmesser RSR1 = max. Durchmesser RSTSUV”; min. Durchmesser

RSTSUV" = min. Durchmesser RST82
Fir RSTSZ: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°< a

< 225°% Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
o'< 270°
Fiir RSTSUVH: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<
o <315° Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o'< 360°
Linge von RSTSUV" « Liange von RSTS2
Bezeichnungen:
Kreisringflache RSRl = planparallele Nutflanke
Torusabschnittsfldche RSTS2 = linker konkaver Einstichradius
Torusabschnittsflache RSTSUV" = rechte Ausrundung

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den

Nutgrund dar.
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Fall 15:
1.Kreisringflache, RSR1

2.Kegelmantelflache, links, auBen, RSEC2

&\2\@

Bedingungen:
Min. Durchmesser RSR = min. Durchmesser RSEC

Fiir RSEC2 Winkel 3 zw1schen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 0°< 3
<90°

Auch hier kann zwischen den Fldachen 1 und 2 noch folgende
"Ubergangsflichenkombination" auftreten, die sich durch ihre geringe

Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flichen der Gesamtkombination
auszeichnet.

Fall 15a:
1.Kreisringflache RSR1

ii. Torusabschnittsflache, konkav, rechts, auBBen, RSTSUV"
i. Torusabschnitisfliche, konkav, links, auflen, RSTSUV
2 Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC2

95



Bedingungen:
Min. Durchmesser RSR1 = max. Durchmesser RSTSUv"" min. Durchmesser

RSTSUV" = min. Durchmesser RSTSUV,; max. Durchmesser RSTSUv' = min.

Durchmesser RSEC2

Fiir RSECZ: Winkel B zwischen der Horizontalen und der erzeugenden Geraden: 0°< 8
<9N°

Fiir RSTSiiv”: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 270°<
a <315°% Winkel o' zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 315°<
o's 360°.

Fiir RSTSUV,: Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - AP: 180°<
a < 225°% Winkel o zwischen der Horizontalen und der Strecke KMP - EP: 225°<
a'< 270°. _

Léange von RSTS,,,und RSTSuv,. « Lange von RSEC2

Bezeichnungen:

Kreisringfliche RS R2 = planparallele Nutflanke
Kegelmantelfldache RSECl = Kegel, Schrige, Fase
Torusabschnittsfliche RSTSuv,, RSTSuv.. = linke, rechte Ausrundung

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den
Nutgrund dar.
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5.4.1.2 Entstehung durch Kombination einer Schulter mit einer Fliche
= Form B

Zu diesem Zweck werden die im vorhergehenden Abschnitt definierten Schultern fiir
AufBlenkonturen herangezogen. Es werden nur linke Schultern mit einzelnen Fldchen
kombiniert. Die hierbei getroffenen Vereinbarungen sind prinzipiell auf die
Kombination einer Fldche mit einer rechten Schulter iibertragbar. Es muf hierbei nur
die Ausrichtung der Einzelfldchen in entgegengesetzte Richtung beachtet werden. Bei
der Betrachtungsweise von rechts nach links bildet die Einzelflachen die erste Fldche (=
rechte Begrenzungsfldche; mit Index 1) des Einstichs und die letzte Flache der linken
Schulter die letzte Fliche (= linke Begrenzungsfliche) des Einstichs. Zur

Verdeutlichung werden die Fldchen, die Bestandteil der Schulter sind, mit dem Index
SCh'(RS"Sch ) versehen. Es ergeben sich folgende Kombinationen:

Falle 1.1 bis 1.4:
Kombination der Félle 1, la, Ib, lc, 1d der linken Schulter mit jeder der folgenden

Einzelfldchen:
Fall 1.1 Kreisringflache, RSR1

Fall 1.2 Kegelmantelflache, rechts, aul3en, RSEC1
Fall 1.3 Torusabschnittsflache, konvex, rechts, aullen, RSTSl
Fall 1.4 Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auflen, RS’I‘SI

Zwischen der Einzelfldche und der ersten Fldche der linken Schulter folgende

Ubergangsflichen " auftreten:
la) Kegelmantelfldche, rechts, aulen, RSECU..;

1b) Torusabschnittsflache, konkav, rechts, auf3en, RSTSUV” i

Diese zeichnen sich, genauso wie die moglichen Ubergangsflichen innerhalb der
Schulter, durch ihre geringe Lingenausdehnung im Vergleich zu den iibnigen Fldchen

der gesamten Kombination aus .
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Bedingungen fiir das Vorliegen eines Einstichs dieser Art:

Fiir die linke Schulter der Grundfille 1, la, 1b, lc, 1d gelten die bereits definierten

Bedingungen. Fiir die Ubergangsflachen RSECLund RSTSUV” gelten die eingangs

festgelegten Bedingungen. Fiir die Kopplung mit den Einzelfldchen gelten folgende

Bedingungen:

Fall 1.1:
Min. Durchmesser von RSR1 = Durchmesser des rechten Rands der ersten Flache

der linken Schulter (hier: RSCJSch.)
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Fall 1.1 mit RSECﬁ..:

Min. Durchmesser von RSR1 = max. Durchmesser von RSECU.“; min. Durchmesser
RSECU.. = Durchmesser des rechten Rands der ersten Flidche der linken Schulter (hier:
RSCJSch.)" Lii'ngc_RSECU,. « Ldnge RSCJSch.
Fall 1.1 mit RSTSﬁv..:

Min. Durchmesser von RSR1 = max. Durchmesser von RSTSUV...; min.
Durchmesser RSTSuv” = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliche der linken

Schulter (hier: RSCJSch.); Linge RSTSUv" « Ldnge RSCJSch.

Fall 1.2:
Min. Durchmesser von RSEC1 = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliche

der linken Schulter (hier: RSCJSch.)
Fall 1.2 mit RSECH..:
Min. Durchmesser von RSEC1 = max. Durchmesser von RSECU,..; min.

Durchmesser RSECU.. = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fldche der linken
Schulter (hier: RSCJSch.); Ldnge RSECU.. « Ldnge RSCJSch.
Fall 1.2 mit RSTSl..”..:

Min. Durchmesser von RSEC1 = max. Durchmesser von RSTSUV...; min.
Durchmesser RSTSUV.. = Durchmesser des rechten Rands der ersten Flache der linken

Schulter (hier: RSCJSch.); Linge RSTSUV" « Lidnge RSCJSCh_

Fall 1.3:
Min. Durchmesser von RSTS1 = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliache

der linken Schulter (hier: RSCJSch.)
Fall 1.3 mit RSECu.,:

Min. Durchmesser von RSTS1 = max. Durchmesser von RSECU...; min.
Durchmesser RSECU,. = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliache der linken
Schulter (hier: RSCJSch.); Lange RSECU,. « Ldnge RSCJSch.

Fall 1.3 mit RSTSHV,.:
Min. Durchmesser von RSTS1 = max. Durchmesser von RSTSUV...; min.
Durchmesser RSTS.L.W.. = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fldche der linken

Schulter (hier: RSCJSCh.); Linge RSTSUV" « Ldnge RSCJSch.
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Fall 1.4:
Min. Durchmesser von RSTS1 = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliche

der linken Schulter (hier: RSCJ
Fall 1.4 mit RSECﬁ,,:

Min. Durchmesser von RSTSl = max. Durchmesser von RSECU...; min.

Sch.)

Durchmesser RSECU.. = Durchmesser des rechten Rands der ersten Flache der linken
Schulter (hier: RSCJSCh_); Lange RSECu.. « Linge RSCJSch.

Fall 1.4 mit RSTSﬁv..:
Min. Durchmesser von RSTS1 = max. Durchmesser von RSTSUV"‘

: min. Durchmesser RSTS v = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fldche
der linken Schulter (hier: RSCJSch.); Léange RSTSUV” « Ldnge RSCJSch.

Bezeichnungen:

Flachen aus denen die Schulter der Fille 1, 1a, 1b, Ic, 1d besteht:
Kreisringfldche RSRSch = linke planparallele Nutflanke

Kegelmantelfldche RSECSch. = Kegel, Schrige, Fase
Torusabschnittsflache RSTSSch. = linker konkaver Einstichradius
Zylindermantelfldche RSCJSch. = Nutgrund

Ubergangsfliachen innerhalb der Schulter:

Kegelmantelfldche RSECU: Ubergang

Torusabschnittsflache RSTSUV'= linke Ausrundung
Einzelflichen:

Kreisringflache RSR1 = rechte planparallele Nutflanke
Kegelmantelfldache RSECI = Kegel, Schrége, Fase
Torusabschnittsflache RSTS1 = rechter konvexer Einstichradius
Torusabschnittsflache RSTS1 = rechter konkaver Einstichradius
Ubergangsfliachen zwischen der Einzelfldche und der Schulter:
Kegelmantelfldche RSECG.‘ = Ubergang

Torusabschnittsflache RSTSUV" =rechte Ausrundung

Falle 2.1 bis 2.4:
Kombination der Fille 2, 2a, 2b, 3, 3a, 3b, 4, 4a, 4b, 4¢c, 4d, 5, 6, 6a, 6b, 6¢, 6d,

7.7a,7b, 8, 8a, 8b der linken Schulter mit folgenden Einzelfldchen:
Fall 2.1 Kreisringflache, RSRl

Fall 2.2 Kegelmantelflache, rechts, aullen, RSEC1
Fall 2.3 Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, auflen, RSTS1
Fall 2.4 Torusabschnittsfldche, konkav, rechts, auf3en, RSTSl
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Zwischen der Einzelfldche und der ersten Fliche (Betrachtung von rechts nach links)

der linken Schulter kdnnen wiederum folgende "Ubergangsflichen" auftreten:
2a) Kegelmantelfliche, rechts, auBBen, RSECU..

2b) Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, au3en, RSTSUV"

Diese zeichnen sich wiederum in Analogie zu den mdglichen Ubergangsfliachen
innerhalb der Schulter durch ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu den
tibrigen Flachen der Kombination aus.
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Bedingungen fiir das Vorliegen eines derartigen Einstichs:
Es gelten die fiir die linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b, 3. 3a, 3b, 4, 4a, 4b. 4c, 4d.

5, 6, 6a, 6b, 6¢, 6d. 7, 7a, 7b, 8, 8a, 8b definierten Bedingungen. Fiir die
Ubergangsflichen RSECLund RSTS.._v: gelten die bereits festgelegten Bedingungen.

Fiir die Kopplung mit den Einzelfldchen gelten folgende Bedingungen:

Fall 2.1:
Min. Durchmesser von RSR1 = Durchmesser des rechten Rands der ersten Flache

der linken Schulter: 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b RSCJSch : 3, 3a, 3b
RSTSSch.; S, 6, 6a, 6b, 6¢, 6d, 8, 8a, 8b RSECSch.

Fall 2.1 mit RSECu.':

Min. Durchmesser von RSR1 = max. Durchmesser von RSECU.,; min. Durchmesser
RSECU,. = Durchmesser des rechten Rands der ersten Flache der linken Schulter: 2, 2a,
2b, 4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b RSCJSCh (Lange RSECU., « Ldnge RSCJSch ); 3,
3a, 3b RSTSSch (Ldnge RSECU,. « Linge RSTSSch ), 5, 6, 6a, 6b, 6¢, 6d, 8, 8a,
8b RSECSch.( Linge RSECU... « Lange RSECSch.)

Fall 2.1 mit RSTSﬁV..:

Min. Durchmesser von RSR1 = max. Durchmesser von RSECUV.,; min.
Durchmesser RSECﬂv" = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fldche der linken
Schulter: 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b RSCJSCh (Lange RSEC.L.W” « Linge
RSCJSCh_); 3, 3a, 3b RSTSSch. (Lange RSECL‘W" « Linge RSTSSch,); S, 6, 6a,

6b, 6¢, 6d, 8, 8a, 8b RSECSch.( Lange RSECijv" « Linge RSECSch.)

Fall 2.2:
Min. Durchmesser von RSECl = Durchmesser des rechten Rands der ersten Flache

der linken Schulter: 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b RSCJ 3, 3a, 3b
RSTSSch.; S, 6, 6a, 6b, 6¢, 6d, 8, 8a, 8b RSECSch.

Sch.’

Fall 2.2 mit RSECﬁ..:

Winkel von RSECU.. zur Horizontalen < Winkel von RSEC1 zur

Horizontalen; min. Durchmesser von RSEC1 = max. Durchmesser von RSEC.U..;
min. Durchmesser RSECU.. = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliche der
linken Schulter: 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b RSCJSch. (Ldnge RSECU.. «
Léange RSCJSCh_); 3, 3a, 3b RSTSSCh. (Léange RSECU.. « Linge RSTSSch.); 5, 6,

6a, 6b, 6¢, 6d, 8, 8a, 8b RSECSCh.( Lédnge RSECU.. « Ldnge RSECSch.)
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Fall 2.2 mit RSTS{]VH:

Min. Durchmesser von RSEC1 = max. Durchmesser von RSTSuV,.; min.
Durchmesser RSTSUV" = Durchmesser des rechten Rands der ersten Flidche der linken
Schulter: 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b RSCJSch (Liange RSTSUv" « Lange
RSCJSCh_); 3, 3a,3b RSTSSCh. (Lange RSTSUV" « Ldnge RSTSSch.); 5, 6, 6a,

6b, 6¢, 6d, 8, 8a, 8b RSECSch.( Liange RSTSUV" « Ldnge RSECSch.)

Fall 2.3:
Min. Durchmesser von RSTS1 = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fldche

der linken Schulter: 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b RSCJSch ; 3, 3a, 3b
RSTSSch.; 5, 6, 6a, 6b, 6¢, 6d, &, 8a, 8b RSECSch.
Fall 2.3 mit RSECﬁ..:

Min. Durchmesser von RSTS1 = max. Durchmesser von RSECU..; min.
Durchmesser RSECU.. = Durchmesser des rechten Rands der ersten Flache der linken
Schulter: 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7Tb RSCJSch (Lange RSECU,, « Lidnge
RSCJSch_); 3, 3a, 3b RSTSSch. (Ldange RSECU.. « Linge RSTSSch.); 5, 6, 6a, 6b,
6c, 6d, 8, 8a, 8b RSECSCh ( Lange RSECU.. « Lédnge RSECSch )

Fall 2.3 mit RSTSuV..:

Min. Durchmesser von RSTS1 = max. Durchmesser von RSTSuv,.; min.
Durchmesser RSTS.UV.. = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fldche der linken
Schulter: 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4¢, 4d, 7, 7a, 7b RSCJSch (Lange RSTSUV" « Lange
RSCJSch.); 3, 3a, 3b RSTSSch. (Lange RSTSUv" « Linge RSTSSch.); 3, 6, 64,

6b, 6c, 6d, 8, 8a, 8b RSECSCh.( Lange RSTSijv" « Lange RSECSch_)

Fall 2.4:
Min. Durchmesser von RSTS1 = Durchmesser des rechten Rands der ersten Flache

der linken Schulter: 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b RSCJSch : 3, 3a, 3b

RSTS S, 6, 6a, 6b, 6¢, 6d, 8, 8a, 8b RSEC

Sch.’ Sch.

Fall 2.4 mit RSEC‘..],.:

Min. Durchmesser von RSTS1 = max. Durchmesser von RSEC.u.,; min.
Durchmesser RSECU.. = Durchmesser des rechten Rands der ersten Flache der linken
Schulter: 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b RSCJSch (Lange RSECU., « Lidnge
RSCJSch.); 3, 3a, 3b RSTSSch. (Lange RSECU.. « Lidnge RSTSSCh_); 5, 6, 6a, 6b,

6¢c, 6d, 8, 8a, 8b RSECSch.( Léange RSECu.. « Lénge RSECSch.)

103



Fall 2.4 mit RSTSﬁV..:
Min. Durchmesser von RSTS1 = max. Durchmesser von RSTSUVH: min.
Durchmesser RSTSUV., = Durchmesser des rechten Rands der ersten Fliche der linken
Schulter: 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b RSCJSch. (Lange RSTSUV" « Lange
RSCJSCh_): 3, 3a, 3b RSTSSch‘ (Lange RSTSUV.. « Ldnge RSTS ); 5, 6, 6a,
6b, 6¢, 6d, 8, 8a, 8b RSECSCh( Lange RSTSUV" « Linge RSEC

Seh.
Sch.)
Bezeichnungen:

Flachen aus denen die Schulter besteht:
Kreisringflache RSRSCh = linke planparallele Nutflanke

Zylindermantelfldche RSCJSCh = Nutgrund

Torusabschnittsflache, konkav, links, aullen, RSTSSch linker konkaver

Einstichradius

Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTSSch linker konvexer

Einstichradius
Kegelmantelfldche RSECSch = Kegel, Schrige, Fase

Tritt keine Zylindermantelfldche RSCJSCh auf, so stellt der Punkt mit dem

geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs den Nutgrund dar.

Ubergangsflachen innerhalb der Schulter:
Kegelmantelfldche RSECU,: Ubergang

Torusabschnittsflache RSTS.UV.= linke Ausrundung
Einzelfldachen:

Kreisringflache RSR1 =rechte planparallele Nutflanke
Kegelmantelfldche RS EC1 = Kegel, Schrige, Fase
Torusabschnittsflache RSTS1 = rechter konvexer Einstichradius
Torusabschnittsflache RSTS1 = rechter konkaver Einstichradius
Ubergangsflichen zwischen der Einzelfldche und der Schulter:
Kegelmantelflache RSECU... = Ubergang

Torusabschnittsfliche RSTSUV" = rechte Ausrundung

5.4.1.3 Entstehung durch Kombination einer rechten mit einer linken
Schulter = Form C

Anmerkung: Einige Kombinationen sind auch durch die Kombination einer Schulter

mit ciner Flache erreichbar!
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Es gilt weiterhin die Blickrichtung von rechts nach links, d.h. die rechte Schulter
stellt in der Abfolge von rechts nach links die erste Schulter und die linke Schulter die
zweite Schulter dar. Die Kombinationsmdglichkeiten zweier entgegengesetztgerichteter
Schultern richtet sich in erster Linie nach der Geometrie der beiden Flidchen, die zur
Entstehung des Einstichs gekoppelt werden miissen:

Fall 1:

Die letzte Fliche der rechten Schulter und die erste Fliche der linken Schulter ist
jewells eine Zylindermantelfliche RSCJSch.

Hierbei konnen die Fille 1, la, 1b, lc, 1d, 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a und 7b
beliebig mit sich selbst oder untereinander kombiniert werden. Vorausgesetzt es wird
jewells eine rechte Schulter mit einer linken Schulter der aufgefiihrten Fille kombiniert.
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Bedingungen:
Die Zylindermantelflachen RSCJSCh der beiden Schultern haben den gleichen

Aufendurchmesser Die Kombination der beiden Schultern verfiigt iiber eine

gemeinsame Zylindermantelfliche.

Bezeichnungen:
Gemeinsame Zylindermantelfldche RSCJSCh = Nutgrund

Kreisringfldche RSRSCh der linken/rechten Schulter = linke/rechte planparallele

Nutflanke
Kegelmantelfldche RSECSCh der linken/rechten Schulter = Kegel, Schrige, Fase

Torusabschnittsflache, konkav, links/rechts der linken/rechten Schulter RSTSSch

linker/rechter konkaver Einstichradius _
Torusabschnittsfliche, konvex, links/rechts der linken/rechten Schulter RSTSSch

linker/rechter konvexer Einstichradius

Ubergangstlichen innerhalb der Schulter: )
Kegelmantelflache der linken (RSECU.) / rechten Schulter (RSECU..) = Ubergang

Torusabschnittsfliche der linken (RSTSUV') / rechten Schulter (RSTSUV“) =

linke/rechte Ausrundung

Fall 2:

Die letzte (erste) Flache der rechten (linken) Schulter ist eine Zylindermantelfliche
RSCJSCh und die erste (letzte) Fldche der linken (rechten) Schulter ist eine

Kegelmantelfldache RSECSch

Es konnen die Fille 1, la, lb, lc, 1d, 2, 2a, 2b, 4, 44, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b als
rechte Schulter beliebig mit den Fillen 5, 6, 6a, 6b, 6c¢, 6d, &, 8a, &b als linke Schulter
kombiniert werden.

(Umgekehrt ist auch die beliebige Kombination der Fille |, la, 1b, Ic, 1d, 2, 2a, 2b,

4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b als linke Schulter mit den Fillen 5, 6, 6a, 6b, 6¢c, 6d, 8,
8a, 8b als rechte Schulter méglich). Zusdtzlich kann zwischen RSCJSCh der rechten

(linken) Schulter und RSECSch der linken (rechten) Schulter folgende "
Ubergangsfliche " auftreten:

2a. Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTSuv'

(2b. Torusabschnittsfldche, konkav, rechts, auflen, RSTSHV”)

Diese zeichnen sich, analog zu den Ubergangsflachen innerhalb der Schulter, durch
ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Fldchen der Kombination
aus .
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Bedingungen:

Es gelten die fiir die linken/rechten

Bedingungen.

Fiir die Kopplung der Schultern gilt folgende Bedingung:

ETANN

) chultern definierten Bedingungen. Fiir die
Ubergangsflachen jSTSiv,_ung RSTS. . gelten die bereits festgelegten

v

Auflendurchmesser von RSCJSCh der rechten (linken) Schulter = dem min.

Durchmesser von RSECSch der linken (rechten) Schulter.

Fiir die Kopplung der Schultern mit RSTSuv' gilt folgende Bedingung:

AuBendurchmesser von RSCJSch der rechten Schulter = min. Durchmesser von
RSTSUV.; max. Durchmesser RSTSUV. = min. Durchmesser von RSECSch der

linken Schulter; Lange von RSTSUV' « Ldnge von RSCJSch und RSEC
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Fiir die Kopplung der Schultern mit RSTSUV" gilt folgende Bedingung:

Min. Durchmesser von RSECSch der rechten Schulter = max. Durchmesser von
RSTSuV..; min. Durchmesser RSTSUV.. = AulBlendurchmesser von RSCJSch der
linken Schulter; Linge von RSTSUV" « Ldnge von RSCJSch. und RSECSch,'

Bezeichnungen:

Flachen der Schultern:
Zylindermantelfldche RSCJSch = Nutgrund

Kegelmantelfliche RSECSch = Kegel, Schrige, Fase

Torusabschnittsflache, konkav, links/rechts, auBBen, RSTSSCh = linker/rechter
konkaver Einstichradius

Torusabschnittsflache, konvex, links/rechts, au3en, RSTSSch = linker/rechter
konvexer Einstichradius

Ubergangsflichen innerhalb der Schultemn:
Torusabschnittsfliche, konkav, links/rechts, auflen, RSTSHV. bzw. RSTS.L.W,‘

t

linke/rechte Ausrundung )
Kegelmantelfldche, links/rechts, auflen, RSECU.bzw. RSECU.. = Ubergang

Ubergangsflichen zwischen den beiden Schultern:
Torusabschnittsfliche, konkav, links/rechts, auflen, RSTSUV. bzw. RSTSUv"

]

linke/rechte Ausrundung

Fall 3:

Die letzte (erste) Flache der rechten (linken) Schulter ist eine Torusabschnittsfldche
RSTS Sch und die erste (letzte) Flache der (rechten) linken Schulter ist eine

Zylindermantelfldche RSCJSch.

Es werden die Fille 3, 3a, 3b als rechte Schulter mit sich selbst als linke Schulter
oder mit den Fillen 1, la, lb, lc, 1d, 2, 2a, 2b, 4, 4a, 4b, 4c¢, 4d, 7, 7a, 7b als linke
Schulter beliebig miteinander kombiniert.

(Umgekehrt ist auch die beliebige Kombination der Fille 1, 1a, 1b, lc, 1d, 2, 2a, 2b,
4, 4a, 4b, 4c, 4d, 7, 7a, 7b als rechte Schulter mit den Fille 3, 3a, 3b als linke Schulter
moglich). AuBler bei der Kombination der Fille 3, 3a, 3b mit sich selbst kann zwischen
RSTSSch. der rechten (linken) Schulter und RSCJSch. der linken (rechten) Schulter
zusitzlich folgende "Ubergangsfliche" auftreten:

3a. Kegelmantelflache, rechts, auBen, RSECU..

(3b. Kegelmantelfldche, links, au3en, RSECU.)
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Diese zeichnen sich durch ihre geringe Lingenausdehnung im Vergleich zu den

ibrigen Fldchen der Kombination aus .

Py

N

—

LSS s

N
N\

Bedingungen:
_Es gelten die fiir die linken / rechten Schultern definierten Bedingungen. Fiir die

Ubergangsflichen RSE( ;lund RSEC: gelten die bereits festgelegten Bedingungen.
Fiir die Kopplung der Schultern gilt folgende Bedingung:

Min. Durchmesser von RSTSSch der rechten (linken) Schulter = dem min.

Durchmesser von RSCJSCh der linken (rechten) Schulter.
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Fiir die Kopplung der Schultern mit RSEC.., gilt folgende Bedingung:

AuBendurchmesser von RSCJSch. der rechten Schulter = min. Durchmesser von
RSECU,; max. Durchmesser RSECU. = min. Durchmesser von RSTSSch. der
linken Schulter; Linge von RSECU. « Ldnge von RSCJSCh. und RSTSSch.'
Fiir die Kopplung der Schultern mit RSEQH,. gilt folgende Bedingung: Min.
Durchmesser von RSTSSch. der rechten Schulter = max. Durchmesser von
RSECU..; min. Durchmesser RSECU.. = AuBendurchmesser von RSCJSch. der

linken Schulter; Lange von RSECU.. « Lénge von RSCJ und RSTS

Sch. Sch.”

Bezeichnungen:
Zylindermantelflache RSCJSCh = Nutgrund
Bei der Kombination der Fille 3, 3a, 3b mit sich selbst stellt der Punkt mit dem

geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs den Nutgrund dar.
Kreisringtlache RSRSCh = planparallele Nutflanke

Kegelmantelfldche RSECSCh = Kegel, Schrige, Fase

Torusabschnittsflache, konkav, links/rechts, auflen, RSTSSch = linker/rechter
konkaver Einstichradius

Torusabschnittsflache, konvex, links/rechts, auflen, RSTSSch = linker/rechter
konvexer Einstichradius

Ubergangsfldchen innerhalb der Schultern:

Torusabschnittsflache, konkav, links/rechts, auflen, RSTSijv' bzw. RSTSijv" =

linke/rechte Ausrundung )
Kegelmantelfldche, links/rechts, auflen, RSECu.bzw. RSECU.. = Ubergang

Ubergangsflichen zwischen den Schultern: )
Kegelmantelfldche, links/rechts, auflen, RSECU.bzw. RSECU.. = Ubergang

Fall 4:

Die letzte (erste) Flache der rechten (linken) Schulter ist eine Torusabschnittsflache
RSTSSCh und die erste (letzte) Fldche der linken (rechten) Schulter ist eine

Kegelmantelfliche RSECSch.

Es werden die Fille 3, 3a, 3b als rechte Schulter mit den Fillen 5, 6, 6a, 6b, 6c, 6d,
8, 8a, 8b als linke Schulter kombiniert. (Umgekehrt ist auch die Kombination der Fille

5, 6, 6a, 6b, 6¢C, 6d, 8, 8a, 8b als rechte Schulter mit den Fillen 3, 3a, 3b als linke
Schulter moglich). Zusatzlich kann zwischen RSTSSCh der rechten (linken) Schulter

und RSECSCh
4a. Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTSHV.
(4b. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, au3en, RSTSUV”)

der linken (rechten) Schulter folgende " Ubergangsfliche " auftreten:
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Diese zeichnen sich, analog zu den Ubergangsflichen innerhalb der Schulter, durch
ihre geringe Lingenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flachen der Kombination

aus .
\\ -
Bedingungen:

Es gelten die fiir die linken/rechten Schultern definierten Bedingungen. Fiir die

Ubergangsflichen RSTSijv' und RSTSUv" gelten die bereits festgelegten

Bedingungen.

Fiir die Kopplung der Schultern gilt folgende Bedingung:
Min. Durchmesser von RSTSSCh der rechten (linken) Schulter = dem min.

Durchmesser von RSECSch der linken (rechten) Schulter.
Fiir die Kopplung der Schultern mit RSTSUV. gilt folgende Bedingung: Min.

Durchmesser von RSTSSch. der rechten Schulter = min. Durchmesser von

RSTS.L.W.; max. Durchmesser RSTSU‘V' = min. Durchmesser von RSECSch. der

linken Schulter; Ldnge von RSTSUV. « Ldnge von RSTSSch. und RSECSch.'
Fir die Kopplung der Schultern mit RSTSLiv" gilt folgende Bedingung: Min.

Durchmesser von RSECSCh der rechten Schulter = max. Durchmesser von
RSTSUV.,; min. Durchmesser RSTSUV" = min. Durchmesser von RSTSSch der
linken Schulter; Linge von RSTSL‘W” « Ldnge von RSTSSch und RSECSch :
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Bezeichnungen:

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den

Nutgrund dar.
Kreisringflache RSRSCh = planparallele Nutflanke

Kegelmantelfliache RSECSch = Kegel, Schrége, Fase
Torusabschnittsflache, konkav, links/rechts, auBen, RSTSSch = linker/rechter

konkaver Einstichradius
Torusabschnittsflache, konvex, links/rechts, auBen, RSTSSch = linker/rechter

konvexer Einstichradius

Ubergangsflichen innerhalb der Schultern:
Torusabschnittsflache, konkav, links/rechts, au3en, RSTSUV' bzw. RSTSUV” =

linke/rechte Ausrundung )
Kegelmantelflache, links/rechts, auBlen, RSECU.bzw. RSECu.. = Ubergang

Ubergangsflichen zwischen den Schultern:
Torusabschnittsfliche, konkav, links/rechts, auflen, RSTSUV' bzw. RSTSUV” =

linke/rechte Ausrundung
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Fall 5:
Die letzte Flache der rechten Schulter ist eine Kegelmantelfliche RSECSch und die
erste Flache der linken Schulter ist eine Kegelmantelflache RSECSch

Es werden die Fille 5, 6, 6a, 6b, 6¢, 6d, 8, 8a, 8b mit sich selbst oder untereinander
beliebig kombiniert. Voraussetzung ist nur, daf eine rechte Schulter mit einer linken
Schulter kombiniert werden mull. Zusidtzlich kann folgende
Ubergangsflichenkombination " zwischen den beiden Schultern auftreten:

(Blickrichtung von rechts nach links)
Sa. Torusabschnittsflache, konkav, rechts, au3en, RSTSUv" +

Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTSUV'

Diese zeichnet sich, analog zu den Ubergangsfliachen innerhalb der Schulter, durch

ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flachen der Kombination
aus .

N
~.
AN
NN\
SN

S

Bedingungen:

Es gelten die fiir die linken/rechten Schultern definierten Bedingungen. Fiir die

Ubergangsflichen RSTS.. . und RSTS,,, » gelten die bereits festgelegten

Bedingungen.
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Fiir die Kopplung der Schultern gilt folgende Bedingung: Min. Durchmesser von
RSECSch der rechten Schulter = dem min. Durchmesser von RSECSch der linken

Schulter.

Fiir die Kopplung der Schultern mit RSTS..V.+ RSTSUV" gilt folgende Bedingung:

Min. Durchmesser von RSECSch der rechten Schulter = max. Durchmesser von
RSTSUV..; min. Durchmesser RSTSuV.. = min. Durchmesser RSTSU.V.;
max.Durchmesser von RSTSUV' = min. Durchmesser von RSECSch der linken

Schulter; Linge von RSTSUV’ + RSTSUV., « Linge von RSECSCh. und RSEC

Sch.
Bezeichnungen:

Der Punkt mit dem geringsten Durchmesser innerhalb des Einstichs stellt den

Nutgrund dar.
Kreisringfldache RSRSch = planparallele Nutflanke

Kegelmantelfldche RSECSch = Kegel, Schréage, Fase

Torusabschnittsflache, konkav, links/rechts, auf3en, RSTSSch = linker/rechter
konkaver Einstichradius

Torusabschnittsflache, konvex, links/rechts, auf3en, RSTSSch = linker/rechter
konvexer Einstichradius

Ubergangsflichen innerhalb der Schultern:
Torusabschnittsfliche, konkav, links/rechts, auBen, RSTSUV' bzw. RSTSuv”

linke/rechte Ausrundung .
Kegelmantelflache, links/rechts, au3en, RSECU'bzw. RSECU.. = Ubergang

Ubergangsflichen zwischen den Schultern:
Torusabschnittsflache, konkav, links/rechts, aullen, RSTSUv’ bzw. RSTSUV..

linke/rechte Ausrundung

5.4.2 Einstiche parallel zur Drehteilrotationsachse

Diese Einstiche konnen in zwei Arten in einer Werkstiickkontur auftreten. Einerseits
konnen diese Einstiche in den Stirnflichen des Werkstiicks auftreten; in dem Fall
werden sie als stimseitiger Einstich bezeichnet. Andererseits konnen diese Einstiche in
der Planfliche innerhalb der Drehteilkontur auftreten; diese werden dann als
Ausdrehung bezeichnet.

=> Stirnseitiger Einstich: Es liegt ein zur Drehachse paralleler Einstich am Anfang
und/oder am Ende des Drehteils vor. Dies wird durch das Auftreten einer
fragmentierten Fliche am Anfang und/oder am Ende des Drehteils gekennzeichnet.
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=> Ausdrehung: Es liegt ein zur Drehachse paralleler Einstich innerhalb der
Drehteilkontur vor, d.h. beim Auftreten einer fragmentierten Flidche innerhalb der
Drehteilkontur.

In beiden Fillen ist, im Gegensatz zum radialen Einstich, die Fragmentierung paralle!
zur Drehteilrotationsachse gerichtet.

Bei der Beschreibung der Abfolge der Flichen, aus denen sich die Einstiche
zusammensetzen, wird die bisherige Blickrichtung von rechts nach links beibehalten.
Weiterhin gelten die eingangs fiir die Einzelflichen festgelegten Richtungsdefinitionen.

Anmerk.: Der Wert der Langskoordinate einer Drehteilkontur nimmt bei der
Betrachtung von rechts nach links ab

Es werden hier nur die Einstiche betrachtet, die von rechts an links ausgerichtete
Werkstiickkonturbestandteile (linke Schulter) angebracht werden konnen. Eine
umgekehrte Vorgehensweise ist uneingeschrankt moglich. Es werden wiederum
verschiedene Moglichkeiten zur Generierung derartiger Einstiche aufgefiihrt.

5.4.2.1 Entstehung des Einstichs durch Kombination von zwei Flachen
= Form D

Fall 1:
1. Torusabschnittsflache, konkav, links, aullen, RSTS1

2. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, innen, RSTS2

Bedingung: Max. Durchmesser RSTS1 = min. Innendurchmesser RSTS2

Bezeichnungen:
RSTS1 = linker konkaver Einstichradius

RSTS2 = rechter konkaver Einstichradius, innen

Punkt mit dem minimalen Wert der Langskoordinate innerhalb des Einstichs =

Nutgrund
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Fall 2:
1.Kegelmantelfldche, links, aullen, RSEC,

2.Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSEC2

N

3 2

Bedingung: Max. Durchmesser RSEC, = min. Innendurchmesser RSEC2

Zusédtzlich kann hier zwischen den beiden obengenannten Fldchen eine
"Ubergangsflichenkombination" auftreten, die sich wiederum durch ihre geringe

Léangenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flachen des Einstichs auszeichnet:

Fall 2a:

1.Kegelmantelfldche, links, au3en, RSEC1

ii. Torusabschnittsfldche, konkav, links, auf3en, RSTSUv'
i.Torusabschnittsfldche, konkav, rechts, innen, RSTSUv,i“
2.Kegelmantelflache, rechts, innen, RSEC2

Bedingungen: Max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSTSuv.; max.
Durchmesser RSTSUV' = min. Innendurchmesser RSTSuV s Max.

Innendurchmesser RSTSUV = min. Innendurchmesser RSECZ; Liange von

RSTS. .und RSTS. .. « L’,énge von RSEC, und RSEC
v iv,1 1 2
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Bezeichnungen:
RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase, auflen

RSEC, = Kegel, Schrige, Fase, innen
RSTSUV' = Ausrundung

RSTS.. .. = Ausrundung, innen
tiv,i

Punkt mit dem min. Wert der Langskoordinate innerhalb des Einstichs = Nutgrund

Fall 3:
1.Kegelmantelfldche, links, auBen, RSEC1

2. Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, innen, RSTS2

N

¢

AN\

Bedingung: Max. Durchmesser RSEC1 = min. Innendurchmesser RSTS,

Zusitzlich kann zwischen den beiden obengenannten Flichen eine "Ubergangsfliche”
wftreten, die sich wiederum durch ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu

len tibrigen Fldchen des Einstichs auszeichnet:

Fall 3a:
1.Kegelmantelftache, links, auflen, RSEC1

. Torusabschnittsflache ,konkav, links, auf3en, RSTSUV.
2. Torusabschnittsflache, konkav, rechts, innen, RSTS2
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Bedingungen: Max. Durchmesser RSECl = min. Durchmesser RSTSUV,: max.
Durchmesser RSTSU.V. = min. Innendurchmesser RSTSz: Ldnge von RSTSUV' «
Linge von RSEC, und RSTS,

Bezeichnungen:
RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase, auflen

RSTSﬁV. = Ausrundung
RSTS, = rechter konkaver Einstichradius, innen

Punkt mit dem min. Wert der Langskoordinate innerhalb des Einstichs = Nutgrund
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Fall 4:
. Torusabschnittsfliche, konkav, links, aulen, RSTSl

2.Kegelmantelflidche, rechts, innen, RSEC2

Bedingungen: Max. Durchmesser RSTS1 = min.. Innendurchmesser RSEC2

Zusitzlich kann zwischen den beiden obengenannten Flichen eine "Ubergangsfliche”
auftreten, die sich wiederum durch ihre geringe Langenausdehnung im Vergleich zu

den iibrigen Flachen des Einstichs auszeichnet:

Fall 4a:
1. Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTS1

u. Torusabschnittsflache ,konkav, rechts, innen, RSTSUV
2.Kegelmantelfldche, rechts, innen, RSEC2

‘irv

Bedingungen: Max. Durchmesser RSTS1 = min. Innendurchmesser RSTS.Liv s max.
Innendurchmesser RSTS,.V o = min. Innendurchmesser RSECZ; Léange von
RSTSUV i« Linge von RSTS1 und RSEC2
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Bezeichnungen:
RSTS1 = linker konkaver Einstichradius

RSEC2 = Kegel, Schrige, Fase, innen
RSTSU.V o = Ausrundung, innen

Punkt mit dem min. Wert der Lingskoordinate innerhalb des Einstichs = Nutgrund

5.4.2.2 Entstehung des Einstichs durch Kombination von vier Flachen
= Form E

Fall 1:
I . Torusabschnittsflache, konvex, links, aullen, RSTSl

2. Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTS2
3.Torusabschnittsflache, konkav, rechts, innen, RSTS3

4.Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, innen, RSTS4

N2

Bedingungen: Max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTSz; max.
Durchmesser RSTS2
RSTS3 =min. Innendurchmesser RSTS4

= min. Innendurchmesser RSTSB; max. Innendurchmesser

Bezeichnungen:
RSTS1 = konvexer, linker Einstichradius

RSTS2 = konkaver, linker Einstichradius
RSTS3 = konkaver, rechter Einstichradius, innen

RSTS4 = konvexer, rechter Einstichradius, innen

Punkt mit dem min. Wert der Langskoordinate innerhalb des Einstichs = Nutgrund

120



5.4.2.3 Entstehung des Einstichs durch Kombination einer Schulter
mit einer Fliche = Form F

Es werden wiederum nur die Einstiche betrachtet, die von rechts an links
ausgerichtete Werkstiickkonturbestandteile (linke Schulter) angebracht werden konnen.
Es gelten wiederum die fiir Schultern und Ubergangsflichen bereits festgelegten

Bedingungen. Zur Unterscheidung werden die Flichen innerhalb einer Schulter mit
dem Index Sch. (= RS..SCh ) versehen.

Fall 1:
l.Zylindermantelfldche, aullen, RSCJ1

2.Schulter, links, innen, der Fille 7, 7a, 7b

A
=

s

Bedingungen: AuBlendurchmesser RSCJ1 = min. Innendurchmesser RSECSch

Zusdtzlich kann hier zwischen den beiden obengenannten Fldchen eine
"Ubergangsflichenkombination" auftreten, die sich wiederum durch ihre geringe

Lingenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Fldchen des Einstichs auszeichnet:

Fall la:

1.Zylindermantelfldche, auf3en, RSCJ1

{i. Torusabschnitisflache, konkav, links, auf3en, RSTSUV.
i. Torusabschnittsflache, konkav, rechts, innen, RSTSUV it

2.Schulter, links, innen, der Fille 7, 7a, 7b
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Bedingungen: Aullendurchmesser RSCJ1 = min. Durchmesser RSTSﬂV.; max.
Durchmesser RSTSHV. = min. Innendurchmesser RSTSijv,i"; max.
Innendurchmesser RSTSUv,i” = min. Innendurchmesser RSECSCh_; Lange von
RSTSuV,und RSTS v i ¢ Lange von RSCJl und RSECSch.

Bezeichnungen:

RSCJ1 = Lingsdrehfliche
Ubergangsflachen zwischen RSCJl und Schulter:
RSTSUV' = Ausrundung

RSTS.. .
tiv,

g = Ausrundung, innen

Flachen der Schulter:
RSCJSCh der Fille 7, 7a, 7b = Ausdrehfldche

RSECSch der Fille 7, 7a, 7b = Kegel, Schrige, Fase, innen
RSTSSch des Falls 7a = konkaver rechter Radius, innen
RSTSUV " des Falls 7b = Ausrundung, innen

Punkt mit dem min. Wert der Langskoordinate innerhalb des Einstichs = Nutgrund

Fall 2:

1.Schulter, links, auf3en, der Fille 7, 7a, 7b
2.Zylindermantelfldche, innen, RSCJ2

N\

N

Bedingungen: Max. Durchmesser RSECSCh = Innendurchmesser RSCJ2
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Zusatzlich kann hier zwischen den beiden obengenannten Flichen eine
"Ubergangsflichenkombination” auftreten, die sich wiederum durch ihre geringe

Langenausdehnung im Vergleich zu den iibrigen Flichen des Einstichs auszeichnet:

Fall 2a:

1.Schulter, links, auflen, der Fille 7, 7a, 7b
i. Torusabschnittsflache, konkav, links, aul3en, RSTSUV'

u.Torusabschnittsflache, konkav, rechts, innen, RSTSijv z

2.Zylindermantelfldche, innen, RSCJ2

Bedingungen: Max. Durchmesser RSECSCh. = min. Durchmesser RSTSUV.; max.
Durchmesser RSTSUV' = min. [nnendurchmesser RSTSUv,i"" max.
Innendurchmesser RSTSuv,i“ = min. Innendurchmesser RSCJzi; Léange von
RSTSUV.und RSTSUv,i" « Lange von RSCJ2 und RSECSch.

Bezeichnungen:

RSCJ, = Ausdrehfliche
Uberg—angsﬂa’chen zwischen RSCJ, und Schulter:
RSTSUV' = Ausrundung

RSTS.. .. = Ausrundung, innen
iv,1

]

Flachen der Schulter:
RSCJSch der Fille 7, 7a, 7b = Langsdrehfldache

RSECSCh der Fille 7, 7a, 7b = Kegel, Schriage, Fase
RSTSSch des Falls 7a = konkaver linker Radius
RSTS.Ljv T des Falls 7b = Ausrundung

Punkt mit dem min. Wert der Lidngskoordinate innerhalb des Einstichs = Nutgrund
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5.4.2.4 Entstehung des Einstichs durch Kombination einer Schulter
(innen) mit einer Schulter (auBlen) = Form G
Es gelten die fiir die Schultern und deren Ubergangsflichen festgelegte Bedingungen.

Die verschiedenen Ausfiihrungsmoglichkeiten der jeweiligen Schultern konnen beliebig
miteinander kombiniert werden.

Fall 1:
Schulter, links, aulBen, der Fille 1, la, b, Ic, 1d
Schulter, links, innen, der Fille 1, la, 1b, 1c, 1d

\\\

Bedingung: Beidc Schultern haben die Kreisringfliache RSRSCh gemeinsam.

Bezeichnungen:

Flachen der Schulter auflen:
RSCJSCh der Fille 1, 1a, 1b, lc, 1d = Langsdrehfldache

RSECSCh'des Falls la = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. des Falls 1b = Ubergang

RSTSSch. des Falls Ic = linker, konkaver Radius
RSTS{jv' des Falls 1d = Ausrundung

gemeinsame RSRSCh. = Nutgrund

Flachen der Schulter innen:

RSCJSch. der Fille 1, la, 1b, lc, 1d = Ausdrehfliche
RSECS h des Falls la = Kegel, Schrége, Fase, innen
RSEC des Falls 1b = Ubergang, innen

RSTSS h des Falls 1c = rechter, konkaver Radius, innen
RSTSUv,x" des Falls 1d = Ausrundung, innen
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Fall 2:
Schulter, links, auBen der Fille 1, la, 1b, lc, 1d
Schulter, links, innen der Fille 3, 3a, 3b

Bedingung: Beide Schultern haben die Kreisringfliche RSRSCh gemeinsam.

Bezeichnungen:

Flachen der Schulter auflen:
RSCJSch der Fille 1, la, 1b, lc, 1d = Lidngsdrehflidche

RSECSCh_des Falls la = Kegel, Schrige, Fase

RSECG. des Falls 1b = Ubergang

RSTSSch_ des Falls lc = linker, konkaver Radius

RSTSUV' des Falls 1d = Ausrundung

gemeinsame RSRSch. = Nutgrund

Flachen der Schulter innen:

RSTSSch. des Fille 3, 34, 3b = rechter, konkaver Radius, innen
RSECSCh'des Falls 3a = Kegel, Schrige, Fase, innen

RSECU‘,i” des Falls 3b = Ubergang, innen

Fall 3:
Schulter, links, auBBen der Fille 3, 3a, 3b
Schulter, links, innen der Fille 1, la, 1b, lc, 1d

N\

3
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1
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Bedingung: Beide Schultern haben die Kreisringfliache RSRSCh gemeinsam.

Bezeichnungen:

Flachen der Schulter auf3en:
RSTSSCh des Fille 3, 3a, 3b = linker, konkaver Radius

RSECSCh‘des Falls 3a = Kegel, Schrége, Fase

RSECU, des Falls 3b = Ubergang

gemeinsame RSRSch. = Nutgrund

Flachen der Schulter innen:

RSCJSCh. der Fille 1, la, 1b, lc, 1d = Ausdrehfldache
RSECSCh‘des Falls la = Kegel, Schrige, Fase, innen
RSECM‘. des Falls 1b = Ubergang, innen

RSTSSch. des Falls lc = rechter, konkaver Radius, innen
RSTSUV . des Falls 1d = Ausrundung, innen

3

Fall 4:
Schulter, links, aulen der Fille 3, 3a, 3b
Schulter, links, innen der Fille 3, 3a, 3b

Bedingung: Die beiden Schultern haben die Kreisringfliche RSRSch als gemeinsame
Fldche.

Bezeichnungen:

Fldchen der Schulter auf3en:
RSTSSch des Fille 3, 3a, 3b = linker, konkaver Radius

RSECSCh_deS Falls 3a = Kegel, Schrige, Fase

RSECu. des Falls 3b = Ubergang

gemeinsame RSRSch. = Nutgrund

Flachen der Schulter innen:

RSTSSch. des Fille 3, 3a, 3b = rechter, konkaver Radius, innen
RSECSCh_des Falls 3a = Kegel, Schrige, Fase, innen

RSECU,i" des Falls 3b = Ubergang, innen
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Fall 5:
Schulter, links, auflen Fall 1, la, 1b, lc, 1d
Schulter, links, innen Fall &, 8a, 8b

.\§\ \4
\\\ 2/3
N

&\ 1

Bedingung: Die beiden Schultern haben die Kreisringfldche RSRSch als gemeinsame
Fldche.

Bezeichnungen:

Flachen der Schulter aul3en:
RSCJSCh der Fille 1, 1a, 1b, lIc, 1d = Langsdrehfldche

RSECSCb'des Falls 1a = Kegel, Schrige, Fase

RSECU. des Falls 1b = Ubergang

RSTSSch. des Falls lc = linker, konkaver Radius

RSTSUV' des Falls 1d = Ausrundung

gemeinsame RSRSch. = Nutgrund

Flachen der Schulter innen:

RSECSch. des Fille 8, 8a, 8b = Kegel, Schrige, Fase, innen
RSTSSCh.des Falls 8a = rechter, konkaver Radius, innen
RSTSUV T des Falls 8b = Ausrundung, innen

’
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Fall 6:
Schulter, links, innen der Fille 8, 8a, 8b
Schulter, links, auflen der Fille 1, la, 1b, lc, 1d

NN 4
§ 2/3

\ 1
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Bedingung: Die beiden Schultern haben die Kreisringfliche RSRSch als gemeinsame

Flache.
Bezeichnungen:

Flachen der Schulter aul3en:
RSECSch des Fille 8, 8a, 8b = Kegel, Schriage, Fase

RSTSSCh_des Falls 8a = linker, konkaver Radius
RSTSuv' des Falls 8b = Ausrundung

gemeinsame RSRSch. = Nutgrund

Flachen der Schulter innen:

RSCJSch. der Fille 1, la, 1b, Ic, 1d = Ausdrehfldche
RSECSCh_des Falls 1a = Kegel, Schridge, Fase, innen
RSECU,i" des Falls 1b = Ubergang, innen

RSTSSch. des Falls 1c¢c = rechter, konkaver Radius, innen
RSTSuv X des Falls 1d = Ausrundung,innen

bl

Fall 7:
1.Schulter, links, au3en der Fille 8, 8a, 8b
2.Schulter, links, innen der Fille &, 8a, 8b
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Bedingung: Die beiden Schultern haben die Kreisringflache RSRSch als gemeinsame

Fldche.
Bezeichnungen:

Fldchen der Schulter, aullen:
RSECSch des Fille 8, 8a, 8b = Kegel, Schrige, Fase

RSTSSCh.des Falls 8a = linker, konkaver Radius

RSTSUV. des Falls 8b = Ausrundung

gemeinsame RSRSch. = Nutgrund

Flachen der Schulter innen:

RSECSch_ des Fille 8, 8a, 8b = Kegel, Schrige, Fase, innen
RSTSSCh‘des Falls 8a = rechter, konkaver Radius, innen
RSTSUv,i” des Falls 8b = Ausrundung, innen’

Fall 8:
Schulter, links, auflen, der Fille 3, 3a, 3b
Schulter, links, innen, der Fille 8, 8a, 8b

Bedingung: Die beiden Schultern haben die Kreisringfldache RSRSch als gemeinsame

Fldche.
Bezeichnungen:

Fldchen der Schulter auBen:
RSTSSch des Fille 3, 3a, 3b = linker, konkaver Radius

RSECSCh.des Falls 3a = Kegel, Schrige, Fase

RSECG. des Falls 3b = Ubergang

gemeinsame RSRSch. = Nutgrund

Flachen der Schulter innen:

RSECSch. des Fille 8, 8a, 8b = Kegel, Schrédge, Fase, innen
RSTSSCh_des Falls 8a = rechter, konkaver Radius, innen
RSTSUv,i" des Falls 8b = Ausrundung, innen
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Fall 9:
Schulter, links, innen, der Fille 8, 8a, 8b
Schulter, links, aul3en, der Fille 3, 3a, 3b

Bedingung: Die beiden Schultern haben die Kreisringfliche RSRSch als gemeinsame

Flidche.
Bezeichnungen:

Flachen der Schulter auflen:
RSECSch des Fille 8, 8a, 8b = Kegel, Schrige, Fase

RSTSSCh.des Falls 8a = linker, konkaver Radius

RSTSuv' des Falls 8b = Ausrundung

gemeinsame RSRSch. = Nutgrund

Flachen der Schulter innen:

RSTSSCh, des Fille 3, 3a, 3b = rechter, konkaver Radius, innen
RSECSCh.des Falls 3a = Kegel, Schrige, Fase, innen
RSECu,i" des Falls 3b = Ubergang, innen

Fall 10:
Schulter, links, aulen der Fille 2, 2a, 2b

Schulter, links, innen des Falls 5
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Bedingung: Max. Durchmesser RSTSSCh = min. Innendurchmesser RSTSSch
Bezeichnungen:

Fldchen der Schulter auf3en:
RSCJSCh der Fille 2, 2a, 2b = Langsdrehfliche

RSTSSch. der Fille 2, 2a, 2b = linker, konkaver Radius
RSECSch. des Falls 2a = Kegel, Schrige, Fase

RSECU. des Falls 2b = Ubergang

Fliachen der Schulter innen:

RSTSSch. des Falls 5 = rechter, konkaver Radius, innen
RSECSCh_des Falls 5 = Kegel, Schrige, Fase, innen

Der Punkt mit dem min. Wert der Langskoordinate innerhalb des Einstichs =

Nutgrund

Fall 11:
Schulter, links, innen des Falls 5
Schulter, links, auB3en der Fille 2, 2a, 2b

Bedingung: Max. Durchmesser RSTSSch = min. Innendurchmesser RSTSSch.

Bezeichnungen:

Flachen der Schulter aul3en;
RSTSSch des Falls 5 = linker, konkaver Radius

RSECSch des Falls 5 = Kegel, Schrége, Fase

Flachen der Schulter innen:
RSCJSCh der Fille 2, 2a, 2b = Ausdrehflidche

RSTSSCh der Fille 2, 2a, 2b = rechter, konkaver Radius, innen
RSECSch des Falls 2a = Kegel, Schrige, Fase, innen
RSECij X des Falls 2b = Ubergang, innen

Der Punkt mit dem min. Wert der Langskoordinate innerhalb des Einstichs =

Nutgrund
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Fall 12:
Schulter, links, au3en des Falls 5

Schulter, links, innen des Falls 5

Bedingung: Max. Durchmesser RSTSSch = min. Innendurchmesser RSTSSCh
Bezeichnungen:

Flachen der Schulter auf3en:
RSTSSch des Falls 5 = linker, konkaver Radius

RSECSch des Falls 5 = Kegel, Schrége, Fase

Flachen der Schulter innen:
RSTSSCh des Falls 5 = rechter, konkaver Radius, innen

RSECSch des Falls 5 = Kegel, Schrége, Fase, innen

Der Punkt mit dem min. Wert der Langskoordinate innerhalb des Einstichs =
Nutgrund

Fall 13:
Schulter, links, auflen der Fille 2, 2a, 2b
Schulter, links, innen der Fille 2, 2a, 2b

Bedingung: Max. Durchmesser RSTSSch. = min. Innendurchmesser RSTSSch.
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Bezeichnungen:

Flachen der Schulter aul3en:
RSCJSch der Fille 2, 2a, 2b = Lingsdrehfldche

RSTSSCh der Fille 2, 2a, 2b = linker, konkaver Radius
RSECSch des Falls 2a = Kegel, Schrige, Fase
RSEC,; des Falls 2b = Ubergang

Flachen der Schulter innen:

RSCJSCh- der Fille 2, 2a, 2b = Ausdrehflache

RSTSSch der Fille 2, 2a, 2b = rechter, konkaver Radius, innen
RSECSch des Falls 2a = Kegel, Schrige, Fase, innen

RSEC ;- des Falls 2b = Ubergang, innen

Der Punkt mit dem min. Wert der Lingskoordinate innerhalb des Einstichs =

Nutgrund
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5.4.3 Kombinierte Einstiche sowohl senkrecht als auch
parallel zur Drehteilrotationsachse

Samtliche Einstiche entstehen durch die Kombination eines bereits definierten axialen
Einstichs mit einem bereits definierten radialen Einstich. Daher gelten auch hier die fiir
die jeweiligen Einstiche festgelegten Bedingungen. Die einzelnen, geeignet
erscheinenden, Einstiche werden lediglich durch die zusdtzliche Bedingung einer beiden
gemeinsamen Fldche oder Schulter miteinander verkniipft. Bei den anschlieenden
Kombinationen wird zuerst der radiale Einstich aufgefiihrt, anschlielend der axiale
Einstich. Es werden wiederum nur die Einstiche betrachtet die von rechts an das
Werkstiick angebracht werden konnen. Analog zu der rechten Schulter sind die
getroffenen Vereinbarungen auf die Einstiche, die von links an das Werkstiick

angebracht werden, uneingeschrénkt tibertragbar.

Fall 1:
1 .Einstich der Form A, Fall 6
2.Einstich der Form D, Fall |

Bezeichnungen:

Fldche des radialen Einstichs:
RSTS | = rechter konkaver Radius

Gemeinsame Fldche beider Einstiche:
RSTS2 = linker konkaver Radius

Flache des axialen Einstichs:
RSTS3 = rechter konkaver Radius, innen
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Fall 2:
|.Einstich der Form A, Fall 6
2.Einstich der Form D, Fall 3 und Fall 3a

x\\.\\\.\\
BN

SN

Bezeichnungen:
Flache des radialen Einstichs:
RSTS1 = rechter konkaver Radius

Gemeinsame Fliache beider Einstiche:
RSTS2 = linker konkaver Radius

Fldachen des axialen Einstichs:
RSEC3 = Kegel, Schrige, Fase, innen
RSTSUV o= Ausrundung innen

Fall 3:
1.Einstich der Form A, Fall 10 und Fall 10a
2.Einstich der Form D, Fall |
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Bezeichnungen:

Fldchen des radialen Einstichs:
RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase

RSTSUV” = Ausrundung

Gemeinsame Fliache beider Einstiche:
RSTS2 = linker konkaver Radius

Flidche des axialen Einstichs:
RSTS3 =rechter konkaver Radius, innen

Fall4;:
| .Einstich der Form A, Fall 10 und Fall 10a
2.Einstich der Form D, Fall 3 und Fall 3a

Bezeichnungen:

Fldchen des radialen Einstichs:
RSEC1 = Kegel, Schrage, Fase

RSTS.. . = Ausrundung
v

Gemeinsame Fliche beider Einstiche:
RSTS2 = linker konkaver Radius

Flachen des axialen Einstichs:
RSEC3 = Kegel, Schrige, Fase, innen

RSTS.. .. = Ausrundung innen
iiv,i
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Fall §:

1.Einstich der Form B = Schulter Fall 2 + Fldche Fall 2.2 ( + Ubergangsfliache Fall
2b)

2.Einstich der Form D, Fall 3 und Fall 3a

Bezeichnungen:

Fldchen des radialen Einstichs:
RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase

RSTSUV" = Ausrundung
RSCJ2 = Einstichldangsdrehfldche

Gemeinsame Fldche beider Einstiche:
RSTS3 = linker konkaver Radius

Fldchen des axialen Einstichs:
RSEC4 = Kegel, Schrige, Fase, innen

RSTS.. .. = Ausrundung innen
uv,l1

Fall 6:
1.Einstich der Form B = Schulter Fall 2 + Flidche Fall 2.4
2.Einstich der Form D, Fall 1
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Bezeichnungen:

Fldchen des radialen Einstichs:
RSTS1 =rechter konkaver Radius

RSCJ, = Einstichldngsdrehflache

Gemeinsame Fliche beider Einstiche:
RSTS3 = linker konkaver Radius

Fldche des axialen Einstichs:
RSTS4 = rechter konkaver Radius, innen

Fall 7:

1.Einstich der Form B = Schulter Fall 2 + Fliche Fall 2.2 ( + Ubergangsflidche Fall
2b)

2.Einstich der Form D, Fall 1

N
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Bezeichnungen:

Flachen des radialen Einstichs:
RSEC, = Kegel, Schrage, Fase

RSTSUV" = Ausrundung
RSCJ2 = Einstichlangsdrehfldche

Gemeinsame Fliche beider Einstiche:
RSTS3 = linker konkaver Radius

Fldche des axialen Einstichs:
RSTS4 = rechter konkaver Radius, innen
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Fall 8:
1.Einstich der Form B = Schulter Fall 2 + Fliache Fall 2.4
Einstich der Form D, Fall 3 und Fall 3a

Bezeichnungen:

Flachen des radialen Einstichs:
RSTS1 = rechter konkaver Radius

RSCJ2 = Einstichldngsdrehfliche

Gemeinsame Fliache beider Einstiche:
RSTS3 = linker konkaver Radius

Fldachen des axialen Einstichs:
RSEC, = Kegel, Schrdge, Fase innen
RSTS.Liv = Ausrundung innen

Fall 9;
1.Einstich der Form A, Fall 10 und Fall 10a
2.Einstich der Form G, Fall 4
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Bezeichnungen:

Fldchen des radialen Einstichs:
RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase

RSTS.. . = Ausrundung
v

Gemeinsame Flache beider Einstiche:
RSTS, = linker konkaver Radius

Fldachen des axialen Einstichs:
RSR3 = Einstichplandrehfldche
RSTS4 = rechter konkaver Radius, innen

Fall 10:

1.Einstich der Form B = Schulter Fall | + Fliche Fall 1.2 ( + Ubergangsfliche Fall
1b)

2 Einstich der Form G, Fall |

-\ 4
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Bezeichnungen:

Flachen des radialen Einstichs:
RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase

RSTSUV” = Ausrundung

Gemeinsame Flachen (= Schulter) beider Einstiche:
RSCJ2 = Einstichlangsdrehflache

RSTSUV' = Ausrundung

RSR3 = Einstichplandrehflache

Flachen des axialen Einstichs:

RSCJ4 = Ausdrehfldche

RSTSijv = Ausrundung innen
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Fall 11:
1.Einstich der Form A, Fall 6
2.Einstich der Form G, Fall 4

Bezeichnungen:
Fldchen des radialen Einstichs:
RSTS1 = rechter konkaver Radius

Gemeinsame Flache beider Einstiche:
RSTS2 = linker konkaver Radius

Flache des axialen Einstichs:
RSR3 = Einstichplandrehflache

RSTS4 = rechter konkaver Radius, innen

Fall 12:
1.Einstich der Form B = Schulter Fall 2 + Fliche Fall 2.4
2.Einstich der Form G, Fall 4

Bezeichnungen:

Fldchen des radialen Einstichs:
RJTS1 = rechter konkaver Radius

RSCJ2 = Einstichlidngsdrehfldche
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Gemeinsame Flache beider Einstiche:
RSTS3 = linker konkaver Radius

Fliche des axialen Einstichs:
RSR4 = Einstichplandrehﬂéiche

RSTS5 = rechter konkaver Radius, innen

Fall 13:

1.Einstich der Form B = Schulter Fall 2 + Flache Fall 2.2 ( + Ubergangsﬂa'che Fall
2b)

2.Einstich der Form G, Fall 4

Bezeichnungen:

Fldachen des radialen Einstichs:
RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase

RSTSuV.. = Ausrundung
RSCJ2 = Einstichldngsdrehfliche

Gemeinsame Flache beider Einstiche:
RSTS3 = linker konkaver Radius

Flachen des axialen Einstichs:
RSR i~ Einstichplandrehfldche

RSTS5 = rechter konkaver Radius, innen

142



Fall 14:

|.Einstich der Form B = Schulter Fall 2 + Fldche Fall 2.2 ( +
Ubergangsfliche Fall 2b)

2.Einstich der Form G, Fall 8

Bezeichnungen:

Fldchen des radialen Einstichs:
RSEC1 = Kegel, Schrige, Fase

RSTSUV.. = Ausrundung
RSCJ2 = Einstichldngsdrehfliche

Gemeinsame Fldche beider Einstiche:
RSTS3 = linker konkaver Radius

Fldchen des axialen Einstichs:
RSR4 = Einstichplandrehfldche
RSEC5 = Kegel, Schrige, Fase innen

RSTSUv,i" = Ausrundung innen

Fall 15:

I.Einstich der Form B = Schulter Fall 1 + Flache Fall 1.1 ( + Ubergangsfliche Fall
Lb)

2.Einstich der Form G, Fall |
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Bezeichnungen:

Fldchen des radialen Einstichs:
RSR1 = planparallele Nutflanke

RSTSUV" = Ausrundung

Gemeinsame Fldchen (= Schulter) beider Einstiche:
RSCJ2 = Einstichldngsdrehfldche

RSTSUV' = Ausrundung

RSR3 = Einstichplandrehflache

Flachen des axialen Einstichs:

RSCJ4 = Ausdrehfldche

RSTSL‘W "= Ausrundung innen

b
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5.5 Absatze (AuBBenkontur)

Entstehung durch Kombination von bereits definierten und linken Schultern mit
bestimmten Fliachen. Es werden wiederum nur linke Schultern betrachtet. Auch hier
wird die bisherige Betrachtungsweise von rechts nach links beibehalten. Die
hinzukombinierten Flichen erhalten folgende Indizierung. Die Fldche bzw. Fldchen die
von rechts an die rechte Seite der linken Schulter positioniert werden, erhalten die
Nummer | bzw. Nummer 1 und 2. Die Fldchen, die der Schulter angehdren, werden
mit dem Index des Falls der Schulter versehen, von dem sie herriihren. Die Flachen,
die von links an die linke Seite der Schulter positioniert werden, erhalten den Index n-1

bzw. n, da diese die am weitesten links stehenden Flachen der Kombination darstellen.

5.5.1 Basis: Linke Schulter der Falle 1, 1a, 1b, 1l¢, 1d

Bei der Erstellung der einzelnen Absitze aus den verschiedenen Flichen wurde
folgende Vorgehensweise gewihlt: Als Ausgangsbasis stehen die bereits definierten
Schultern zur Verfligung. Sowohl an ihrem rechten als auch linken Rand werden dann
systematisch weitere Flachen (= Additionsflachen) zur Vervollstindigung des Absatzes
angehdngt. Die Fidlle von Absédtzen, in denen bestimmte Flidchen als
"Ubergangsflachen” auftreten, werden in diesem Abschnitt nicht gesondert aufgefiihrt,
sondern durch in Klammern gesetzte Bezeichnungen gekennzeichnet. Die innerhalb der
Schultern auftretenden "Ubergangsflichen” werden nicht nochmals in den
Bedingungen aufgefiihrt, da sie bereits bei der Definition der jeweiligen Schultern
beriicksichtigt wurden. Bei der Bezeichnung der einzelnen Flichen innerhalb eines
Absatzes werden diese Fldchen jedoch mit aufgefiihrt.

Fall 1:
1.Kreisfldche RSC1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = AulBendurchmesser RSCJSch
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Bed.: max. Durchmesser RSC1 = Aullendurchmesser RSCJSch

Fall la:

I.Kreisringfldche RSR1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d

N
N
AN

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = AufBlendurchmesser RSCJSCh

Fall 1b:
1.Kreisflache RSC1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(bzw. ii.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECn (bzw. RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSCl = Auflendurchmesser RSCJSCh ; min. Durchmesser
RSECn (RSECU,) = max. Durchmesser RSRSCh . Lédnge von RSECU. « Ldnge

RSCJSch.
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Fall lc:
I.Kreisringfldache RSR1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(bzw. ii.) Kegelmantelfldche, links, au3en, RSECn (bzw. RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = Aullendurchmesser RSCJSch . min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSch . Lidnge von RSECU. « Linge
RSCJSch.

Fall 1d:
1.Kreisflache RSCl

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
) Torusabschnittsfldche, konvex, links, auBlen, RSTSn (RSTS.uX,)

i
A\

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = Aullendurchmesser RSCJSCh : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSRSch.; Linge von RSTSUX' « Lidnge
RSCJ

Sch.
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Fall le:
1. Kreisringfliche RSR1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
y Torusabschnittsfldche, konvex, links, aul3en, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSRl = AuBlendurchmesser RSCJSch - min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUX.) = max. Durchmesser RSRSch ; Lidnge von RSTSUx’ « Lidnge

RSCJSCh.

Fall If:
1.Kreisfldche RSC1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, aul3en, RSTSn (RSTSUV')

N
.

AN

RS
M
; min. Durchmesser

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = Auflendurchmesser RSCJSCh :
RSTSn (RSTSW) = max. Durchmesser RSRSch.; Lange von RSTSUv’ « Linge
RSCJ

Sch.
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Fall 1g:
1.Kreisringfldache RSRI

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSUV.)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = AuBlendurchmesser RSCJS b ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUv’) = max. Durchmesser RSRSCh_; Lédnge von RSTSUv' « Lange

RSCJSch

Fall 1.1:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Kegelmantelflache, links, auflen, RSEC2 (RSECU,)
(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d

7~

//////.

A\

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = AuBendurchmesser RSCJSC
RSECU, « Linge RSCJSCh

//

b Lidnge von
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Fall 1.1a:
1.Kreisringflache RSRl

(ii.) Kegelmantelfldche, links, aullen, RSEC2 (RSEC.U,)
(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d

/S .

N

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECUJ; max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = AuBlendurchmesser RSCJ%Ch ; Ldnge von

RSECU. « Ldnge RSCJSCh.

Fall 1.1b:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC:}_ (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = AuBBendurchmesser RSCJsch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSR Linge von RSECH.
und RSECU.. « Ldnge RSCJsch.

sch.’
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Fall 1lc:
1.Kreisringflache RSR1

(i.) Kegelmantelfldche, links, auf3en, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Kegelmantelfldche, links, auBen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSRl = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU,); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = Auflendurchmesser RSCJSCh_; min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRsch.; Liange von RSECU.
und RSECU. « Liange RSCJsch.

Fall 1.1d:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Kegelmantelfldche, links, aul3en, RSEC2 (RSECUJ

(2.) Linke Schulter der Félle 1 bis 1d
(u.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auBlen, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = Auflendurchmesser RSCJsch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RS Rsch." Ldnge von
RSECU. und RSTSUX' « Lange RSCJsch.
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Fall 1.1e:
1 Kreisringflache RSR1

(i.) Kegelmantelflache, links, aullen, RSEC2 (RSECﬁ.)

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(4.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auBlen, RSTSn (RSTSUX.)

Bed.: max. Durchmesser RSRl = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECu,) = Aullendurchmesser RSCJsch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSR
RSECU, und RSTSux. « Linge RSCJSCh_

; Ldnge von
sch. g

Fall 1.1f:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Kegelmantelfldache, links, aullen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille | bis 1d
(4.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSuV,)
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Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC, (RSECU.): max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU,) = Auf3endurchmesser RSCJ\_Ch . min,
Durchmesser RSTSn (RSTSUV.) = max. Durchmesser RSRs‘ch . Lidnge von

RSECU. und RSTSUV' « Lange RSCJsch.

Fall 1.1g:
1. Kreisringfldache RSR1

(i.) Kegelmantelfldche, links, aulen, RSEC, (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(ii.) Torusabschnittsflache, konkav, links, aullen, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = Auflendurchmesser RSCJSch . min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUVJ = max. Durchmesser RSRsch ; Ldnge von

RSECU. und RSTSUV' « Lange RSCJsch.
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Fall 1.2:
1. Kreisflache RSCl

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS7 (RSTSUX.)
(2.) Linke Schulter der Félle | bis 1d

Bed.: max. Durchmesser RSCl = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSux.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = AuBendurchmesser RSCJSch ; Lange von
RSTS.. . « Liange RSCJ_

ux sch.

Fall 1.2a:
1.Kreisringfldache RSR1

1.Kreisfliche RSC1
(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auf3en, RSTS2 (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d

////,

N

N\

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = Auflendurchmesser RSCJSCh ; Lange von
RSTSUx' « Linge RSCJSCh.
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Fall 1.2b:
1.Kreisfliche RSCl

(4.) Torusabschnittsfldche, konvex, links, aufen, RSTS2 (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Falle 1 bis 1d
(ii.) Kegelmantelfldche, links, aullen, RSECn (RSECU')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUx') = Auflendurchmesser RSCJsch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSC
RSTSUX‘ und RSECU. « Linge RSCJsch‘

b Linge von

Fall 1.2¢:
1.Kreisringflache RSR1

(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSU‘.)

(2.) Linke Schulter der Fille | bis 1d
(ii.) Kegelmantelflache, links, auf3en, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = Aullendurchmesser RSCJSCh_; min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRsch.; Linge von
RSTSUx' und RSECU. « Linge RSCJsch.
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Fall 1.2d:
|.Kreisfliche RSCl

(i.) Torusabschhittsﬂa'che, konvex, links, auf3en, RSTS2 (RSTSUXJ

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auBBen, RSTSn (RSTSUXJ

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSHX.) = AuBendurchmesser RSCJsch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUXJ = max. Durchmesser RSRsch.; Linge von
RSTSUx‘ und RSTSUX‘ « Linge RSCJsch.

Fall 1.2e:
1. Kreisringflache RSR1

(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aulen, RSTS, (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSUX')
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Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = AufBlendurchmesser RSCJSCh ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSR%h ; Lange von

RSTS.. . und RSTS.. .« Linge RSCJ
ix lix sch.

Fall 1.2f:
1.Kreisfldche RSC1

(ii.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auf3en, RSTS2 (RSTSUx')

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, au3en, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSCl = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX,): max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUx’) = AuBBendurchmesser RSCJsch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSRsch.; Lange von
RSTSUX' und RSTSUV' « Lange RSCJsch.

Fall 1.2g:
l.Kreisringfldche RSR1

(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auBBen, RSTS2 (RSTSiix')

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(4.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auBBen, RSTSn (RSTS.L.W,)
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Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = AuBendurchmesser RSCJsch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSRsch.; Lédnge von
RSTSﬁX. und RSTSijv' « Lange RSCJSCh.
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Fall 1.3:
1.Kreisfliche RSC]

(ii.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, au3en, RSTS2 (RSTSUV')
(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS, (RSTSUV.) = Aullendurchmesser RSCJsch :

Linge von RSTSUV’ « Ldnge RSCJsch.

Fall 1.3a:
1. Kreisringflache RSR1

(4.) Torusabschnittsflache, konkav, links, aullen, RSTS2 (RSTSUV‘)
(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTS .uv.) = AuBlendurchmesser RSCJ
Lédnge von RSTSuv. « Ldnge RSCJSC

sch.’
h.

159



Fall 1.3b:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auf3en, RSTS2 (RSTSUV')

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Kegelmantelflache, links, auf3en, RSECn (RSECU,)

n

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSU.V,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.) = AuBendurchmesser RSCJsch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECU,) = max. Durchmesser RSRsch.: Léange von
RSTSUv.und RSECU. « Lidnge RSCJsch.

Fall 1.3c:
1.Kreisringflache RSR1

(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, aul3en, RSTS2 (RSTSUV')

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Kegelmantelflache, links, auflen, RSECn (RSECu,)

N\

N
M

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSuv.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = Auflendurchmesser RSCJsch . min.
Durchmesser RSECn (RSECU,) = max. Durchmesser RSRSch ; Lange von

RSTSUV,und RSECU. « Ldnge RSCJsch.
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Fall 1.3d:
1.Kreisflache RSC1

(4.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auBen, RSTS2 (RSTSUV.)

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSUx‘)

Bed.: max. Durchmesser RSCl = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = AuBBendurchmesser RSCJSCh_; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUx') = max. Durchmesser RSR
RSTSﬁv' und RSTSUx' « Linge RSCJsch.

: Linge von
sch. £

Fall 1.3e:
1.Kreisringflache RSRl

(ii.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTS2 (RSTSUV.)

(2.) Linke Schulter der Fille'|l bis 1d
(4.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSUx')

gl

s

AN\

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSijv') = AuBendurchmesser RSCJsch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSR
RSTSUV' und RSTSUX' « Linge RSCJsch.

; Lange von
sch. &
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Fall 1.3f:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Torusabschni'ttsﬂache, konkav, links, aullen, RSTS2 (RSTSUV,)

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auen, RSTSn (RSTSUV,)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSuv.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSGV.) = AuBendurchmesser RSCJsch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV') = max. Durchrpesser RSRsch.; Linge von

RSTSuv. und RSTSUV' « Lange RSCJsch.

Fall 1.3g:
1. Kreisringfldache RSR1

(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTS2 (RSTSUV,)

(2.) Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(.} Torusabschnittsflache, konkav, links, aullen, RSTSn (RSTSUV')

e
AN
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Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.): max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = AuBlendurchmesser RSCJSch ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSRSCh ; Ldnge von

RSTS.. .und RSTS.. ., « Linge RSCJ
v iv sch.

Fall 1.4:
. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTSl

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = Aullendurchmesser RSCJSCh . A.P. der
Erzeugenden von RSTS1 auf Rotationsachse (A.P.= Anfangspunkt)

Fall 1.4a:
1. Torusabschnittsflache, konvex, links, auf3en, RSTS1

2.Linke Schulter der Falle 1 bis 1d

N
ANNNNNNNG

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AuBendurchmesser RSCJsch : A.P. von RSTSI

nicht auf Rotationsachse
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Fall 1.4b:
| . Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(ii.) Kegelmantelmantelflache, links, auf3en, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = Auflendurchmesser RSCJSCh ; min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSCh : A.P. von RSTS1 auf

Rotationsachse; Lange von RSECU. « Ldnge RSCJSch

Fall 1l.4c:
1. Torusabschnittsfldche, konvex, links, auf3en, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Kegelmantelmantelflache, links, aulen, RSECn (RSECu.)

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = Auflendurchmesser RSCJSCh : min. Durchmesser

RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRsch : A.P. von RSTS1 nicht auf

Rotationsachse; Lange von RSEC,,, « Lange RSCJSCh



Fall 1.4d:
1. Torusabschnittsfldiche, konvex, links, aullen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Torusabschnittsfldche, konvex, links, aufen, RSTSn (RSTSUX')

SISt S

N

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AuBendurchbmesser RSCJSCh : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUx') = max. Durchmesser RSRSCh - A.P. von RSTSI auf
Rotationsachse; Lidnge von RSTS.ux. « Ldnge RSCJSch

Fall 1.4e:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille | bis 1d
(ii.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSTSl = Auflendurchmesser RSCchh . min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSRsch : A.P.von RSTS
Rotationsachse; Lange von RSTSUX' « Lange RSCJSch

1 nicht auf
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Fall 1.4f:
1. Torusabschnittsfldache, konvex, links, auflen, RSTSl

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(4.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSuv.)

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = Aullendurchmesser RSCJSCh ; min. Durchmesser

RSTS (RSTS.. ) = max. Durchmesser RSR__, : A.P. von RSTS, auf
n v sch. 1

Rotationsachse; Lange von RSTS;, « Lange RSCJsch.

Fall 1.4g:
1. Torusabschnitsflache, konvex, links, aullen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, aul3en, RS'I‘Sn (RSTSUV‘)

\\\\\\\\\

Bed.: max. Durchmesser RS'I‘S1 = Auflendurchmesser RSCchh : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSU.V.) = max. Durchmesser RSRSCh ; A.P. von RSTS1 nicht auf
Rotationsachse; Lange von RSTSUV' « Ldnge RSCJSch
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Fall 1.5:
l.Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille | bis 1d

N

&

N
N

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AuBBendurchmesser RSCJSCh ; A.P. von RSEC1

auf Rotationsachse

Fall 1.5a:
1. Kegelmantelfldche, links, aulen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille | bis 1d

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AulBlendurchmesser RSCJSCh ; A.P. von RSECl

nicht auf Rotationsachse
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Fall 1.5b:
.Kegelmantelfldche, links, aullen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(i.) Kegelmantelfldche, links, auf3en, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSEC, = Auflendurchmesser RSCJ ., s min. Durchmesser

RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSCh ; A.P. von RSECl auf

Rotationsachse; Lange von RSECU. « Lange RSCJsch

Fall 1.5c:
1. Kegelmantelfldche, links, auflen, RSE.C1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(ii.) Kegelmantelflache, links, auflen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = Auflendurchmesser RSCJSCh : min. Durchmesser

RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSch ; A.P. von RSEC1 nicht auf

Rotationsachse; Liange von RSEC.d. « Ldnge RSCJsch
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Fall 1.5d:
1.Kegelmantelflache, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Falle | bis 1d
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aulen, RSTSn (RSTSUX.)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AuBlendurchmesser RSCJSch : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSRsch - A.P. von RSEC1 auf
Rotationsachse; Lange von RSTSUX' « Ldnge RSCJsch

Fall 1.5e:
1.Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(ii.) Torusabschnittsflache, konvex, links, au3en, RSTSn (RSTSUx')

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AulBlendurchmesser RSCJSch : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUX,) = max. Durchmesser RSRSch ; A.P.von RSEC1 nicht auf
Rotationsachse; Lange von RSTSUX' « Ldnge RSCJsch
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Fall 1.5f:
1.Kegelmantelflache, links, au3en, RSECl

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(ii.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSUV,)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = Auf3endurchmesser RSCJSCh : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSRsch ; A.P. von RSEC1 auf
Rotationsachse; Lange RSTSn (RSTSUV.) « Ldnge RSCJSch

Fall 1.5g:
1.Kegelmantelflache, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 1 bis 1d
(ii.) Torusabschnittsflache, konkav, links, au3en, RSTSn (RSTSW)

N

AN

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AuBBendurchmesser RSCJSCh - min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSRSCh ; A.P. von RSEC1 nicht auf
Rotationsachse; Linge RSTSn (RSTSUV') « Lidnge RSCJSCh
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Bezeichnungen:
Der Absatz tritt nur am Drehteilanfang und /oder Drehteilende, d.h. als erster (nach

links ausgerichteter) und /oder letzter (nach rechts ausgerichteter) Drehteilabsatz auf.
Kriterium: 1.Fldche des ersten Absatzes = erste Fldche des Drehteils bzw. letzte Fldche
des letzten Absatzes = letzte Fldche des Drehteils. (Anmerkung: Ein nach links
ausgerichteter Absatz hat eine linke Schulter als Basis, wogegen ein nach rechts
ausgerichteter Absatz iiber eine rechte Schulter als Basis verfiigt) Beispielhaft werden
hier nur die nach links ausgerichteten Absdtze behandelt. Diese konnen nur am Anfang
eines Drehteils oder als nach links ausgerichteter Absatz innerhalb der Drehteilkontur
auftreten. Die nach rechts ausgerichteten Absatze treten am Ende oder innerhalb der
Drehteilkontur als rechts ausgerichtete Absitze auf. Prinzipiell ist die Vorgehensweise
zur Bildung der nach rechts ausgerichteten Absitze die gleiche wie auch bei den im

folgenden behandelten nach links ausgerichteten Absitzen

Erster (letzter) Zapfen oder erster (letzter) Absatz

Die Bezeichnung erster bzw. letzter Absatz gilt fiir ein Langen /
Durchmesserverhaltnis < = 0,1. Fiir Langen / Durchmesserverhiltnisse > 0,1 gilt die
Bezeichnung erster bzw. letzter Zapfen. Maligebend fiir das Langen /
Durchmesserverhiltnis ist die Zylindermantelfliche RSCJ Sch. der Basisschulter.

Fille: 1; 1.1; 1.2; 1.3; 1b; 1.1b; 1.2b; 1.3b; 1d; 1.1d; 1.2d; 1.3d; 1f; 1.1f; 1.2f; 1.3f

Entsprechend der Blickrichtung von rechts nach links erfolgt auch die Bezeichnung
der einzelnen Fldchen.

Addidonsflachen, rechts:
RSC1 = Stirnflache

RSEC,, der Fille 1.1, 1.1b, 1.1d, L.1f = Ubergang

RSEC2 der Fille 1.1, 1.1b, 1.1d, 1.1f = Kegel, Schrige, Fase
RSTSUx' der Fille 1.2, 1.2b, 1.2d, 1.2f = Abrundung
RSTS2 der Fille 1.2, 1.2b, 1.2d, 1.2f = konvexer Radius
RSTSUV' der Fille 1.3, 1.3b, 1.3d, 1.3f = Ausrundung
RSTS2 der Fille 1.3, 1.3b, 1.3d, 1.3f = konkaver Radius

Fldachen innerhalb der Schulter:
RSCJSCh = Langsdrehfldache

RSECSCh'des Schulterfalls la = Kegel, Schrige, Fase
RSECu. des Schulterfalls 1¢ = Ubergang
RSTSSCh.des Schulterfalls 1b = Hohlkehle

RSTSUV' des Schulterfalls 1d = Ausrundung

RSRsch. = Planfldche
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Additionsfldchen, links:
RSECrl der Fille 1b, 1.1b, 1.2b, 1.3b = Kegel, Schrige, Fase

RSEC.u. der Fille 1b, 1.1b, 1.2b, 1.3b = Ubergang

RSTSn der Fille 1d, 1.1d, 1.2d, 1.3d = konvexer Radius
RSTSUX' der Fille 1d, 1.1d, 1.2d, 1.3d (ohne L.b.) = Abrundung
RSTSn der Fille 1f, 1.1f, 1.2f, 1.3f = konkaver Radius

RSTSUV' der Fille 1f, 1.1f, 1.2f, 1.3f = Ausrundung

Erster (letzter) Rundzapfen
Der Absatz wird "ballig" gedreht.
Fille: 1.4, 1.4b, 1.4d, 1.4f

Addiuonsfldchen, rechts:
RSTSl = Surnradius

Flachen innerhalb der Schulter:
RSCJSCh = Lidngsdrehfldche

RSECSCh_des Schulterfalls 1a = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. des Schulterfalls 1c = Ubergang
RSTSSCh.des Schulterfalls 1b = Hohlkehle

RSTSL‘W' des Schulterfalls 1d = Ausrundung
RSRsch. = Planflache

Additionsfldchen, links:
RSECn des Falls 1.4b = Kegel, Schrige, Fase

RSEC;. des Falls 1.4b = Ubergang
RSTSn des Falls 1.4d = konvexer Radius
RSTSUX' des Falls 1.4d = Abrundung
RSTSr1 des Falls 1.4f = konkaver Radius
RSTSn des Falls 1.4f = Ausrundung

Erster (letzter) Kegelzapfen
Fille: 1.5, 1.5b, 1.5d, L.5¢f

Additionsfldchen, rechts:
RSECl = Kegelspitze

Fldchen innerhalb der Schulter:
RSCJSCh = Lingsdrehflache

RSECSCh'des Schulterfalls 1a = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. des Schulterfalls lc = Ubergang
RSTSSCh'des Schulterfalls 1b = Hohlkehle

RSTSijv' des Schulterfalls 1d = Ausrundung
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RSR = Planfldche

sch
Additionsfldchen, links:
RSECn des Falls 1.5b = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,. des Falls 1.5b = Ubergang
RSTSn des Falls 1.5d = konvexer Radius
RSTSUx' des Falls 1.5d = Abrundung
RSTSn des Falls 1.5f = konkaver Radius
RSTSn des Falls 1.5f = Ausrundung

Es existieren zwei Moglichkeiten bei denen folgende Absitze auftreten konnen:

Der Absatz tritt als erster/letzter Absatz auf = gebohrter Zapfen (Hohlzapfen) oder
gebohrter erster/letzter Absatz; Kriterium: Die erste/letzte Flache des Absatzes ist
gleichzeitig die erste/letzte Fliache des Drehteils iiberhaupt.

Der Absatz tritt als Absatz an einer beliebigen Stelle innerhalb der Drehteilkontur auf
= i-ter Absatz; Kriterium: Vor/hinter der ersten/letzten Flache des Absatzes ist (sind)

noch weitere Flachen.

Erster (letzter) gebohrter Zapfen oder erster (letzter) gebohrter Absatz
(a) bzw. i-ter Absatz (b)

Die Bezeichnung erster bzw. letzter gebohrter Absatz gilt fiir ein Langen /
Durchmesserverhiltnis < = 0,1. Fiir Langen / Durchmesserverhiltnisse > 0,1 gilt die
Bezeichnung erster bzw. letzter gebohrter Zapfen. MaBgebend fiir das Langen /
Durchmesserverhiltnis ist die Zylindermantelfldche RSCJSch. der Basisschulter.

Fille: la, g, le; 1g, l.la, l.lg Lle, 1.1g, 1.2a, 1.2¢, 1.2e, 1.2g, 1.3a, 1.3c,
1.3e, 1.3g

Addigonsflichen, rechts:
RSR1 = a) gebohrte Stirnfliche; b) Planfliche des vorherigen Absatzes

RSEC, der Fille: 1.1a, 1.1c, 1.1e, 1.1g = Kegel, Schrige, Fase
RSECu. der Fille: 1.1a, l.lc, 1.1e, 1.1g = Ubergang

RSTS2 der Fille: 1.2a, 1.2¢c, 1.2e, 1.2g = konvexer Radius
RSTSuX. der Fille: 1.2a, 1.2¢c, 1.2e, 1.2g = Abrundung
RSTS2 der Félle: 1.3a, 1.3c, 1.3e, 1.3g = konkaver Radius
RSTSU'V' der Fille: 1.3a, 1.3c, 1.3e, 1.3g = Ausrundung

Flachen innerhalb der Schulter:
RSCJSch = Langsdrehfldche

RSECsch des Schulterfalls 1a = Kegel, Schrige, Fase
RSEC; des Schulterfalls 1c = Ubergang
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RSTSSCh.des Schulterfalls 1b = Hohlkehle

RSTSUV' des Schulterfalls 1d = Ausrundung

RSRsch. = Planflache

Additionsfldchen, links:

RSECn der Fille: lc, 1.1c, 1.2¢, 1.3¢c = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. der Fille: lc, 1.1c, 1.2¢, 1.3c = Ubergang

RSTSn der Fille: le, 1.1e, 1.2e, 1.3e = konvexer Radius
RSTSUX' der Fille: le, 1.1e, 1.2¢, 1.3e = Abrundung
RSTSn der Falle: 1g, 1.1g, 1.2g, 1.3g = konkaver Radius
RSTSUV' der Fille: 1g, 1.1g, 1.2g, 1.3g = Ausrundung

Erster (letzter) gebohrter Rundzapfen (a) bzw. i-ter Radienabsatz (b)
Fille: 1.4a, 1.4c, 1.4e, 1.4¢g ‘

Addidonsfldchen, rechts:
RSTS1 = a) Stirnradius, gebohrt; b) Abrundung

Flachen innerhalb der Schulter:
RSCJSCh = Lidngsdrehfldche

RSECSCh.des Schulterfalls 1a = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. des Schulterfalls 1c = Ubergang
RSTSSCh‘des Schulterfalls 1b = Hohlkehle

RSTSijv’ des Schulterfalls 1d = Ausrundung
RSRsch. = Planfliache

Additonsflichen, links:
RSECn des Falls 1.4c = Kegel, Schrige, Fase

RSEC ;. des Falls 1.4c = Ubergang
RSTSn des Falls 1.4e = konvexer Radius
RSTSijx' des Falls 1.4e = Abrundung
RSTSn des Falls 1.4g = konkaver Radius
RSTSva des Falls 1.4g = Ausrundung

Erster (letzter) gebohrter Spitzzapfen (a) bzw. i-ter Kegelabsatz (b)
Fille: 1.5a, 1.5¢, 1.5¢e, 1.5g

Addigonsflichen, rechts:
RSEC1 = a) Hohlspitze; b) Kegel, Schrége, Fase

Fldachen innerhalb der Schulter:
RSCJSch = Lingsdrehflache

RSECSCh des Schulterfalls la = Kegel, Schrige, Fase
RSEC; des Schulterfalls lc = Ubergang
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RSTSsch des Schulterfalls 1b = Hohlkehle
RSTSUV' des Schulterfalls 1d = Ausrundung

RSRsch. = Planfldche

Additionsfldchen, links:
RSECn des Falls 1.5¢ = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,, des Falls 1.5¢ = Ubergang
RSTSn des Falls 1.5e = konvexer Radius
RSTSUX‘ des Falls 1.5e = Abrundung
RSTSn des Falls 1.5f = konkaver Radius
RSTSn des Falls 1.5f = Ausrundung
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5.5.2 Basis: Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

Fall 2:
1.Kreisfliche RSC1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

NN

N

Bed.: max. Durchmesser RSCl = Aullendurchmesser RSCJSch

Fall 2a:
1. Kreisringflache RSRI

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

Bed.: max. Durchmesser RSRl = Auflendurchmesser RSCJSCh
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Fall 2b:
1.Kreisflache RSC1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(ii.) Kegelmantelflidche, links, auflen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = AufBlendurchmesser RSCJSch ; min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSCh ; Ldnge von RSECU. « Lange

RSCJSch.

Fall 2c¢:
I.Kreisringflache RSR1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Kegelmantelflache, links, auf3en, RSECn (RSECU,)

A\
AN

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = AulBlendurchmesser RSCJSch : min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSch ; Ldnge von RSECijv « Linge

RSCJSch‘
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Fall 2d:
1.Kreisfldache RSCl

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, au8en, RSTSn (RSTSUx')

Bed.: max. Durchmesser RSCl = AuBendurchmesser RSCJSch : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSHX.) = max. Durchmesser RSTSSch ; Lidnge von RSTSUX. « Linge

RSCJSch.

Fall 2e:
1.Kreisringfldache RSR1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(4.) Torusabschnittsfldche, konvex, links, aullen, RSTSn (RSTSUX’)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = Aullendurchmesser RSCJSCh - min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSTSSch ; Ldnge von RSTSUX' « Ldnge

RSCJSch.
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Fall 2.1:
1.Kreisfldche RSC1

(i.) Kegelmantelflache, links, aul8en, RSEC2 (RSECU.)
(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

\

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = AuBBendurchmesser RSCJSCh . Lange von
RSECU. « Ldange RSCJ

Sch.

Fall 2.1a:
1.Kreisringfliche RSR1

(ii.) Kegelmantelflache, links, au3en, RSEC2 (RSECU.)
(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

N

N

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = AuBendurchmesser RSCJSCh ; Ldnge von

RSECU. « Lange RSCJSch.
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Fall 2.1b:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC, (RSEC;)

(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Kegelmantelfldache, links, au3en, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSCl = min. Durchmesser RSEC2 (RSEC.u.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = AuB3endurchmesser RSCJSch . min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSCh ; Ldnge von

RSECU, und RSECU.. « Lidnge RSCJSch.

Fall 2.1c:
1. Kreisringflache RSRl

(i.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Kegelmantelflache, links, auflen, RSECn (RSEC.U.)

Bed.: max. Durchmesser RSRl = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU,); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = Auflendurchmesser RSCJSch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECUJ = max. Durchmesser RSTSSCh_; Lange von
RSECU. und RSECU, « Lidnge RSCJSch.
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Fall 2.1d:
1.Kreisfliche RSC1

(ii.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Torusabschnittsfldche, konvex, links, au3en, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSEC‘&'); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = AuBendurchmesser RSCJSCh_; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX’)= max. Durchmesser RSTSsch.; Linge von
RSEC.u. und RSTSUX‘ « Lange RSCJSch.

Fall 2.1e:
I Kreisringfliche RSR,

(i.) Kegelmantelfldche, links, auf3en, RSEC2 (RSECU,)

(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Torusabschnittsfliache, konvex, links, aullen, RSTSn (RSTSux')

Bed.: max. Durchmesser RSRl = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.): max.
Durchmesser RSEC2 (RSECu.) = Auflendurchmesser RSCJSch ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX.)= max. Durchmesser RSTSSCh ; Ldnge von

RSECU, und RSTS'Lix' « Linge RSCJSch.
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Fall 2.2:

1. Kreisflache RSC1

(i.) Torusabschnittsflaiche, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSUX.)
(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSux.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.) = Auflendurchmesser RSCJSCh : Lange von

RSTSUX' « Ldnge RSCJSch.

Fall 2.2a:
I.Kreisringfldche RSR1

(ii.) Torusabschnittsfldche, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTSﬁx')
(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

Bed.: max. Durchmesser RSRl = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RST52 (RSTSUx') = Aullendurchmesser RSCJSch : Lange von

RSTSijx' « Ldnge RSCJSch.
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Fall 2.2b:
1. Kreisflache RSCl

(i.) Torusabschnittsfldche, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Kegelmantelfldache, links, auBlen, RSE.Cn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = AulBlendurchmesser RSCJSCh ; min.
Durchmesser RSECn (RSECu.) = max. Durchmesser RSTSSCh ; Ldnge von

RSTSUX' und RSECU, « Ldnge RSCJSch.

Fall 2.2c:
1.Kreisringfldache RSRl

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTSuX.)

(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECn (RSEC.u.)

AN

Bed.: max. Durchmesser RSRl = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = AuBlendurchmesser RSCJSch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTS Sch.’ Linge von
RSTSUX' und RSECU. « Lange RSCJSch.
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Fall 2.2d:
1.Kreisflache

RSC,

(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS, (RSTS,; )

(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auf3en, RSTSn(RSTSUX.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS, (RSTSUX,); max.

Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.) = AuBlendurchmesser RSCJ

Sch min.

Durchmesser RSTSn (RSTSUx') = max. Durchmesser RSTS Sch.’ Linge von
RSTS.. .und RSTS.. . « Linge RSCJ
ix iix Sch.

Fall 2.2e:

1. Kreisringflache RSR1
(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auBen, RSTS, (RSTSGX,)

(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

(ii.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTSn(RSTSuX.)

~

N

NN NN N
R N

N,

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSuX.); max.

Durchmesser RSTS2 (RSTS‘ux') = AuBlendurchmesser RSCJ

Sch min.

Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSTSSch ; Ldnge von

RSTS.. . und RSTS.. .« Linge RSCJ
iix lix

Sch.
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Fall 2.3:
1. Kreisfldche RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aulen, RSTS2 (RSTSUV')
(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = AufBlendurchmesser RSCJSCh ; Ldnge von

RSTSUV. « Linge RSCJSch.

Fall 2.3a:
1.Kreisringfldche RSR1

(i.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, auf3en, RSTS2 (RSTSUV')
(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = Auflendurchmesser RSCJSCh ; Ldnge von

RSTSU.V. « Ldnge RSCJSch.
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Fall 2.3b:
1.Kreisflache RSC1

({i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, aufen, RSTS2 (RSTSUv')

(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Kegelmantelfldche, links, aullen, RSECn (RSECUJ

iy

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTS.L.N.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.) = Aullendurchmesser RSCJSch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECU‘) = max. Durchmesser RSTSSch.; Ldnge von
RSTSuv' und RSECu. « Lange RSCJ

Sch.

Fall 2.3c:
1.Kreisringflache RSR1

(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBBen, RSTS2 (RSTSUV.)

(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECn (RSECu.)

\\\ NNNN

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = AuBlendurchmesser RSCJSch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTS
RSTSUV' und RSECU. « Lange RSCJSch.

Sch.’ Linge von
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Fall 2.3d:
1.Kreisfldche RS_C1

(U.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auBlen, RSTS2 (RSTSUV')

(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSUx')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSuV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV‘) = AufBlendurchmesser RSCJSch,; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSTSSch.; Linge von
RSTSUV' und RSTSUx' « Lange RSCJSCh.

Fall 2.3e:
1.Kreisringfldche RSR1

(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aul3en, RSTS2 (RSTS‘UV')

(2.) Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(4.) Torusabschnittsflache, konvex, links, au3en, RSTSn (RSTSUX')
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Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSHV.); max.
Durchmesser RST82 (RSTSUV') = AuBendurchmesser RSCJSCh ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUx') = max. Durchmesser RSTSSch ; Ldnge von
RSTSUV' und RSTSUX' « Ldnge RSCJSch.

Fall 2.4:
1. Torusabschnittsfliache, konvex, links, aullen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

m

- AP. der

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AuBendurchmesser RSCJSch ,

Erzeugenden von RSTS1 auf der Rotationsachse.

Fall 2.4a:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, aullen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

. A.P.der

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = Aullendurchmesser RSCJSCh ;

Erzeugenden von RSTSl nicht auf der Rotationsachse.
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Fall 2.4b:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auf3en, RSTSl

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Kegelmantelfldache, links, aullen, RSECn (RSECﬁ.)

Bed.: max. Durchmesser RSTSl = AuBlendurchmesser RSCJSch ; min. Durchmesser

RSECn (RSECﬁ.) = max. Durchmesser RSTSSch ; A.P. von RSTS1 auf der

Rotationsachse; Linge von RSECU. « Linge RSCJSCh

Fall 2.4c:
1 . Torusabschnittsfliache, konvex, links, aufen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Kegelmantelflache, links, aullen, RSECn (RSECH.)

A

Bed.: max. Durchmesser RSTSl = AulBlendurchmesser RSCJSch ; min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSCh . A.P.von RSTSl nicht auf der
Rotationsachse; Lange von RSECU. « Lange RSCJSch
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Fall 2.4d:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auf3en, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTSn (RSTSux')

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AuBBendurchmesser RSCJSCh : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSTSSch ; A.P.von RSTS1 auf der
Rotationsachse; Lange von RSTSﬁx, « Ldnge RSCJSch

Fall 2.4e:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auf3en, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auf3en, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSTSl = Aullendurchmesser RSCJSCh ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSHX') = max. Durchmesser RSTSSCh . A.P. von RS"I[‘SI nicht auf der
Rotationsachse; Lange von RSTSUx' « Lange RSCJSch
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Fall 2.5:

1.Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECl

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

N

AR
AN

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AuBendurchmesser RSCJSch ;

Erzeugenden von RSEC1 auf der Rotationsachse.

Fall 2.5a:
1.Kegelmantelflache, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AuBlendurchmesser RSCJSCh ;

nicht auf der Rotationsachse.
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Fall 2.5b:
1.Kegelmantelfliche, links, au3en, RSECl

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Kegelmantelflache, links, auBen, RSECn (RSECU.)

R

Bed.: max. Durchmesser RSECl = AuBlendurchmesser RSCJSch : min. Durchmesser
RSECn (RSECw) = max. Durchmesser RSTSSCh ; A.P.von RSEC1 auf der
Rotationsachse; Lange von RSECﬁ, « Lidnge RSCJSCh

Fall 2.5c¢:
1.Kegelmantelflache, links, aul3en, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(u.) Kegelmantelflache, links, auf3en, RSECn (RSECu,)

N

\\

Bed.: max. Durchmesser RSECl = AuBlendurchmesser RSCJSCh : min. Durchmesser
RSECn (RSECU..) = max. Durchmesser RSTSSch ; A.P. von RSEC1 nicht auf der
Rotationsachse; Linge von RSEC;, « Linge RSCJSCh
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Fall 2.5d:
1.Kegelmantelfldche, links, aullen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(4.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aulen, RSTSn (RSTSUV')

A\
N\

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AuBlendurchmesser RSCJSch ; A.P. von RSECl
auf der Rotationsachse; min. Durchmesser RSTSn (RSTSUV’) = max. Durchmesser
RSTS h Linge von RSTSuV. « Ldange RSCJ

Sc Sch.

Fall 2.5e:
1.Kegelmantelfldche, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 2, 2a, 2b
(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, au8en, RSTSn (RSTSUV')

A

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = Aullendurchmesser RSCJSch : A.P.von RSECl
nicht auf der Rotationsachse; min. Durchmesser RSTSn (RSTSHV‘) = max.

Durchmesser RSTSSch.; Linge von RSTSUV' « Linge RSCJSch.

193



Bezeichnungen:

Der Absatz tritt nur am Drehteilanfang und /oder Drehteilende, d.h. als erster (nach
links ausgerichteter) und /oder letzter (nach rechts ausgerichteter) Drehteilabsatz auf.
Kriterium: 1.Fldache des ersten Absatzes = erste Fliche des Drehteils bzw. letzte Fliche
des letzten Absatzes = letzte Fliche des Drehteils

Hierbei sind folgende Ausfiihrungen zu unterscheiden:

Erster (letzter) Zapfen oder erster (letzter) Absatz

Die Bezeichnung erster bzw. letzter Absatz gilt fiir ein Langen /
Durchmesserverhiltnis < = 0,1. Fiir Ldngen / Durchmesserverhiltnisse > 0,1 gilt die
Bezeichnung erster bzw. letzter Zapfen. Maflgebend fiir das Lidngen /
Durchmesserverhdltnis ist die Zylindermantelfliche RSCJSch. der Basisschulter.

Fille: 2, 2b, 2d, 2.1, 2.1b, 2.1d, 2.2, 2.2b, 2.2d, 2.3, 2.3b, 2.3d

Additonsflichen, rechts:
RSC1 = Stirnfliche

RSEC2 der Fille 2.1, 2.1b, 2.1d = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. der Fille 2.1, 2.1b, 2.1d = iibergang

RSTS2 der Fille 2.2, 2.2b, 2.2d = konvexer Radius
RSTS,;, - der Fille 2.2, 2.2b, 2.2d = Abrundung
RSTS2 der Fille 2.3, 2.3b, 2.3d = konkaver Radius
RSTSUV, der Fille 2.3, 2.3b, 2.3d = Ausrundung

Fliachen innerhalb der Schulter:
RSCJSch = Ldngsdrehfldche

RSECsch. des S(_:hulterfalls 2a = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. des Schulterfalls 2b = Ubergang

RSTSsch.: konkaver Radius

Additionsfldchen, links:

RSECn der Fille 2b, 2.1b, 2.2b, 2.3b = Kegel, Schréage, Fase
RSEC.u. der Fille 2b, 2.1b, 2.2b, 2.3b = Ubergang

RSTSn der Fille 2d, 2.1d, 2.2d, 2.3d = konvexer Radius
RSTSUx' der Fille 2d, 2.1d, 2.2d, 2.3d = Abrundung

Erster (letzter) Rundzapfen
Fille: 2.4, 2.4b, 2.4d

Addiuonsflichen, rechts:
RSTS1 = Surnradius

Flichen innerhalb der Schulter:
RSCJSCh = Lédngsdrehfldche
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RSECsch. des Schultertalls 2a = Kegel, Schriige, Fase
RSECU, des Schulterfalls 2b = Ubergang

RSTSSCh.: konkaver Radius

Additionsflachen, links:

RSECn des Falls 2.4b = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. des Falls 2.4b = Ubergang

RSTSn des Falls 2.4d = konvexer Radius

RSTSUX' des Falls 2.4d = Abrundung

Erster (letzter) Kegelzapfen
Falle: 2.5, 2.5b, 2.5d

Additionsfldchen, links:
RSEC1 = Kegelspitze

Flachen innérhalb der Schulter:
RSCJSCh = Langsdrehfldche

RSECsch. des Schulterfalls 2a = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. des Schulterfalls 2b = Ubergang

RSTSsch.= konkaver Radius

Additionsfldchen, links:

RSECn des Falls 2.5b = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. des Falls 2.5b = Ubergang

RSTSn des Falls 2.5d = konvexer Radius

RSTSUX' des Falls 2.5d = Abrundung

Es existieren zwei Moglichkeiten bei denen folgende Absitze auftreten kdnnen:

Der Absatz tritt als erster (letzter) Absatz auf = gebohrter Zapfen (Hohlzapfen) oder
gebohrter erster (letzter) Absatz. Kriterium: Die erste (letzte) Fliche des Absatzes ist
gleichzeitig die erste (letzte) Fldche des Drehteils iiberhaupt.

Der Absatz tritt als Absatz an irgend einer Stelle innerhalb

der Drehteilkontur auf = i-ter Absatz

Kriterium: Vor (hinter) der ersten (letzten) Fliche des Absatzes ist (sind) noch weitere
Flachen
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Erster (letzter) gebohrter Zapfen oder erster (letzter) gebohrter Absatz
(a) bzw. i-ter Absatz (b)
Fille: 2a, 2c¢, 2e, 2.1a, 2.1¢, 2.1e, 2.2a, 2.2¢, 2.2¢e, 2.3a, 2.3¢, 2.3¢e

Additionsflachen, rechts:
RSR1 = a) gebohrte Stirnfldche; b) Planflache des vorherigen Ab-

satzes
RSEC2 der Fille: 2.1a, 2.1c, 2.1e = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,, der Fille: 2.1a, 2.1c, 2.1e = Ubergang

RSTS2 der Fille: 2.2a, 2.2¢, 2.2e = konvexer Radius
RSTSUx' der Fille: 2.2a, 2.2¢, 2.2e = Abrundung
RSTS2 der Fille: 2.3a, 2.3c, 2.3e = konkaver Radius
RSTSUV. der Fille: 2.3a, 2.3c, 2.3e = Ausrundung
Elidchen innerhalb der Schulter:

RSCJsch.z Léingsdrehfldche

RSECsch. des Schulterfalls 2a = Kegel, Schridge, Fase
RSEC.LF des Schulterfalls 2b = Ubergang

RSTSsch.= konkaver Radius

Additionsfldchen, links:

RSECn der Fille: 2c, 2.1c, 2.2¢, 2.3¢c = Kegel, Schrage, Fase
RSECU, der Fille: 2c, 2.1c, 2.2¢, 2.3c = Ubergang
RSTSn der Fille: 2e, 2.1e, 2.2e, 2.3e = konvexer Radius
RSTSUX' der Fille: 2e, 2.1e, 2.2¢, 2.3e = Abrundung

Erster (letzter) gebohrter Rundzapfen (a) bzw. i-ter Radienabsatz (b)
Fille: 2.4a, 2.4c, 2.4e

Additionsfldchen, rechts:
RSTS1 =a) Strnradius, gebohrt; b) Abrundung des vorherigen Absatzes

Flachen innerhalb der Schulter:
RSCJsch = Langsdrehfldache

RSECsch. des Schulterfalls 2a = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. des Schulterfalls 2b = Ubergang

RSTSsch.: konkaver Radius

Additionsfldchen, links:

RSECn des Falls: 2.4c = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. des Falls: 2.4c = Ubergang

RSTSn des Falls: 2.4e = konvexer Radius

RSTSUX' des Falls: 2.4e = Abrundung

196



Erster (letzter) gebohrter Spitzzapfen (a) bzw. i-ter Kegelabsatz (b)
Fille: 2.5a, 2.5¢, 2.5¢

Additionsfldchen, rechts:
RSEC1 = a) Hohlspitze; b) Kegel, Schrige, Fase des vorherigen Absatzes

Fldachen innerhalb der Schulter:
RSCJSCh = Lédngsdrehflache

RSECsch. des Schulterfalls 2a = Kegel, Schrige, Fase
RSECU' des Schulterfalls 2b = Ubergang

RSTSSCh‘= konkaver Radius

Addiuonsflachen, links:

RSECn des Falls: 2.5¢ = Kegel, Schrige, Fase
RSEC.u. des Falls: 2.5¢ = Ubergang

RSTSn des Falls: 2.5e = konvexer Radius

RSTSUX' des Falls: 2.5¢ = Abrundung
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5.5.3 Basis: Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b

Fall 3:

| .Kreisfliche RSC1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b

V% //-/ L
/ .

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTSSCh

Fall 3a:
1. Kreisringfldache RSR1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTSSch
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Fall 3b:

1.Kreisflache RSC1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(ii.) Kegelmantelflache, links, aulen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTSSch ; min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSCh ; Lidnge von RSECU. « Lange

RSTSSch.

Fall 3c:
1.Kreisringfldche RSRl

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Kegelmantelflache, links, auBen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTSSch ; min. Durchmesser
RSECn (RSECU,) = max. Durchmesser RSRSCh ; Ldnge von RSECU. « Ldnge
RSTSSch.
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Fall 3d:
1.Kreisflache RSCl

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(U.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auBBen, RSTSn (RSTSUx')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTSSch : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUx‘) = max. Durchmesser RSRSCh_; Lange von RSTSUX' « Linge

RSTSSch.

Fall 3e:
1.Kreisringflache RSRl

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, au3en, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTSSch : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSRSch.; Lange von RSTSUX' « Ldnge

RSTSSch.
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Fall 3f:

1.Kreisflache RSC1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTSSch : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV‘) = max. Durchmesser RSRSCh_; Linge von RSTS.L.W. « Linge
RSTSSch

Fall 3g:

1. Kreisringflache RSRl

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(ii.) Torusabschnitisfldche, konkav, links, au3en, RSTSn (RSTSUV,)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTSSch : min. Durchmesser
RSTS (RSTS.. ) = max. Durchmesser RSR ; Lange von RSTS.. . « Lange
n uv Sch. uv

RSTSSch.
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Fall 3.1:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Kegelmantelfldche, links, aullen, RSEC2 (RSECU.)
(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU,); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECH') = min. Durchmesser RSTSSch ; Linge von
RSECU. « Linge RSTSSCh

Fall 3.1a:
1.Kreisringfldche RSR1

(ii.) Kegelmantelflache, links, auen, RSEC, (RSECU.)
(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b

N

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSTSSch ; Lange von

RSECU.. « Linge RSTSSch.
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Fall 3.1b:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Kegelmantelfldche, links, au3en, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Kegelmantelfldche, links, auen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSTSSch ; min. Durchmesser
RSECn (RSEC.U.) = max. Durchmesser RSRSCh ; Lange von RSECU. und

RSECU. « Lange RSTSSch.

Fall 3.1c:
1.Kreisringflache RSR1

(ii.) Kegelmantelfldche, links, aul3en, RSEC2 (RSECnl)

(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSRl = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSTSSch.; min. Durchmesser
RSECn (RSECU,) = max. Durchmesser RSR Linge von RSECU. und
RSECu. « Ldange RSTS

Sch.’
Sch.
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Fall 3.1d:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Kegelmantelfldche, links, aulen, RSEC2 (RSEC.U.)

(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Torusabschnittsfldche, konvex, links, au3en, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSCl = min. Durchmesser RSEC2 (RSECﬁ.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECH.) = min. Durchmesser RSTSSCh ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSRSch.; Ldnge von RSECu. und
RSTS.. .« Lidnge RSTS

ux Sch.

Fall 3.1e:
1. Kreisringflache RSR1

(u.) Kegelmantelfldche, links, aulen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSUX‘)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSTSSCh : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSRSch ; Ldnge von RSECU, und

RSTSUX' « Ldnge RSTSSch.
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Fall 3.1f:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSﬁV.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC,) (RSECG.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSTSSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSRSch ; Ldange von RSECU. und

RSTSUV‘ « Lange RSTSSch.

Fall 3.1g:
1.Kreisringflache RSR1

(i.) Kegelmantelflache, links, auBen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSUV')
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Bed.: max. Durchmesser RSRl = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC, (RSECU.) = min. Durchmesser RSTSSCh : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSiiv') = max. Durchmesser RSRSch ; Ldnge von RSECU. und

RSTSUV' « La'nge RSTSSCh

Fall 3.2:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aulen, RSTS2 (RSTSUX‘)
(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSiix‘) = min. Durchmesser RSTS ; Linge von

Sch’
RSTSijx' « Lidnge RSTSSch.

Fall 3.2a:
1.Kreisringflache RSR1

(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTSUx‘)
(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
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Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTS.UX,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSijx‘) = min. Durchmesser RSTSSCh ; Ldnge von
RSTS.. .« Lidnge RSTS¢ .

ix Sch.

Fall 3.2b:
1. Kreisflache RSC1

(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSUX‘)

(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Kegelmantelflache, links, auBen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTS‘Lix’) = min. Durchmesser RSTSSCh ; min.
Durchmesser RSECn (RSECU..) = max. Durchmesser RSRsch ; Lange von

RSTSGX’ und RSECU. « Ldnge RSTSSch.

Fall 3.2c:
1.Kreisringflache RSR1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aullen, RSTS2 (RSTSux.)

(2.)Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Kegelmantelflache, links, aul3en, RSECn (RSECu.)
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Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSuX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = min. Durchmesser RSTSSch min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSR
RSTSUX' und RSECUq « Linge RSTSSch.

: Lange von
sch.’ 2

Fall 3.2d:
1.Kreisflache RSC1

(ii.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(ii.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTSn(RSTSux.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUXJ; max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUx‘) = min. Durchmesser RSTSSch ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX‘) = max. Durchmesser RSRSCh ; Lidnge von

RSTSUX' und RSTSUX' « Lange RSTSSCh.

Fall 3.2e:
1.Kreisringflache RSR1

(1.) Torusabschnittsflache, konvex, links, aul3en, RSTS2 (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auBen, RSTSn(RSTSUX.)

S

208



Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUx') = min. Durchmesser RSTSSch..’ min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSR
RSTSUx' und RSTSux, « Linge RSTS

: Lidnge von
sch.’ ange vo

Sch.

Fall 3.2f:
1.Kreisfldche RSCl

(ii.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(ii.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSﬁX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = min. Durchmesser RSTSSch . min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV.) = max. Durchmesser RSRSCh , Linge von
RSTSUX‘ und RSTSUV' « Linge RSTSSch.
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Fall 3.2g:
1. Kreisringfldche RSR1

(4.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aulen, RSTS2 (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(4.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBlen, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUXJ = min. Durchmesser RSTSSch ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV‘) = max. Durchmesser RSRSch ; Lidnge von
RSTSUx‘ und RSTSUV' « Ldnge RSTSSch.

Fall 3.3:
1. Torusabschnittsfldche, konvex, links, aullen, RSTS1

2.Lirke Schulter der Fille 3, 3a, 3b

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTSSCh ; Anfangspunkt der

Erzeugenden von RSTS1 auf der Rotationsachse.
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Fall 3.3a:
| . Torusabschnittsfliche, konvex, links, auf8en, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b

Pl

N\

Bed.: max. Durchmesser RSTSl = min. Durchmesser RSTSSch ; Anfangspunkt der
Erzeugenden von RSTS1 nicht auf der Rotationsachse.

Fall 3.3b:
|. Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTSSch ; min. Durchmesser
RSECn (RSEC.U.) = max. Durchmesser RSRSCh ; Anfangspunkt von RSTS1 auf
der Rotationsachse; Lange von RSEC,,, « Lange RSTSSCh



Fall 3.3c:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, aulen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Kegelmantelfldche, links, auBlen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSTS, = min. Durchmesser RSTSSch ; min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSch ; Anfangspunkt von RSTS1 nicht
auf der Rotationsachse; Ldnge von RSECU. « Linge RSTSSCh

Fall 3.3d:
1. Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, au3en, RSTSn (RSTSux')

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTSSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RS‘TSUx') = max. Durchmesser RSRSCh ; Anfangspunkt von RSTS1 auf
der Rotationsachse; Linge von RSTSUy. « Lange RSTSSCh
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Fall 3.3e:
1. Torusabschnittsfliache, konvex, links, aul3en, RSTSI

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, aulen, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTSSch : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUx') = max. Durchmesser RSRSCh ; Anfangspunkt von RSTS1 nicht
auf der Rotationsachse; Linge von RSTSUX' « Ldnge RSTSSch

Fall 3.3f:
. Torusabschnittsflache, konvex, links, aullen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(4.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auf3en, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTSSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSuv.) = max. Durchmesser RSRSch ; Anfangspunkt von RSTSI auf
der Rotationsachse; Linge von (RSTSUV') « Linge RSTSSch
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Fall 3.3g:
1. Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTSl

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(1i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auf3en, RSTSn (RSTSUV‘)

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSTSSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSRSch ; Anfangspunkt von RSTS1 nicht
auf der Rotationsachse; Lange von (RSTSuv,) « Ldnge RSTSSch

Fall 3.4:
1. Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b

Bed.: max. Durchmesser RSEC] = min. Durchmesser RSTSSCh . Anfangspunkt von

RSEC1 auf der Rotatonsachse.
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Fall 3.4a:
|.Kegelmantelfldache, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b

N

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSTSSCh . Anfangspunkt von
RSEC1 nicht auf der Rotationsachse.

Fall 3.4b:
l.Kegelmantelfldche, links, aullen, RSECl

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(ii.) Kegelmantelfldache, links, auf3en, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSTSSCh ; min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSch ; Anfangspunkt von RSEC, auf
der Rotationsachse; Linge von RSECU. « Ldnge RSTSSch
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Fall 3.4c:
1.Kegelmantelfldche, links, aul3en, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Kegelmantelflache, links, aul3en, RSECn (RSECU..)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSTSSch ; min. Durchmesser
RSECn (RSECH.) = max. Durchmesser RSRSCh ; Anfangspunkt von RSEC1 nicht
auf der Rotationsachse; Ldnge von RSECU.. « Ldnge RSTSSch

Fall 3.4d:
1.Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(ii.) Torusabschnittsfldche, konvex, links, aul3en, RSTSn (RSTSUx')

N
D
N

N\

N

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSTSSCh : min. Durchmesser

RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSRSch ; Anfangspunkt von RSEC1 auf
der Rotationsachse; Linge von RSTSUx' « Linge RSTSSch
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Fall 3.4e:
I.Kegelmantelfldche, links, aulen, RSECl

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aullen, RSTSn (RSTSUx')

Bed.: max. Durchmesser RSECl = min. Durchmesser RSTSSch : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSijx') = max. Durchmesser RSRSCh ; Anfangspunkt von RSEC1
nicht auf der Rotationsachse; Lange von RSTSUX' « Linge RSTSSch

Fall 3.4f:
1.Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC,

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(4.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSTSSch : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUv') = max. Durchmesser RSRSch ; Anfangspunkt von RSEC1 auf
der Rotationsachse; Ldnge von RSTSUv' « Linge RSTSSch
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Fall 3.4g:
l.Kegelmantelfliche, links, aullen, RSECl

2.Linke Schulter der Fille 3, 3a, 3b
(i.) Torusabschniusflache, konkav, links, auf3en, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSTSSCh ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSRSch ; Anfangspunkt von RSECl auf
der Rotationsachse; Ldnge von RSTSUV' « Lédnge RSTSSCh
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Bezeichnungen:
Der Absatz tmitt nur am Drehteilantang und/oder am Drehteilende auf. D.h. als erster

Absatz in einer nach links ausgerichteten Ausfithrung und als rechter Absatz in einer

nach rechts ausgerichteten Ausfiihrung.

Erster (letzter) Absatz:
Falle: 3, 3b, 3d, 3f, 3.1, 3.1b, 3.1d, 3.1f, 3.2, 3.2b, 3.2d, 3.2f

Additionsflachen, rechts:
RSC1 = Sumnflache

RSEC2 der Fille 3.1, 3.1b, 3.1d, 3.1f = Kegel, Schrige, Fase
RSECU.. der Fille 3.1, 3.1b, 3.1d, 3.1f = Ubergang

RSTS2 der Fille 3.2, 3.2b, 3.2d, 3.2f = konvexer Radius
RSTSUX‘ der Fille 3.2, 3.2b, 3.2d, 3.2f = Abrundung

Fldachen innerhalb der Schulter:
RSTSsch = Ausrundung

RSECSch des Schulterfalls 3a = Kegel, Schrige, Fase
RSEC;;+ des Schulterfalls 3b = Ubergang

RSRsch.: Planflache

Additionsfldchen, links:
RSECn der Fille 3b, 3.1b, 3.2b = Kegel, Schrige, Fase

RSECUX' der Fille 3b, 3.1b, 3.2b = Ubergang
RSTSn der Fille 3d, 3.1d, 3.2d = konvexer Radius
RSTSUX' der Fille 3d, 3.1d, 3.2d = Abrundung
RSTSn der Fille 3f, 3.1f, 3.2f = konkaver Radius
RSTSUV' der Fille 3f, 3.1f, 3.2f = Ausrundung

Erster Rundzapfen:
Fille: 3.3, 3.3b, 3.3d, 3.3f

Additionsflachen, rechts:
RSTS1 = Stirradius

Fldachen innerhalb der Schulter:
RSTSSCh = Ausrundung

RSECsch des Schulterfalls 3a = Kegel, Schrége, Fase
RSEC;, des Schulterfalls 3b = Ubergang

RSR = Planfldche
sch.

Additionsfldchen, links:
RSECn des Falls 3.3b = Kegel, Schrage, Fase

RSEC;;, des Falls 3.3b = Ubergang
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RSTSn des Falls 3.3d = konvexer Radius
RSTSUX‘ des Falls 3.3d = Abrundung
RSTSn des Falls 3.3f = konkaver Radius
RSTSn des Falls 3.3f = Ausrundung

Erster (letzter) (Kegelzapfen):
Fille: 3.4, 3.4b, 3.4d

Additonsfliachen, links:
RSEC1 = Kegelspitze

Eldachen innerhalb der Schulter:
RSTSsch = Ausrundung

RSECsch des Schulterfalls 3a = Kegel, Schrige, Fase
RSEC;,. des Schulterfalls 3b = Ubergang
RS Rsch = Planfldche

Additionsfldchen, links:
RSECn des Falls 3.4b = Kegel, Schrige, Fase

RSEC;; des Falls 3.4b = Ubergang
RSTSn des Falls 3.4d = konvexer Radius
RSTSUX' des Falls 3.4d = Abrundung
RSTSn des Falls 3.4f = konkaver Radius
RSTSn des Falls 3.4f = Ausrundung

Moglichkeiten bei denen folgende Absitze auftreten konnen:

Der Absatz tritt als erster/letzter Absatz auf = gebohrter Zapfen (Hohlzapfen) oder
gebohrter erster/letzter Absatz. Kriterium: Die erste/letzte Fliche des Absatzes ist
gleichzeitig die erste/letzte Flache des Drehteils tiberhaupt.

Der Absatz tritt als Absatz an irgend einer Stelle innerhalb der Drehteilkontur auf = i-
ter Absatz.

Kriterium: Vor/hinter der ersten/letzten Flache des Absatzes ist (sind) noch weitere
Flachen.

Erster (letzter) gebohrter Absatz (a) bzw. i-ter Absatz (b)
Fille: 3a, 3c, 3e, 3g, 3.1a, 3.1c, 3.1e, 3.1g, 3.2a, 3.2c, 3.2¢, 3.2¢

Additionsfldchen, rechts:
RSR1 = a) gebohrte Stirnfldche; b) Planfldche des vorherigen Absatzes

RSEC2 der Fille: 3.1a, 3.1c, 3.1e, 3.1g = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. der Fille: 3.1a, 3.1c, 3.1e, 3.1g = Ubergang
RSTS, der Fille: 3.2a, 3.2c, 3.2e, 3.2g = konvexer Radius

2
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RSTSUX‘ der Fille: 3.2a, 3.2¢, 3.2e, 3.2g = Abrundung
Elachen innerhalb der Schulter:

RSTSgch = Ausrundung

RSECSCh des Schulterfalls 3a = Kegel, Schrige, Fase
RSEC,, . des Schulterfalls 3b = Ubergang

RSRsch.= Planflache

Additionsflichen, links:
RSECn der Fille: 3c, 3.1c, 3.2c = Kegel, Schrige, Fase

RSECU, der Fille: 3c, 3.1c, 3.2c = Ubergang
RSTSn der Fille: 3e, 3.1e, 3.2e = konvexer Radius
RSTSUX' der Fille: 3e, 3.1e, 3.2e = Abrundung
RSTSn der Fille: 3g, 3.1g, 3.2g = konkaver Radius
RSTSuv' der Fille: 3g, 3.1g, 3.2g = Ausrundung

Erster (letzter) gebohrter Rundzapfen (a) bzw. i-ter Radienabsatz (b)
Falle: 3.3a, 3.3c, 3.3e, 3.3g

Additonsflachen, rechts:
RSTS1 = a) Stirnradius, gebohrt; b) Abrundung des vorherigen Absatzes

Flidchen innerhalb der Schulter:
RSTSSch = Ausrundung

RSECsch des Schulterfalls 3a = Kegel, Schrige, Fase
RSEC.. .. des Schulterfalls 3b = Ubergang

RSRsch.: Planfldche

Addigonsflachen, links:
RSEC  des Falls: 3.3¢ = Kegel, Schrage, Fase

RSEC des Falls: 3.3¢ = Ubergang
RSTSn des Falls: 3.3e = konvexer Radius
RSTSUx' des Falls: 3.3e = Abrundung
RSTSn des Falls: 3.3g = konkaver Radius
RSTSijv' des Falls: 3.3g = Ausrundung

Erster (letzter) gebohrter Spitzzapfen (a) bzw. i-ter Kegelabsatz (b)
Falle: 3.4a, 3.4c, 3.4e, 3.4¢g

Additonsfldachen, rechts:
RSEC1 = a) Hohlspitze; b) Kegel, Schrige, Fase des vorherigen Absatzes

Flachen innerhalb der Schulter:
RSTSSch = Ausrundung

RSECSCh des Schulterfalls 3a = Kegel, Schrige, Fase
RSEC,,,. des Schulterfalls 3b = Ubergang
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RS RSCh.= Planfldche

Additionsfléchen, links:
RSECn des Falls: 3.4c = Kegel, Schriige, Fase

RSEC,., des Falls: 3.4¢ = Ubergang
RSTSn des Falls: 3.2e = konvexer Radius
RSTS'Lix' des Falls: 3.2e = Abrundung
RSTSn des Falls: 3.2g = konkaver Radius
RSTSUV' des Falls: 3.2g = Ausrundung
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5.5.4 Basis: Linke Schulter der Falle 4, 4a bis 4d

Fall 4:
1.Kreisflidche RSC1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = AuBendurchmesser RSCJSCh

Fall 4a:

1.Kreisringfldche RSR1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = AufBlendurchmesser RSCJSCh
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Fall 4b:
1.Kreisflache RSC1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Kegelmantelflache, links, auf3en, RSECn (RSECU.)

D

\\
O

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = AuBlendurchmesser RSCJSCh . min. Durchmesser

RSECn (RSECU‘) = max. Durchmesser RSTSSCh ; Ldnge von RSECU. « Ldnge

RSCJSc:h.

Fall 4c:
1.Kreisringfliache RSR1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Kegelmantelfldache, links, aullen, RSECn (RSECU.)

NN
N
"N ‘\ NN,
ORI

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = Aullendurchmesser RSCJSch : min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSCh ; Ldnge von RSECU, « Lange

RSCJSch,



Fall 4d:
1.Kreisflache RSC1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, aul3en, RSTSn (RSTSUV’)

™\

N

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = AuBlendurchmesser RSCJSch : min. Durchmesser
RSTSn (RSTS.L.W.) = max. Durchmesser RSTSSch ; Ldnge von RSTSUV‘ « Lange

RSCJSch.

Fall 4e:

1.Kreisringflaiche RSR 1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, au3en, RSTSn (RSTSUV')

x\\\\\\\\

Bed.: max. Durchmesser RSRl = AuBendurchmesser RSCJSCh : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSTSSch,; Lange von RSTSUV' « Linge

RSCJSch.
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Fall 4.1:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Kegelmantelfliche, links, aullen, RSEC2 (RSECU,)
(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

N,

.,

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC,, = AuBlendurchmesser RSCJSCh ; Lange von RSECU, « Ldnge
RSCJ

I

Sch.

Fall 4.1a:

1. Kreisringflache RSR1
(i.) Kegelmantelflache, links, auflen, RSEC2 (RSECu.)

(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECu.); max.

Durchmesser RSEC2 = Auflendurchmesser RSCJSch ; Ldnge von RSECU. « Lidnge
RSCJSCh .
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Fall 4.1b:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Kegelmantelfldche, links, au3en, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Kegelmantelfldche, links, au3en, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSCl = min. Durchmesser RSEC, (RSEC.U.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = Auflendurchmesser RSCJSch . min,
Durchmesser RSECn (RSECU,) = max. Durchmesser RSTSSCh ; Linge von

RSECU. und RSECU. « Lange RSCJSch.

Fall 4.1c:
1.Kreisringflache RSR1

(i.) Kegelmantelfldche, links, aulen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Falle 4, 4a bis 4d
(i.) Kegelmantelflache, links, aul3en, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = Auflendurchmesser RSCJSch ; min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSch ; Ldnge von

RSECU. und RSECU, « Ldnge RSCJSch.



Fall 4.1d:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Kegelmantelflache, links, auf3en, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Torusabschnittsfldache, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTS.L.W,)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = AuBlendurchmesser RSCJSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSijv’) = max. Durchmesser RSTSSch.; Léange von
RSECu. und RSTSUV. « Ldnge RSCJSCh.

Fall 4.le:
1. Kreisringflache RSR1

(i.) Kegelmantelfldche, links, auBBen, RSEC2 (RSECU,)

(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(u.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTSUV.)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC'2 (RSECU.)-; max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU,) = AuBBendurchmesser RSCJSch.;
Durchmesser RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSTSSch.; Léange von
RSECU, und RSTSUV‘ « Lange RSCJ

min.

Sch.
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Fall 4.2:
1.Kreisflache RSC1

(4.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSUX')
(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RST82 (RSTSUX,) = AuBlendurchmesser RSCJSCh . Lidnge von

RSTSux. « Ldnge RSCJSch.

Fall 4.2a:
1.Kreisringflache RSR1

(4.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aullen, RSTS2 (RSTSUX‘)
(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

—

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = Auflendurchmesser RSCJSCh ; Lidnge von

RSTSUX’ « Lidnge RSCJSch.
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Fall 4.2b:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aul3en, RSTS2 (RSTSUX‘)

(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Kegelmantelflache, links, aulen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTS.ux.) = AuBendurchmesser RSCJSch ; min.,
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSsch ; Lange von

RSTSUx' und RSECU. « Linge RSCJSch.

Fall 4.2c:
1.Kreisringflache RSR1

(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTSUX.)

(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Kegelmantelflache, links, aullen, RSECn (RSECu.)

A\

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX'); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUx') = AuBendurchmesser RSCJSch." min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTS
RSTSUx' und RSECu, « Lidnge RSCJSch.

; Lange von
sch.’ g
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Fall 4.2d:
1.Kreisflache RSC1

(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, au3en, RST32 (RSTSUx‘)

(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(4.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUx') = Auflendurchmesser RSCJSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSTSsch.; Ldnge von
RSTSUX' und RSTS.UV. « Linge RSCJSch.

Fall 4.2e:
1.Kreisringfldche RSR1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, aullen, RSTSn (RSTSUV')

ANNNN

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = Aullendurchmesser RSCIJ
Durchmesser RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSTS
RSTS.uX. und RSTSUV' « Lange RSCJ

Sch min.
sch ; Lange von

Sch.
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Fall 4.3:
. Torusabschnittsflache, konvex, links, auf3en, RSTSI

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AufBendurchmesser RSCJSCh ; Anfangspunkt der

Erzeugenden von RSTS] auf der Rotationsachse.

Fall 4.3a:
1. Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

\N\K\T\\

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = Auf3endurchmesser RSCJSch ; Anfangspunkt der

Erzeugenden von RSTS1 nicht auf der Rotationsachse.

232



Fall 4.3b:
. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTSl

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Kegelmantelfiache, links, auflen, RSECn (RSECﬁ.)

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AuBlendurchmesser RSCJSch ; min. Durchmesser
RSECn (RSECu.) = max. Durchmesser RSTSSch ; Anfangspunkt von RSTS1 auf
der Rotationsachse; Lidnge von RSECU. « Lidnge RSCJSCh

Fall 4.3c:
1. Torusabschnittsflache, konvex, links, aullen, RSTSl

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Kegelmantelfldache, links, auflen, RSECn (RSECU.)

A

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AuBendurchmesser RSCJSch ; min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSch ; Anfangspunkt von RSTS1
nicht auf der Rotationsachse; Linge von RSECU, « Ldnge RSCJSch.
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Fall 4.3d:
1. Torusabschnittsflache, konvex, links, auf3en, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aulen, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = Auflendurchmesser RSCJsch : min. Durchmesser
RSTSn (RSTS.L.W.) = max. Durchmesser RSTSSCh ; Anfangspunkt von RSTS1 auf
der Rotationsachse; Lange von RSTSuv, « Liange RSCJ

Sch.

Fall 4.3e:
I.Torusabschnittsflache, konvex, links, auf3en, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTSuV.)

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = Auflendurchmesser RSCJSCh : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV,) = max. Durchmesser RSTSSch ; Anfangspunkt von RSTS,

nicht auf der Rotationsachse; Lange von RSTSUV' « Ldnge RSCJSCh
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Fall 4.4:
1.Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AuBlendurchmesser RSCJSCh ; Anfangspunkt von
RSEC1 auf der Rotationsachse.

Fall 4.4a:
1.Kegelmantelflache, links, auf3en, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

E‘\\Q\\\\\\?\\\

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = Auflendurchmesser RSCJSCh ; Anfangspunkt von
RSEC1 nicht auf der Rotationsachse.



Fall 4.4b:
I.Kegelmantelflache, links, aufen, RSEC,

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Kegelmantelflache, links, auf3en, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = Aullendurchmesser RSCJSch ; min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSch ; Anfangspunkt von RSEC1 auf
der Rotationsachse; Linge von RSECU. « Linge RSCJSCh

Fall 4.4c:
1.Kegelmantelflache, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Falle 4, 4a bis 4d
(i.) Kegelmantelflache, links, aul3en, RSECn (RSECU,)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = Aullendurchmesser RSCJSCh ; min. Durchmesser
RSEC_ (RSECU..) = max. Durchmesser RSTSSCh ; Anfangspunkt von RSEC,
nicht auf der Rotationsachse; Lange von RSECU.. « Lidnge RSCJSch

236



Fall 4.4d:
1.Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECl

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, aullen, RSTSn (RSTSUV')

N
X\\.\

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AuBlendurchmesser RSCJSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV.) = max. Durchmesser RSTSSch ; Anfangspunkt von RSEC1 auf
der Rotationsachse; Lange von RSTSU‘v’ « Ldnge RSCJSCh

Fall 4.4e:
1. Kegelmantelflache, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Torusabschnittsfliache, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTSUV’)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = Auflendurchmesser RSCJSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSTSSCh ; Anfangspunkt von RSEC1
nicht auf der Rotationsachse; Lange von RSTSUV' « Ldnge RSCJSCh
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Fall 4.5:
1.Kreisflache RSCl

(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aul3en, RSTS2 (RSTS.L.W.)
(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS, (RSTSUV') = Auf3endurchmesser RSCJSCh ; Ldnge von

RSTSUV‘ « Linge RSCJSch.

Fall 4.5a:
1. Kreisringflache RSR1

(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auf3en, RST82 (RSTSW)
(2.) Linke Schulter der Félle 4, 4a bis 4d

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSHV,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSuv.) = AuBendurchmesser RSCJSCh . Lange von

RSTSUV' « Léange RSCJSch.
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Fall 4.5b:
1. Kreisflache RSC1

(U.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auBlen, RSTS2 (RSTSUV')

3.Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Kegelmantelfliche, links, aulen, RSEC_ (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSCl = min. Durchmesser RSTS2 (RSTS'UV')" max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSuv’) = AuBlendurchmesser RSCJSch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTS
RSTSUv' und RSECU. « Lange RSCJSch.

: Lange von
sch. g

Fall 4.5¢:
1.Kreisringflache RSRl

(4.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aullen, RSTS2 (RSTSUV')

3 Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(i.) Kegelmantelflache, links, aullen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV'); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = AuBlendurchmesser RSCJSCh ; min.
Durchmesser RSECn (RSECU,) = max. Durchmesser RSTSsch ; Ldnge von

RSTSUV' und RSECU, « Linge RSCJSch.
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Fall 4.5d:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBlen, RSTS2 (RSTSGV')

(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(l.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTSUV.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSU\/')" max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSuv') = AuBlendurchmesser RSCJSch : min.
Durchmesser RSTSn (RSTSGV,) = max. Durchmesser RSTSSch ; Ldnge von

RSTSuV. und RSTSUv' « Lidnge RSCJSCh.

Fall 4.5e:
1.Kreisringflache RSR1

(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auB8en, RSTS2 (RSTSUV.)

(2.) Linke Schulter der Fille 4, 4a bis 4d
(4.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSUV‘)

A

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = AuBendurchmesser RSCJSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUJ.) = max. Durchmesser RSTSsch.; Liange von
RSTS{iv' und RSTSUV' « Linge RSCJSch.



Bezeichnungen:

Der Absatz tritt nur am Drehteilanfang und/oder am Drehteilende auf. D.h. als erster
Absatz in einer nach links ausgerichteten Ausfiihrung und als rechter Absatz in einer
nach rechts ausgerichteten Ausfiihrung.

Erster (letzter) Zapfen oder erster (letzter) Absatz bei entsprechendem
Léangen / Durchmesserverhaltnis

Fille: 4, 4b, 4d, 4.1, 4.1b, 4.1d, 4.2, 4.2b, 4.2d, 4.5, 4.5b, 4.5d

Additionsflachen, rechts:
RSC1 = Starnfldche

RSEC2 der Fille 4.1, 4.1b, 4.1d = Kegel, Schrége, Fase
RSECU. der Fille 4.1, 4.1b, 4.1d = Ubergang

RSTS2 der Fille 4.2, 4.2b, 4.2d = konvexer Radius
RSTSUX' der Fille 4.2, 4.2b, 4.2d = Abrundung

RSTS, der Fille 4.5, 4.5b, 4.5d = konkaver Radius
RSTS., . der Fille 4.5, 4.5b, 4.5d = Ausrundung

Flachen innerh_alb der Schulter:
RSCJSch = LAngsdrehfldche

RSECsch. des Schulterfalls 4a = Kegel, Schrédge, Fase
RSECU. des Schulterfalls 4¢ = Ubergang
RSTSSCh_des Schulterfalls 4b = konkaver Radius
RSTSHV. des Schulterfalls 4d = Ausrundung

RSTS = konvexer Radius

sch.

Additionsflichen, links:
RSECn der Fille 4b, 4.1b, 4.2b, 4.5b = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,, der Fille 4b, 4.1b, 4.2b, 4.5b = Ubergang
RSTSn der Fille 4d, 4.1d, 4.2d, 4.5d = konkaver Radius
RSTSUV' der Fille 4d, 4.1d, 4.2d, 4.5d = Ausrundung

Erster (letzter) Rundzapfen:
(Zapfen wurde ballig gedreht)
Fille: 4.3, 4.3b, 4.3d

Additonsflachen, rechts:
RSTSl = Stirnradius

Flichen innerhalb der Schulter:
RSCJSCh = LAngsdrehfliche

RSECSCh des Schulterfalls 4a = Kegel, Schrige, Fase
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RSEC;; des Schulterfalls 4c = Ubergang
RSTSSCh_des Schulterfalls 4b = konkaver Radius
RSTSUv‘ des Schulterfalls 4d = Ausrundung
RSTSsch.: konvexer Radius

Additionsfldchen, links:

RSECn des Falls 4.3b = Kegel, Schrége, Fase
RSECU. des Falls 4.3b = Ubergang

RSTSn des Falls 4.3d = konvexer Radius
RSTSUx' des Falls 4.3d = Abrundung

Erster (letzter) Kegelzapfen:
Fille: 4.4, 4.4b, 4.4d

Additionsfldchen, links:
RSECl = Kegelspitze

Flichen inner}]alb der Schulter:
RSCJSCh = LAngsdrehfldche

RSECsch. des Schulterfalls 4a = Kegel, Schrige, Fase
RSECU’ des Schulterfalls 4c = Ubergang
RSTSSCh‘des Schulterfalls 4b = konkaver Radius
RSTSUV' des Schulterfalls 4d = Ausrundung
RSTSsch.= konvexer Radius

Additionsfldchen, links:
RSECn des Falls 4.4b = Kegel, Schrége, Fase

RSEC,,. des Falls 4.4b = Ubergang
RSTSn des Falls 4.4d = konvexer Radius
RSTSUX‘ des Falls 4.4d = Abrundung

Moglichkeiten bei denen folgende Absitze auftreten konnen:

Der Absatz tritt als erster/letzter Absatz auf = gebohrter Zapfen (Hohlzapfen) oder
gebohrter erster/letzter Absatz. Kriterium: Die erste/letzte Fldche des Absatzes ist
gleichzeitig die erste/letzte Fldche des Drehteils liberhaupt.

Der Absatz tritt als Absatz an irgend einer Stelle innerhalb der Drehteilkontur auf = i-
ter Absatz. Kriterium: Vor/hinter der ersten/letzten Fliche des Absatzes ist (sind) noch

weitere Fldchen
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Erster (letzter) gebohrter Zapfen oder erster (letzter) gebohrter Absatz
(a) bzw. i-ter Absatz (b)
Fille: 4a, 4c, de, 4.1a, 4.1c, 4.1e, 4.2a, 4.2¢c, 4.2e, 4.5, 4.5¢, 4.5¢

Additionsfldchen, rechts:
RSR1 = a) gebohrte Stirnflidche; b) Planfldche des vorherigen Absatzes

RSEC2 der Fille: 4.1a, 4.1c, 4.1e = Kegel, Schrige, Fase
RSECU, der Fille: 4.1a, 4.1c, 4.1le = Ubergang

RSTS2 der Fille: 4.2a, 4.2¢, 4.2e = konvexer Radius
RSTSUX' der Fille: 4.2a, 4.2c, 4.2e = Abrundung

RSTS2 der Fille: 4.5a, 4.5¢, 4.5¢ = konkaver Radius
RSTS;,, der Fille: 4.5a, 4.5¢, 4.5¢ = Ausrundung

Fldachen inner}]alb der Schulter:
RSCJSCh = LAngsdrehfliche

RSECsch. des Schulterfalls 4a = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. des Schulterfalls 4c = Ubergang
RSTSSCh.des Schulterfalls 4b = konkaver Radius
RSTSﬁV. des Schulterfalls 4d = Ausrundung
RSTSsch.= konvexer Radius

Additonsflachen, links:
RSECn der Fille: 4c, 4.1c¢, 4.2¢, 4.5¢ = Kegel, Schrige, Fase

RSEC;; der Fille: 4c, 4.1c, 4.2¢, 4.5¢ = Ubergang
RSTSn der Fille: de, 4.1e, 4.2¢, 4.5¢ = konkaver Radius
RSTSUV' der Fille: 4de, 4.1¢, 4.2¢, 4.5¢ = Ausrundung

Erster (letzter) gebohrter Rundzapfen (a) bzw. i-ter Radienabsatz (b)
Fille: 4.3a, 4.3¢c, 4.3¢

Additionsflichen, rechts:
RSTS1 = a) Stimnradius, gebohrt; b) Abrundung des vorherigen Absatzes

Flachen innerhalb der Schulter:

RSCJsch.z LAngsdrehflache

RSECsch. des Schulterfalls 4a = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. des Schulterfalls 4c = Ubergang
RSTSSCh.des Schulterfalls 4b = konkaver Radius
RSTSijv’ des Schulterfalls 4d = Ausrundung

RSTS o= konvexer Radius

Additionsflachen, links:
RSECn des Falls 4.3c = Kegel, Schrige, Fase

RSEC, des Falls 4.3c = Ubergang
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RSTSn des Falls 4.3e = konkaver Radius
RSTSUV‘ des Falls 4.3e = Ausrundung

Erster (letzter) gebohrter Spitzzapfen (a) bzw. i-ter Kegelabsatz (b)
Fille: 4.4a, 4.4c, 4.4e

Additionsflichen, rechts:
RSEC1 = a) Hohlspitze,; b) Kegel, Schrédge, Fase des vorherigen Absatzes

Flichen innerhalb der Schulter:
RSCJSCh = LAngsdrehfldache

RSECsch. des Schulterfalls 4a = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. des Schulterfalls 4c = Ubergang
RSTSSCh.des Schulterfalls 4b = konkaver Radius
RSTS.L.W. des Schulterfalls 4d = Ausrundung ~
RSTSsch.= konvexer Radius

Additionsfldchen, links:
RSECn des Falls 4.4c = Kegel, Schrége, Fase

RSEC,, des Falls 4.4c = Ubergang
RSTSn des Falls 4.3e = konkaver Radius
RSTSu‘v' des Falls 4.3e = Ausrundung
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5.5.5 Basis: Linke Schulter des Falls 5

Fall §:
1.Kreisflache RSC1

2.Linke Schulter des Falls 5

N

NN

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSECSCh

Fall Sa:
1.Kreisringflache RSR1

2.Linke Schulter des Falls 5

£

A

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSECSch
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Fall 5b:
1. Kreisflache RSC1

2.Linke Schulter des Falls 5
(ii.) Kegelmantelflache, links, auf3en, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSECSch - min. Durchmesser
RSECn (RSECU,) = max. Durchmesser RSTSSch ; Lange von RSEC.U. « Linge

RSECSch.

Fall Sc:
1.Kreisringflache RSRl

2.Linke Schulter des Falls 5
(i.) Kegelmantelfldche, links, auB3en, RSECn (RSECU.)

N

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSECSCh ; min. Durchmesser
RSECn (RSEC.u.) = max. Durchmesser RSTS
RSEC

Sch’ Lange von RSECU. « Linge

Sch.
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Fall 5d:

1.Kreisflache RSC1

2.Linke Schulter des Falls 5
(ii.) Torusabschnittsfliache, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSUX')

N

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSECSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSTSSch ; Lange von RSTSUx' « Linge

RSECSch.

Fall Se:
1.Kreisringflache RSR1

2.Linke Schulter des Falls 5
(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSUX‘)

\

Bed.: max. Durchmesser RSRl = min. Durchmesser RSECSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSTSSch.; Linge von RSTSUx’ « Linge
RSEC

Sch.
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Fall 5.1:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC2 (RSECH.)
(2.) Linke Schulter des Falls 5

\

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU,); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECu.) = min. Durchmesser RSECSch ; Ldnge von

RSECu. « Lange RSECSch.

Fall §.1a:
1.Kreisringfldche RSR1

(i.) Kegelmantelfldche, links, au3en, RSEC2 (RSECU,)
(2.) Linke Schulter des Falls 5

7

M

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU,); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECUJ = min. Durchmesser RSECSCh ; Ldnge von
RSECU. « Léange RSECSch
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Fall 5.1b:
1. Kreisflache RSC1

(i.) Kegelmantelflache, links, aulen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter des Falls 5
(i.) Kegelmantelflache, links, au3en, RSECn (RSECU.)

A\

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSch.; Winkel zw.

RSEC2 (RSECU.) und Horizontalen < Winkel zw. RSECsch. und Horizontalen;

Léange von RSECU. und RSECU. « Linge RSECSch.

Fall S.1c:
1.Kreisringflache RSR1

(i.) Kegelmantelfldche, links, au3en, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter des Falls 5
(i.) Kegelmantelflache, links, auf3en, RSECn (RSECU.)
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Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECH) = max. Durchmesser RSTSSch." Winkel zw.
RSEC2 (RSECU,) und Horizontalen < Winkel zw. RSECsch. und Horizontalen;
Linge von RSECU. und RSECu, « Linge RSECSch.

Fall 5.1d:
1.Kreisfldche RSC1

(i.) Kegelmantelflidche, links, aul3en, RSEC2 (RSECU')

(2.) Linke Schulter des Falls 5
(4.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, au3en, RS’I‘Sn (RSTSux,)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECu,) = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUx') = max. Durchmesser RSTSSCh_; Winkel zw.
RSEC2 (RSECU.) und Horizontalen < Winkel zw. RSECsch. und Horizontalen;
Linge von RSECU. und RSTSux‘ « Linge RSECSch.
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Fall S.le:
1.Kreisringflache RSRI

(i.) Kegelmantelflache, links, aul3en, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter des Falls 5
(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, au3en, RSTSn (RSTSUx')

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSECSch.; min,
Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSTSSch.; Winkel zw.
RSEC2 (RSECU.) und Horizontalen < Winkel zw. RSECsch. und Horizontalen;

Lange von RSECU. und RSTSUX' « Liange RSECSch.

Fall 5.2:
1.Kreisflache RSCl

(4.)Torusabschnittsfliche, konvex, links, aul3en, RSTS2 (RSTSUX')
(2.) Linke Schulter des Falls 5

NN _

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 »(RSTSUX'); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSijx') = min. Durchmesser RSTSSCh . Lange von

RSTSUX’ « Lange RSECSch,

251



Fall 5.2a:
1.Kreisringflache RSR1

(i.)Torusabschnittsfliche, konvex, links, auf3en, RSTS, (RSTSUX')
(2.) Linke Schulter des Falls 5

Bed.: max. Durchmesser RSRl = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX'); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.) = min. Durchmesser RSTSSCh ; Lange von
RSTSUx' « Linge RSECSch.

Fall 5.2b:
1.Kreisfliche RSC1

(4.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS, (RSTSUx')

3.Linke Schulter des Falls 5
(i.) Kegelmantelflache, links, auf3en, RSECn (RSECU.)

\
N

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUx') = min. Durchmesser RSECSch.: min.
Durchmesser RSECn (RSECu.) = max. Durchmesser RSTSsch.: Ldnge von
RSTSUX' und RSECU.. « Lange RSEC

Sch.



Fall §.2¢:
1. Kreisringfliache RSR1

(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSHX.)

(2.) Linke Schulter des Falls 5
(i.) Kegelmantelfldche, links, aullen, RSECn (RSECU.)

N

N

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = min. Durchmesser RSECSCh_; min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSsch.; Lidnge von
RSTSUX' und RSECU. « Linge RSECSch.

Fall 5.2d:
1.Kreisfldche RSC1

(4.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTSUx')

(2.) Linke Schulter des Falls 5
(4.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aullen, RSTSn (RSTSUx')

D\

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSHX.) = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSTSsch.; Léange von
RSTSUX' und RSTSUx' « Lange RSECSch.
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Fall 5.2e:
1. Kreisringfldche RSR1

(4.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auBlen, RSTS2 (RSTSUX,)

(2.) Linke Schulter des Falls 5
(ii.) Torusabschnittsfldche, konvex, links, auBen, RSTSn (RSTS.UX,)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUx') = min. Durchmesser RSECSch ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSTSSCh ; Ldnge von

RSTSijx' und RSTSUX' « Lange RSECSch.

Fall 5.3:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, aullen, RSTS1

2.Linke Schulter des Falls 5

N\

N

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt der
Erzeugenden von RSTS1 auf der Rotationsachse;
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Fall 5.3a:
1. Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTSl

2.Linke Schulter des Falls 5

" Bed.: max. Durchmesser RSTSl = min. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt der
Erzeugenden von RSTS1 nicht auf der Rotationsachse.

Fall 5.3b:
1. Torusabschnittstldche, konvex, links, aulen, RSTSl

2.Linke Schulter des Falls 5
(i.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECn (RSECU.)

AN
A\

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSch ; min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSCh ; Anfangspunkt von RSTS1 auf
der Rotationsachse; Linge von RSECU. « Linge RSECS ch
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Fall 5.3c:
1. Torusabschnittsflache, konvex, links, auf3en, RSTS1

2.Linke Schulter des Falls 5
(u.) Kegelmantelfldche, links, auf3en, RSECn (RSECﬁ.)

//

AN

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSch ; min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSch : Anfangspunkt von RSTS1
nicht auf der Rotationsachse; Lange von RSECu, « Ldnge RSECSch

Fall 5.3d:
1. Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter des Falls S
(ii.) Torusabschnittsflache, konvex, links, aullen, RSTSn (RSTSUXJ

N

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSTSSch ; Anfangspunkt von RSTSl auf
der Rotationsachse; Lange von RSTSUX’ « Linge RSECSCh
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Fall 5.3e:
1.Torusabschnittsfldache, konvex, links, aullen, RSTS1

2.Linke Schulter des Falls 5

?\
AN

Bed.: max. Durchmesser RSTS, = min. Durchmesser RSECSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUx‘) = max. Durchmesser RSTSSCh ; Anfangspunkt von RSTSl
nicht auf der Rotationsachse; Lange von RSTSUX' « Ldnge RSECSch

Fall 5.4
1.Kegelmantelflidche, links, aullen, RSEC1

2.Linke Schulter des Falls 5

__\\\.

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt von
RSEC1 auf der Rotationsachse; Winkel zw. RSEC1 und Horizontalen < Winkel zw.
RSEC2 und Horizontalen
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Fall 5.4a:
I.Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC,

2.Linke Schulter des Falls 5

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt von
RSEC1 nicht auf der Rotationsachse; Winkel zw. RSECl und Horizontalen <
Winkel zw. RSEC,, und Horizontalen

Fall 5.4b:
1.Kegelmantelfldche, links, aulen, RSEC1

2.Linke Schulter des Falls 5
(i.) Kegelmantelfldache, links, auf3en, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSCJSch." min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSch.; Anfangspunkt von RSEC1 auf
der Rotationsachse; Winkel zw. RSECl und Horizontalen < Winkel zw. RSEC2
und Honzontalen; Linge von RSECﬁ. « Linge RSECSch.
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Fall 5.4c¢:

1.Kegelmantelfliche, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter des Falls 5
(i.) Kegelmantelflache, links, auB3en, RSECn (RSECU,)

Bed.: max. Durchmesser RSEC] = min. Durchmesser RSCJSch : min. Durchmesser

RSECn (RSECG.) = max. Durchmesser RSTSSCh ; Anfangspunkt von RSECl

nicht auf der Rotationsachse; Winkel zw. RSEC1 und Horizontalen < Winkel zw.
RSEC2 und Horizontalen; Lange von RSECU. « Linge RSECSCh

Fall 5.4d:
1.Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter des Falls 5
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSuXJ

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECSch," min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSTSSch.; Anfangspunkt von RSEC1 auf
der Rotationsachse; Winkel zw. RSEC1 und Horizontalen < Winkel zw. RSEC2
und Horizontalen; Lange von RSTS ix' Ldnge RSECSch.
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Fall S.4e:
1.Kegelmantelfldche, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter des Falls 5
(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, au3en, RSTSn (RSTSUXJ

S,

A

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchrﬁesser RSECSCh_; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSTSSch." Anfangspunkt von RSECl
nicht auf der Rotationsachse; Winkel zw. RSEC1 und Horizontalen < Winkel zw.
RSEC2 und Horizontalen; Linge von RSTSUx' « Liange RSECSch.

Fall 5.5:
1.Linke Schulter des Falls 5

A\

Bed.: Anfangspunkt der Erzeugenden von RSECSCh auf der Rotationsachse
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Fall 5.5a:
Linke Schulter des Falls 5

L
/

",

SONNNN

Bed.: Anfangspunkt der Erzeugenden von RSECSCh nicht auf der Rotationsachse

Fall 5.5b:

1.Linke Schulter des Falls 5
(i.) Kegelmantelfldche, links, auf3en, RSECn (RSECU.)

Bed.: min. Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser
RSTSSCh ;Anfangspunkt von RSEC1 auf der Rotationsachse; Ldnge von RSECu. «

Linge RSECSCh



Fall 5.5¢:

1.Linke Schulter des Falls 5
(i.) Kegelmantelflache, links, auflen, RSECn (RSECU.)

Bed.: min. Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser
RSTSSch ;Anfangspunkt von RSEC1 nicht auf der Rotationsachse: Linge von

RSECU. « Liange RSECSch.

Fall 5.5d:

1.Linke Schulter des Falls 5
(u.) Torusabschnittsflache, konvex, links, aullen, RSTSn (RSTSUX’)

T

AN

Bed.: min. Durchmesser RSTSn = max. Durchmesser RSTSSch (RSTSHXJ;
Anfangspunkt von RSEC1 auf der Rotationsachse; Linge von RSTSUx' « Lidnge

RSECSch.
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Fall 5.5e:

1.Linke Schulter des Falls 5
(4.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, au3en, RSTSn (RSTSUX.)

A\

Bed.: min. Durchmesser RSTSn = max. Durchmesser RSTSSch (RSTSUX.);
Anfangspunkt von RSEC1 nicht auf der Rotationsachse; Linge von RSTSUx' «

Linge RSECSch.

Fall 5.6:
1.Kreisflache RSCl

(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTS2 (RSTSuv')
(2.) Linke Schulter des Falls 5

DN

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSHV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSuv') = min. Durchmesser RSECSch ; Ldnge von
RSTSUv' « Lange RSEC

Sch.
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Fall 5.6a:
1.Kreisringflache RSR1

(i.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, au3en, RSTS2 (RSTSUV’)
(2.) Linke Schulter des Falls 5

N

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS, (RSTS.L.W,): max.
Durchmesser RSTS, (RSTSUV‘) = min. Durchmesser RSECSch . Ldnge von
RSTSUV‘ « Ldnge RSECSch.

Fall 5.6b:
1.Kreisflache RJCl

(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTS2 (RSTSL‘W')

(2.) Linke Schulter des Falls 5
(i.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECn (RSECu.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV‘); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = min. Durchmesser RSECSch ; min.
Durchmesser RSECn (RSECu.) = max. Durchmesser RSTSsch ; Lange von

RSTSU‘V' und RSECH’ « Lange RSECSch.
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Fall 5.6c:
1. Kreisringfldche RSRl

(ii.) Torusabschniusfldche, konkav, links, auflen, RSTS2 (RSTSUV')

(2.) Linke Schulter des Falls 5
(i.) Kegelmantelflache, links, auflen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSRl = min. Durchmesser RSTS7 (RSTSUV,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = min. Durchmesser RSECSch . min.
Durchmesser RSECn (RSECU,) = max. Durchmesser RSTSSch ; Ldnge von

RSTSUV' und RSECU. « Ldnge RSECSch.

Fall 5.6d:
1.Kreisflache RSC1

(ii.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, au3en, RSTS2 (RSTSUV‘)

(2.) Linke Schulter des Falls 5
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = min. Durchmesser RSECSCh © min.
Durchmesser RSTSn (RSTSuX.) = max. Durchmesser RSTSSch ; Ldnge von
RSTSUv‘ und RSTSUx‘ « Linge RSECSch.
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Fall 5.6e:
1. Kreisringfliche RSR1

(4.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, au3en, RSTS2 (RSTS.UV,)

(2.) Linke Schulter des Falls 5
(i.) Torusabschnittsfldche, konvex, links, aullen, RSTSn (RSTSUx’)

N

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = min. Durchmesser RSECSCh_; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSTSSCh.; Lange von
RSTSUV' und RSTSUx' « Ldnge RSECSch.
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Bezeichnungen:

Der Absatz tritt nur am Drehteilanfang und / oder Drehteilende, d.h. als erster (nach
links ausgerichteter) und / oder als letzter (nach rechts ausgerichteter) Drehteilabsatz
auf. Kriterium: Die erste Flidche des ersten Absatzes = die erste Fldche des Drehteils
bzw. die letzte Fldche des letzten Absatzes = die letzte Fldche des Drehteils. Es werden
unter folgenden Ausfiihrungen unterschieden:

Erster (letzter) Absatz
Fille: 5, Sb, 5d, 5.1, 5.1b, 5.1d, 5.6, 5.6b, 5.6d

Bezeichnungen:Addinonsflichen, rechts:
RSC1 = Stirnfliche

RSEC2 der Félle 5.1, 5.1b, 5.1d = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. der Fille 5.1, 5.1b, 5.1d = Ubergang

RSTS2 der Fille 5.2, 5.2b, 5.2d = konvexer Radius
RSTSUX' der Fille 5.2, 5.2b, 5.2d = Abrundung
RSTS2 der Félle 5.6, 5.6b, 5.6d = konkaver Radius
RSTSUV’ der Fille 5.6, 5.6b, 5.6d = Ausrundung

Fldchen innerhalb der Schulter:
RSECsch = Kegel, Schrige, Fase

RSTSSC = Hohlkehle

h

Additionsflachen, links:
RSECn der Fille Sb, 5.1b, 5.2b, 5.6b = Kegel, Schrige, Fase

RSECU. der Fille 5b, 5.1b, 5.2b, 5.6b = Ubergang
RSTSn der Fille 5d, 5.1d, 5.2d, 5.6d = konvexer Radius
RSTSUX' der Fille 5d, 5.1d, 5.2d, 5.6d = Abrundung

Erster (letzter) Rundzapfen:
Fille: 5.3, 5.3b, 5.3d

Additonsflichen, rechts:
RSTS1 = Sumradius

Flidchen innerhalb der Schulter:

RSECsch_ = Kegel, Schrige, Fase

RSTSSC = Hohlkehle

h

Additionsflachen, links:
RSECn des Falls 5.3b = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,. des Falls 5.3b = Ubergang
RSTSn des Falls 5.3d = konvexer Radius
RSTSUX' des Falls 5.3d = Abrundung
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Erster (letzter) Kegelzapfen:
Fille: 5.4, 5.4b, 5.4d, 5.5, 5.3b, 5.5d

Additionsflichen, rechts:
RSEC1 der Fille 5.4, 5.4b, 5.4d = Kegelspitze

Fliachen innerhalb der Schulter:
RSECSCh = Kegel, Schrige, Fase

RSTSsch. = Hohlkehle

Additionsflidchen, links:
RSECn der Fille 5.4b, 5.5b = Kegel, Schrige, Fase

RSEC;; der Falle 5.4b, 5.5b = Ubergang
RSTSn der Fille 5.4d, 5.5d = konvexer Radius
RSTSUX' der Fdlle 5.4d, 5.5d = Abrundung

Moglichkeiten bei denen folgende Absitze auftreten konnen:

Der Absatz tritt als erster/letzter Absatz auf = gebohrter Zapfen (Hohlzapfen) oder
gebohrter erster/letzter Absatz. Kriterium: Die erste/letzte Fliche des Absatzes ist
gleichzeitig die erste/letzte Fliche des Drehteils tiberhaupt.

Der Absatz tritt als Absatz an irgend einer Stelle innerhalb der Drehteilkontur auf = i-
ter Absatz. Kriterium: Vor/hinter der ersten/letzten Fliche des Absatzes ist (sind) noch
weitere Fldchen.

Erster gebohrter Zapfen oder erster gebohrter Absatz (a) bzw. i-ter
Absatz (b)
Fille: Sa, 5c, 5e, S.1a, 5.1c, 5.1e, 5.2a, 5.2c, 5.2e, 5.6a, 5.6¢c, 5.6¢e

Additionsflichen, rechts:
RSRl = a) gebohrte Stimflidche; b) Planflache des vorherigen Absatzes

RSEC2 der Falle: 5.1a, 5.1¢, 5.1e = Kegel, Schrige, Fase
RSECH. der Fille: 5.1a, 5.1¢, 5.1e = Ubergang

RSTS2 der Fille: 5.2a, 5.2¢, 5.2e = konvexer Radius
RSTSUx' der Fille: 5.2a, 5.2¢, 5.2e = Abrundung
RSTS2 der Fille: 5.6a, 5.6¢c, 5.6e = konkaver Radius
RSTSUV’ der Fille: 5.6a, 5.6¢, 5.6e = Ausrundung

Flichen innerhalb der Schulter:
RSECSCh = Kegel, Schrége, Fase

RSTS = Hohlkehle
sch.

h
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Additionsfldchen, links:
RSECn der Fille: 5c, 5.1c, 5.2¢, 5.6¢c = Kegel, Schrige, Fase

RSEC; der Fille: 5¢, 5.1c, 5.2¢, 5.6¢ = Ubergang
RSTSn der Fille: Se, 5.1e, 5.2e, 5.6e = konvexer Radius
RSTSM. der Fille: 5e, 5.1¢, 5.2¢e, 5.6e = Abrundung

Erster (letzter) gebohrter Rundzapfen (a) bzw. i-ter Radienabsatz (b)
Fille: 5.3a, 5.3c, 5.3¢

Additonsfliachen, rechts:
RSTS1 = a) Stirradius, gebohrt; b) Abrundung des vorherigen Absatzes

Flidchen innerhalb der Schulter:
RSECsch = Kegel, Schrige, Fase

RSTSSC = Hohlkehle

h

Additionsfldchen, links:
RSECn des Falls: 5.3c = Kegel, Schrige, Fase

RSEC; - des Falls: 5.3c = Ubergang
RSTSn des Falls: 5.3e = konvexer Radius
RSTSUX' des Falls: 5.3e = Abrundung

Erster (letzter) gebohrter Spitzzapfen (a) bzw. i-ter Kegelabsatz (b)
Fialle: 5.4a, 5.4c, 5.4e, 5.5a, 5.5¢, 5.5¢

Addidonsflichen, rechts:
RSEC1 der Fille 5.4a, 5.4c, 5.4e = a) Hohlspitze; b) Kegel, Schrige, Fase des

vorherigen Absatzes

Flachen innerhalb der Schulter:
RSECsch = Kegel, Schrige, Fase

RSTS sch. = Hohlkehle

h

Additionsflichen, links:

RSECn der Fille: 5.4c, 5.5¢ = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. der Fille: 5.4c, 5.5¢ = Ubergang

RSTSn der Fille: 5.3e, 5.5e = konvexer Radius

RSTSUX' der Fille: 5.3e, 5.5¢ = Abrundung
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5.5.6 Basis: Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

Fall 6:
1.Kreisflache RSC1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

N

N

N

—

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSECSCh

Fall 6a:
1.Kreisringflache RSR 1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

\\\

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSECSch
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Fall 6b:
1.Kreisfliche RSC1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(i.) Kegelmantelflidche, links, au8en, RSECn (RSECU,)

N

N

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSECSch » min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSCh ; Ldnge von RSECU.« Lange
RSEC

Sch.

Fall 6¢:
1.Kreisringflache RSR1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(i.) Kegelmantelfliche, links, aufen, RSECn (RSECU.)

N

3ed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSECSch : min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSch ; Ldnge von RSECu,« Liange

RSECSch.
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Fall éd:
1.Kreisfliche RSC1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(4.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aullen, RSTSn (RSTSUV,)

NN

N\
N

Bed.: max. Durchmesser RSCl = min. Durchmesser RSECSch : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSTSSch." Lange von RSTSUV' « Liange
RSEC

Sch.

Fall 6e:
1. Kreisringflache RSR1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSUV‘)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSECSCh : min. Durchmesser
RSTS (RSTS.. ,) = max. Durchmesser RSTS ; Lange von RSTS. , « Lange
n iv Sch. iv

RSECSch.
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Fall 6.1:
1.Kreisfliche RSC1

(ii.) Kegelmantelfldche, links, aul3en, RSEC2 (RSECU.)
(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

Bed.: max. Durchmesser RSCl = min. Durchmésser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSECSCh ; Lange von
RSECU, « Ldange RSEC

Sch.

Fall 6.1a:
1.Kreisringfldche RSR1

(i.) Kegelmantelflache, links, auflen, RSEC2 (RSECU.)
(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

A

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU,); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSEC . Linge von

Sch.’
RSECU. « Linge RSECSch.
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Fall 6.1b:
1.Kreisflache RSC1

(ii.) Kegelmantelfldche, links, aullen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(ii.) Kegelmantelfldche, links, aullen, RSECn (RSECU,)

‘i\\\
\\\\
AN

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU,); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSEC
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSch." Winkel zw.
RSEC2 (RSECU.) und Horizontalen < Winkel zw. RSECsch. und Horizontalen;
Linge von RSECU’ und RSECU. « Ldnge RSEC

Sch min.

Sch.

Fall 6.1c:
1 Kreisringflache RSR1

(ii.) Kegelmantelflache, links, auflen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(i.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECn (RSECU,)

/4
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Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSEC.U.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSECSch.: min.
Durchmesser RSECn (RSECU') = max. Durchmesser RSTSSch.: Winkel zw.
RSEC2 (RSECU.) und Horizontalen < Winkel zw. RSECsch. und Horizontalen;

Lange von RSEC; und RSECU. « Linge RSECSch.

Fall 6.1d:
1.Kreisfliche RSC1

(ii.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(ii.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, auen, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSE‘.C2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSECSCh_; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSTSSch.; Winkel zw.
RSEC2 (RSECH.) und Horizontalen < Winkel zw. RSECsch. und Horizontalen;

Lange von RSECU, und RSTSUv’ « Linge RSECSch.
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Fall 6.1e:
1.Kreisringflache RSR1

(i.) Kegelmantelfldche, links, auBen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBBen, RSTSn (RSTSHV')

N\
A\

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECu.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSECSCh.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSTSSch.; Winkel zw.
RSEC2 (RSECU.) und Horizontalen < Winkel zw. RSECsch. und Horizontalen;
Linge von RSECU. und RSTSUV' « Ldnge RSEC

Sch.

Fall 6.2:
1.Kreisfldche RSC1

(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aullen, RSTS2 (RSTSUX')
(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSU‘X') = min. Durchmesser RSECSCh ; Linge von

RSTSUX' « Lidnge RSECSCh.
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Fall 6.2a:
1.Kreisringflache RSR1

(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, aullen, RSTS2 (RSTSUX')
(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUXJ; max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUx') = min. Durchmesser RSECSCh , Lange von
RSTSUX' « Lange RSEC

Sch.

Fall 6.2b:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, aul3en, RSTS2 (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(ii.) Kegelmantelflache, links, aul3en, RSECn (RSECU.)

%/

Bcd.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTS
RSTSUx' und RSECU. « Linge RSECSch.

: Ldnge von
sch.’ g
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Fall 6.2c:
1.Kreisringflache RSRl

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTSUXJ

(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(i.) Kegelmantelfldche, links, aulen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = mun. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = min. Durchmesser RSECSch . min.
Durchmesser RSECn (RSECu.) = max. Durchmesser RSTSSch ; Lange von

RSTSUX' und RSECU. « Linge RSECSch.

Fall 6.2d:
1.Kreisfliche RSC1

(U.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(ui.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aulen, RSTSn (RSTSW)

.

AN

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX‘) = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSTSsch.; Liange von
RSTS'UX' und RSTSUV‘ « Linge RSECS

ch.

278



Fall 6.2e:
1.Kreisringfliche RSR1

(ii.) Torusabschnittsflache, konvex, links, aullen, RSTS2 (RSTSUX‘)

(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(li.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aulen, RSTSn (RSTSijv’)

N\,

i\ =

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSux,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUx') = min. Durchmesser RSECSch ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV‘) = max. Durchmesser RSTSsch ; Ldnge von

RSTSUX' und RSTSUV' « Lange RSECSch.

Fall 6.3:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, aufen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

N

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt der

Erzeugenden von RSTS1 auf der Rotationsachse.
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Fall 6.3a:
| . Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt der

Erzeugenden von RSTS nicht auf der Rotationsachse.

Fall 6.3b:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(i.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECn (RSEC.U.)

D

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSch : min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSch ; Anfangspunkt von RSTS1 auf
der Rotationsachse; Lange von RSEC,,, « Lange RSECSch
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Fall 6.3c:
1. Torusabschnittsfldche, konvex, links, aul3en, RSTSl

2 Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(i.) Kegelmantelfldche, links, auBlen, RSECn (RSECU,)

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSch ; min. Durchmesser
RSECn (RSEC.L.].) = max. Durchmesser RSTSSch ; Anfangspunkt von RS’I‘S1
nicht auf der Rotationsachse; Linge von RSECU. « Linge RSECSch

Fall 6.3d:
L. Torusabschnittsfliche, konvex, links, aufien, RSTSl

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(4.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aul3en, RSTSn (RSTS.L.W.)

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSch ; min. Durchmesser
RSECn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSTSSCh ; Anfangspunkt von RSTS1 auf
der Rotationsachse; Liange von RSTSUv‘ « Linge RSECSch
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Fall 6.3e¢:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(ii.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSUV‘)

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSCh : min. Durchmesser
RSECn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSTSSch ; Anfangspunkt von RSTS1 nicht
auf der Rotationsachse; Linge von RSTSﬁv‘ « Lidnge RSECSch

Fall 6.4:
1.Kegelmantelfliache, links, aul3en, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECSCh ; Anfangspunkt von
RSEC1 auf der Rotationsachse; Winkel zw. RSEC1 und Horizontalen < Winkel zw.
RSECsch und Horizontalen:
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Fall 6.4a:
1.Kegelmantelflache, links, aufien, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

%\\\\\\\

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt von
RSEC1 nicht auf der Rotationsachse; Winkel zw. RSEC1 und Horizontalen <
Winkel zw. RSECsch und Horzontalen

Fall 6.4b:
1.Kegelmantelflache, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(ii.) Kegelmantelfldche, links, auf3en, RSECn (RSECU,)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECSch.; min. Durchmesser
RSECn (RSECH.) = max. Durchmesser RSTSSch.; Anfangspunkt von RSECl auf
der Rotationsachse; Winkel zw. RSEC1 und Horizontalen < Winkel zw. RSECsch.
und Horizontalen; Lange von RSECU. « Linge RSECSch.



Fall 6.4c:
|.Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(ii.) Kegelmantelflache, links, auflen, RSECn (RSECH,)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECSch : min. Durchmesser
RSECn (RSECu.) = max. Durchmesser RSTSSch ; Anfangspunkt von RSEC1
nicht auf der Rotationsachse; Winkel zw. RSEC1 und Horizontalen < Winkel zw.

RSECsch. und Horizontalen; Linge von RSEC'LY « Lidnge RSECSch.

Fall 6.4d:
1.Kegelmantelflache, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, aul3en, RSTSn (RSTSuV,)

NN
Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECSch - min. Durchmesser

RSTS (RSTSUV') = max. Durchmesser RSTSSCh ; Anfangspunkt von RSEC1 auf
der Rotationsachse; Ldnge von RSTS{jv’ « Ldnge RSECSch
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Fall 6.4e:
I.Kegelmantelfldche, links, aullen, RSEC,

2.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aullen, RSTSn (RSTSUv')

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSTSSch ; Anfangspunkt von RSEC1
nicht auf der Rotationsachse; Linge von RSTSUV' « Ldnge RSECSch

Fall 6.5:
1.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

Bed.: Anfangspunkt von RSECSCh auf der Rotationsachse
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Fall 6.5a:
1.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

Bed.: Anfangspunkt von RSECSCh nicht auf der Rotationsachse

Fall 6.5b:

1.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(ii.) Kegelmantelfldche, links, auB3en, RSECn (RSECu.)

Bed.: min. Durchmesser RSECn (RSECU..) = max. Durchmesser RSTSSch.;
Anfangspunkt von RSECSch auf der Rotationsachse; Ldnge von RSECU. « Ldnge

RSECSch.
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Fall 6.5c:

1.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(i.) Kegelmantelftdche, links, aullen, RSECn (RSECU,)

Bed.: min. Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSCh !
Anfangspunkt von RSECsch nicht auf der Rotationsachse; Lange von RSECU. «

Lange RSECSch

Fall 6.5d:

1.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(ii.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auen, RSTSn (RSTSUV')

&,\\

Bed.: min. Durchmesser RSTSn (RSTSuv') = max. Durchmesser RSTSSch ;
Anfangspunkt von RSECSC
RSEC

h auf der Rotationsachse; Linge von RSTSUV' « Lange

Sch.
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Fall 6.5¢e:

1.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(ii.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSUV.)

Bed.: min. Durchmesser RSTSn (RSTSuv.) = max. Durchmesser RSTSSch ;
Anfangspunkt von RSECSch nicht auf der Rotationsachse; Lange von RSTSUV. «

Linge RSECSch.

Fall 6.6:
1.Kreisflache RSC1

(t.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTS2 (RSTSUV')
3.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = min. Durchmesser RSECSch ; Ldnge von

RSTSUV’ « Lange RSECSch.
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Fall 6.6a:
l.Kreisringflache RSR1

(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, au3en, RSTS2 (RSTSUV')
3.Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d

Bed.: max. Durchmesser RSRl = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSuv,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = min. Durchmesser RSECSch ; Ldnge von
RSTS.. ., « Liange RSEC

iv Sch.

Fall 6.6b:
1. Kreisflache RSC1

(4.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auf3en, RSTS2 (RSTSUV')

(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(i.) Kegelmantelfldche, links, aullen, RSECn (RSECu.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS,, (RSTSuv.) = min. Durchmesser RSECSch . min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTSSch ; Ldnge von

RSTSUV’ und RSECU, « Liange RSECSch.
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Fall 6.6c:
1. Kreisringfldche RSR,

(4.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTS2 (RSTSUV')

(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(u.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = min. Durchmesser RSEC
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSTS
RSTSUV. und RSECU, « Lange RSEC

Sch.’ min.
. Linge von

Sch.

Fall 6.6d:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auB3en, RSTS2 (RSTSUV.)

(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(ii.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auf3en, RSTSn (RSTSuV.)

A\

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RST52 (RSTSUV') = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSTSsch.: Léange von
RSTSUV' und RSTSijv' « Liange RSEC

Sch.
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Fall 6.6e:
1.Kreisringfldache RSR1

(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auf3en, RSTS2 (RSTSUV.)

(2.) Linke Schulter der Fille 6, 6a bis 6d
(i.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, aulen, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RST52 (RSTSUV,); max.
Durchmesser RST82 (RSTSUV') = min. Durchmesser RSECSch ;. min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSTSSCh ; Ldnge von

RSTSijv' und RSTSi_jv' « Ldnge RSECSch.
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Bezeichnungen:

Der Absatz tritt nur am Drehteilanfang und / oder Drehteilende, d.h. als erster (nach
links ausgerichteter) und / oder als letzter (nach rechts ausgerichteter) Drehteilabsatz
auf. Kriterium: Die erste Fldche des ersten Absatzes = die erste Fliche des Drehteils
bzw. die letzte Flache des letzten Absatzes = die letzte Fliche des Drehteils. Es werden
unter folgenden Ausfiihrungen unterschieden:

Erster (letzter) Absatz
Fille: 6, 6b, 6d, 6.1, 6.1b, 6.1d, 6.2, 6.2b, 6.2d, 6.6, 6.6b, 6.6d

Additionsfldchen, rechts:
RSC1 = Stirnfldche

RSEC2 der Fille 6.1, 6.1b, 6.1d = Kegel, Schrige, Fase
RSECU‘ der Fille 6.1, 6.1b, 6.1d = Ubergang

RSTS7 der Fille 6.2, 6.2b, 6.2d = konvexer Radius
RSTS, . der Fille 6.2, 6.2b, 6.2d = Abrundung
RSTS2 der Fille 6.6, 6.6b, 6.6d = konkaver Radius
RSTSUV‘ der Fille 6.6, 6.6b, 6.6d = Ausrundung

Flachen innerhalb der Schulter:
RSECsch = Kegel, Schrige, Fase

RSECsch. des Schulterfalls 6a = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. des Schulterfalls 6¢c = Ubergang

RSTSsch. des Schulterfalls 6b = Hohlkehle

RSTSUV’ des Schulterfalls 6d = Ausrundung

RSTSS e konvexer Radius

Additionsfldchen, links:
RSECn der Fille 6b, 6.1b, 6.2b, 6.6b = Kegel, Schrige, Fase

RSEC;; der Fille 6b, 6.1b, 6.2b, 6.6b = Ubergang
RSTSn der Fille 6d, 6.1d, 6.2d, 6.6d = konkaver Radius
RSTSUV' der Fille 6d, 6.1d, 6.2d, 6.6d = Ausrundung

Erster (letzter) Rundzapfen:
calle: 6.3, 6.3b, 6.3d

Additonsfldchen, rechts:
RSTS1 = Stirnradius

Flichen innerhalb der Schulter:
RSECSch = Kegel, Schrige, Fase

RSECsch des Schulterfalls 6a = Kegel, Schrige, Fase
RSEC,, des Schulterfalls 6¢ = Ubergang
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RSTSsch. des Schulterfalls 6b = Hohlkehle
RSTSuv' des Schulterfalls 6d = Ausrundung
RSTSsch.= konvexer Radius
Additionsflachen, links:

RSECn des Falls 6.3b = Kegel, Schrige, Fase
RSECU, des Falls 6.3b = Ubergang

RSTSn des Falls 6.3d = konvexer Radius
RSTSUx' des Falls 6.3d = Abrundung

Erster (letzter) Kegelzapfen:

Fille: 6.4, 6.4b, 6.4d, 6.5, 6.5b, 6.5d
Additionsfldchen, links:

RSEC1 der Fille 6.4, 6.4b, 6.4d = Kegelspitze
Fldchen innerhalb der Schulter:

RSECsch.= Kegel, Schrige, Fase

RSECsch. des Schulterfalls 6a = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. des Schulterfalls 6¢c = Ubergang

RSTSsch. des Schulterfalls 6b = Hohlkehle

RSTSUV' des Schulterfalls 6d = Ausrundung

RSTSsch.= konvexer Radius

Additionsflachen, links:
RSECn der Fille 6.4b, 6.5b = Kegel, Schrige, Fase

RSEC; der Fille 6.4b, 6.5b = Ubergang
RSTSn der Fille 6.4d, 6.5d = konkaver Radius
RSTSUV' der Fille 6.4d, 6.5d = Abrundung

Moglichkeiten bei denen folgende Absitze auftreten kdnnen:

Der Absatz tritt als erster (letzter) Absatz auf = gebohrter Zapfen (Hohlzapfen) oder
gebohrter erster (letzter) Absatz. Kriterium: Die erste (letzte) Fldche des Absatzes ist
gleichzeitig die erste (letzte) Fliche des Drehteils iiberhaupt.

Der Absatz tritt als Absatz an irgend einer Stelle innerhalb der Drehteilkontur auf = 1-
ter Absatz; Kriterium: Vor (hinter) der ersten (letzten) Flache des Absatzes ist (sind)
noch weitere Flachen

Erster (letzter) gebohrter Absatz (a) bzw. i-ter Absatz (b)
Fille: 6a, 6¢, 6e, 6.1a, 6.1c, 6.le, 6.2a, 6.2c, 6.2¢e, 6.6a, 6.6¢, 6.6¢

Additionsflachen, rechts:
RSR1 = a) gebohrte Stimnfldche; b) Planfldche des vorherigen Absatzes
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RSEC2 der Fille: 6.1a, 6.1c, 6.1e = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. der Fille: 6.1a, 6.1c, 6.1e = Ubergang

RSTS2 der Fille: 6.2a, 6.2c, 6.2e = konvexer Radius
RSTSUx' der Fille: 6.2a, 6.2c, 6.2¢ = Abrundung
RSTS2 der Fille: 6.6a, 6.6c, 6.6e = konkaver Radius
RSTSUV’ der Fille: 6.6a, 6.6c, 6.6e = Ausrundung
Flichen innerhalb der Schulter:

RSECsch.= Kegel, Schrige, Fase

RSECsch. des Schulterfalls 6a = Kegel, Schréage, Fase
RSECU. des Schulterfalls 6¢ = Ubergang

RSTSsch. des Schulterfalls 6b = Hohlkehle

RSTSUV‘ des Schulterfalls 6d = Ausrundung

RSTSsch.= konvexer Radius

Additionsfldchen, links:

RSECn der Fille: 6c, 6.1c, 6.2¢, 6.6c = Kegel, Schrage, Fase
RSECU. der Fille: 6c¢, 6.1c, 6.2¢c, 6.6¢c = Ubergang
RSTSn der Fille: 6e, 6.1e, 6.2e, 6.6e = konkaver Radius
RSTSUV' der Fille: 6e, 6.1e, 6.2¢, 6.6e = Ausrundung

Erster (letzter) gebohrter Rundzapfen (a) bzw. i-ter Radienabsatz (b)
Fille: 6.3a, 6.3c, 6.3¢

Additionsfldchen, rechts:
RSTS1 = a) Stirnradius, gebohrt; b) Abrundung des vorherigen Absatzes

Fldchen innerhalb der Schulter:
RSECSCh = Kegel, Schrige, Fase

RSECsch. des Schulterfalls 6a = Kegel, Schrége, Fase
RSECu. des Schulterfalls 6¢c = Ubergang

RSTSsch. des Schulterfalls 6b = Hohlkehle

RSTSUV' des Schulterfalls 6d = Ausrundung
RSTSSCh‘= konvexer Radius

Additionsflachen, links:
RSECn des Falls: 6.3c = Kegel, Schrige, Fase

RSEC;; des Falls: 6.3c = Ubergang
RSTSn des Falls: 6.3e = konkaver Radius
RSTSUV. des Falls: 6.3e = Ausrundung

Erster (letzter) gebohrter Spitzzapfen (a) bzw. i-ter Kegelabsatz (b)
Fille: 6.4a, 6.4c, 6.4e, 6.5a, 6.5¢c, 6.5¢
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Additionsfldchen, rechts:
RSECl der Fille 6.4a, 6.4c, 6.4e = a) Hohlspitze; b) Kegel, Schréage, Fase des

vorherigen Absatzes

Flachen innerhalb der Schulter:
RSECsch = Kegel, Schrige, Fase

RSECsch. des Schulterfalls 6a = Kegel, Schrége, Fase
RSECU. des Schulterfalls 6¢ = Ubergang

RSTSsch. des Schulterfalls 6b = Hohlkehle

RSTSUV‘ des Schulterfalls 6d = Ausrundung

RSTSSC = konvexer Radius

h

Additionsfléchen, links:
RSECn der Fille: 6.4c, 6.5¢ = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,,. der Fille: 6.4c, 6.5¢ = Ubergang
RSTSn der Fille: 6.4e, 6.6e = konkaver Radius
RSTSUV‘ der Fille: 6.4¢, 6.6e = Ausrundung
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5.5.7 Basis: Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b

Fall 7:
1.Kreisflache RSC1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = Auflendurchmesser RSCJSch

Fall 7a:
1. Kreisringflache RSR1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b

Bed.: max. Durchmesser RSR, = Aul3endurchmesser RSCJ

1 Sch.
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Fall 7b:
1.Kreisflache RSC

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Kegelmantelflache, links, auf3en, RSEC (RSEC )

N

Bed.: max. Durchmesser RSCl = Aullendurchmesser RSCJSCh_; min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSECSch.; Winkel zw. RSECsch. und
Horizontalen < Winkel zw. RSECn (RSECH.) und Horizontalen; Ldnge von
RSECU. « Ldnge RSCJSch

Fall 7c:
1.Kreisringfldche RSR1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(ii.) Kegelmantelfldache, links, auflen, RSECn (RSECu.)

Bed.: max. Durchmesser RSRI = Auflendurchmesser RSCJS B : min. Durchmesser
RSECn (RSECU,) = max. Durchmesser RSECSch . Winkel zw. RSECSch und
Horizontalen < Winkel zw. RSECn (RSECU.) und Horizontalen; Ldnge von

RSEC, « Linge RSClg
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Fall 7d:
1.Kreisflache RSC1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aulen, RSTSn (RSTSGX')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = AuBendurchm'esser RSCJSCh ; min. Durchmesser

RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSECSch.; Lange von RSTSUx‘ « Lidnge

RSCJSch.

Fall 7e:
1.Kreisringflache RSR1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(4.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSUX‘)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = Auflendurchmesser RSCJSCh ; min. Durchmesser

RSTSn (RSTSUx') = max. Durchmesser RSECSch.; Lédnge von RSTSuX. « Lange
RSCJSCh
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Fall 7f:
1.Kreisflache RSC1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(ii.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auf3en, RSTSn (RSTSUV')

Pt

A

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = AuBendurchmesser RSCJSch.; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSECSch.; Lange von RSTSijv' « Linge

Fall 7g:
1.Kreisringfldche RSR]

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(ii.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTSUV.)

N
AN

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = Auflendurchmesser RSCJSCh ; min. Durchmesser
RSTS  (RSTS, ) = max. Durchmesser RSECg , ; Lange von RSTS . . « Linge

RSCJSch.
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Fall 7.1:
1.Kreisflache RSCl

(i.) Kegelmantelflache, links, auflen, RSEC2 (RSECU.)
(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU‘) = Aullendurchmesser RSCJSch ; Ldnge von
RSECU, « Lange RSCJSch

Fall 7.1a:
1. Kreisringflache RSR1

(i.) Kegelmantelflache, links, auf3en, RSEC2 (RSECW)
(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = AuBlendurchmesser RSCJSCh ; Ldnge von

RSECU. « Ldnge RSCJSch.
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Fall 7.1b:
1.Kreisflache RSCl

(i.) Kegelmantelfldche, links, auf3en, RSEC2 (RSECU.)

3.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
4 Kegelmantelflache, links, auflen, RSECn (RSECU..)

D\

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECu.) = Aullendurchmesser RSCJSCh_; min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSECSch.; Winkel zw.
RSECsch. und Horizontalen < Winkel zw. RSECn (RSECU.) und Horizontalen;
Liange von RSECU. und RSEC.G « Ldnge RSCJSch.

Fall 7.1c:
1.Kreisringflache RSR1

(i.) Kegelmantelfldche, links, auf3en, RSEC2 (RSECU.)

3.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
4. Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECn (RSECU,)

301



Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU,): max.
Durchmesser RSEC2 (RSECH) = Auflendurchmesser RSCJSchf’ min.
Durchmesser RSECn (RSECU,) = max. Durchmesser RSECSch.; Winkel zw.
RSECsch. und Horizontalen < Winkel zw. RSECn (RSECu.) und Horizontalen;

Lidnge von RSECﬁ. und RSECU. « Lange RSCJSch.

Fall 7.1d:
1.Kreisfldche RSC1

(i.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC2 (RSECﬁ.)

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(4.) Torusabschnittsfldche, konvex, links, auf3en, RSTSn (RSTSuX,)

N
\

NN

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECUJ; max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU[) = Auflendurchmesser RSCJSCh ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX‘) = max. Durchmesser RSECSch ; Lange von

RSEC... und RSTS.. . « Linge RSCJ
i ux Sch.
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Fall 7.1e:
1.Kreisringfliche RSR1

(i.) Kegelmantelfldche, links, auf3en, RSEC2 (RSECU‘)

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTSn (RSTSUX')

N\

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECu.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECu.) = AufBlendurchmesser RSCJSCh ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSﬁX.) = max. Durchmesser RSECSCh ; Ldnge von

RSECﬁ. und RSTSU.X, « Ldnge RSC‘ISCh‘

Fall 7.1f:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Kegelmantelfldache, links, auflen, RSEC:Z (RSECU‘)

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auen, RSTSn (RSTSUV.)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = AuBBendurchmesser RSCJSCh : min.
Durchmesser RSTSn (RSTS.L.W.) = max. Durchmesser RSECSCh ; Lange von

RSEC;; und RSTS, « Linge RSCJSch.
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Fall 7.1g:
1.Kreisringflache RSR1

(ii.) Kegelmantelflache, links, auflen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(ii.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSuv,)

N

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECH.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.‘) = Auflendurchmesser RSCJSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV‘) = max. Durchmesser RSECSch,; Lédnge von
RSECU. und RSTSUV' « Léange RSCJSch.

Fall 7.2:
1.Kreisflache RSC1

(ii.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auBBen, RSTS2 (RSTSUVJ
(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV'); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = AuBendurchmesser RSCJ
RSTS{jv‘ « Lange RSCJ

Sch.; Lange von

Sch.
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Fall 7.2a:
1. Kreisringflache RSRl

(4.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auB3en, RSTS2 (RSTSUV.)
(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a. 7b

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSHV') = AuBendurchmesser RSCJSCh ; Lange von

RSTSuv' « Linge RSCJSch.

Fall 7.2b:
1.Kreistldche RSC1

(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, au3en, RSTS2 (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Kegelmantelfldche, links, aullen, RSECn (RSECU)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = AuBendurchmesser RSCJSch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECU,) = max. Durchmesser RSECsch.; Winkel zw.
RSECsch. und Horizontalen < Winkel zw. RSECn (RSECU.) und Horizontalen;

Léange RSTSﬁx. und RSECU, « Lidnge RSCJSch.
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Fall 7.2c:
L Kreisringfliche RSR,

(u.) Torusabschnittstlache, konvex, links, auflen, RSTS, (RSTSUX.)

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSECn (RSECU.)

SN

\,. '\\\

‘\'\\\\\%~

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX‘) = Auflendurchmesser RSCJSch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECU,) = max. Durchmesser RSECSCh.; Winkel zw.
RSECsch. und Horizontalen < Winkel zw. RSECn (RSECG,) und Horizontalen;

Lange RSTS; . und RSEC,; « Linge RSCJSch.

Fall 7.2d:
|.Kreisflache RSC1

(4.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTSHX.)

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSUX.)

A\

Bed.: max. Durchmesser RSCI = min. Durchmesser RST52 (RSTSUX,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTS‘UX') = Auflendurchmesser RSCJSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUx') = max. Durchmesser RSECS(:h.; Ldnge von
RSTSUX,und RSTSux' « Ldnge RSCJSch.
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Fall 7.2e:
1. Kreisringflache RSR1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auen, RSTS, (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSUX‘)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = AuBendurchmesser RSCJSCh_; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSEC
RSTSUx.und RSTSUx' « Lange RSCJSch.

: Lange von
sch. &
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Fall 7.2f:
1.Kreisfliche RSCl

(ii.) Torusabschnittsfldche, konvex, links, auf3en, RSTS7 (RSTSU.X.)

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(ii.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUXJ; max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUx') = AuBlendurchmesser RSCJSch ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTS.L.W.) = max. Durchmesser RSECSch : Lange von

RSTSUX' und RSTSuv, « Lange RSCJSch.

Fall 7.2g:
1. Kreisringfldache RSR1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aulen, RSTS2 (RSTSUX‘)

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(ii.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auB3en, RSTSn (RSTSUV')

N

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.): max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX’) = AuBendurchmesser RSCJSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV’) = max. Durchmesser RSECsch.; Lédnge von
RSTSUX' und RSTSUV. « Ldange RSCJ

Sch.
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Fall 7.3:
1.Kreisfldche RSC1

({i.) Torusabschnittsflidche, konkav, links, au3en, RSTS2 (RSTSUV')
(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = Auflendurchmesser RSCJSCh ; Ldnge von

RSTSUV' « Lange RSCJSCh.

Fall 7.3a:
1.Kreisringflache RSR1

(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auBen, RSTS2 (RSTSUV')
(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b

Ny

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUVJ; max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSuv.) = AuBendurchmesser RSCJSCh ; Linge von
RSTS.. . « Ldange RSCJ

v Sch.
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Fall 7.3b:
l.Kreisflache RSC1

(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, aufBen, RSTS2 (RSTSUV,J

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(ii.) Kegelmantelflache, links, auflen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSCl = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUv‘) = Auflendurchmesser RSCJSch ; min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSECSch ; Winkel zw.
RSECSCh und Horizontalen < Winkel zw. RSECn (RSECU.) und Horizontalen;
Linge von RSTSUV‘ und RSECU. « Linge RSCJSch.
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Fall 7.3c:
l.Kreisringfldche RSR1

(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aulen, RSTS, (RSTSLN)

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Kegelmantelfldache, links, auflen, RSECn (RSECH.)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV,) = AuBBendurchmesser RSCJSch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSECsch.; Winkel zw.
RSECsch. und Horizontalen < Winkel zw. RSECn (RSECU.) und Horizontalen;

Léange von RSTSUV' und RSECU. « Ldnge RSCJSch.

Fall 7.3d:
1.Kreisflache RSC1

(4.) Torusabschnittsflache, konkav, links, au3en, RSTS2 (RSTSUV.)

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(4.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auf3en, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSuv') = Auflendurchmesser RSCJSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUx') = max. Durchmesser RSECsch.; Linge von
RSTSUv' und RSTSUX' « Lange RSCJ

Sch.
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Fall 7.3e:
I.Kreisringflache RSR1

(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auB3en, RSTS2 (RSTSUV')

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auf3en, RSTSn (RSTSﬁx')

N

\\ b T T T T
NN

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTS.L.W.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.) = Auflendurchmesser RSCJSCh ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSECsch ; Ldnge von

RSTSUV' und RSTSUX' « Linge RSCJSch.

Fall 7.3f:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTS2 (RSTSUV')

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, aul3en, RS’I‘Sn (RSTSUV')

D\
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Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS, (RSTSUV,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSuv') = AuBlendurchmesser RSCJSCh ; min,
Durchmesser RSTSn (RSTSUV’) = max. Durchmesser RSECsch ; Ldnge von
RSTSu‘v' und RSTSUV. « Linge RSCJSCh_

Fall 7.3g:
1.Kreisringflache RSR1

(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, au3en, RSTS2 (RSTSUV.)

(2.) Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTSUV')

NN

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.) = Auflendurchmesser RSCJSch." min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSECsch ; Lange von
RSTSu’v' und RSTSUV. « Linge RSCJSch.

Fall 7.4:
1.Torusabschnittsfldche, konvex, links, aul3en, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b

N

N
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Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AuBlendurchmesser RSCJSCh ; Anfangspunkt der
Erzeugenden von RSTS1 liegt auf der Rotationsachse

Fall 7.4a:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auf3en, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b

N\
O\

\Q\\\\\

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = Aullendurchmesser RSCJSCh ; Anfangspunkt der

Erzeugenden von RSTS1 liegt nicht auf der Rotationsachse

Fall 7.4b:
1. Torusabschnittsflache, konvex, links, auf3en, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECn (RSECU.)

: min. Durchmesser

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = Aullendurchmesser RSCJSCh ;
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt von RSTS1 auf
der Rotationsachse; Winkel zw. RSECSch und Horizontalen < Winkel zw. RSECn

(RSEC.Li.) und Horizontalen; Lange von RSECu. « Ldnge RSCJSCh_
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Fall 7.4c:
] . Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Kegelmantelfldche, links, au3en, RSECn (RSECU.)

N

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = Auflendurchmesser RSCJSch.; min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSECSch.; Anfangspunkt von RSTSl
nicht auf der Rotationsachse; Winkel zw. RSECsch. und Horizontalen < Winkel
zZw. RSECn (RSECU.) und Horizontalen; Lange von RSECU. « Linge RSCJSch.

Fall 7.4d:
1. Torusabschnittsflache, konvex, links, au3en, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSUX.)

D\

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = Aullendurchmesser RSCJSCh ; min.

Durchmesser RSTSn (RSTSUx') = max. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt von
RSTSl auf der Rotationsachse; Lange von RSTSﬁx. « Ldnge RSCJSCh
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Fall 7.4e:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auf3en, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Torusabschnittsfldche, konvex, links, aullen, RSTSn (RSTSUx')

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AufBendurchmesser RSCJSch : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUx') = max. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt von RSTS1
nicht auf der Rotationsachse; Linge von RSTSUX‘ « Ldnge RSCJSCh

Fall 7.4f:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, aul3en, RSTSl

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(4.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSUV‘)

N

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AuBendurchmesser RSCJSch : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt von RSTS1 auf
der Rotationsachse; Linge von RSTSUv' « Lédnge RSCJ'Sch
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Fall 7.4g:
. Torusabschnittsfldche, konvex, links, aul3en, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(ii.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, aulen, RSTSn (RSTSUV.)

AN

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = AuBBendurchmesser RSCJSCh ; min. Durchmesser

RSTSn (RSTSUV‘) = max. Durchmesser RSECSch.; Anfangspunkt von RSTSl

nicht auf der Rotationsachse; Linge von RSTS‘UV' « Linge RSCJSch

Fall 7.5:
1.Kegelmantelflache, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b

gl

AN

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = AuBendurchmesser RSCJSCh ; Anfangspunkt von
RSEC1 auf der Rotationsachse

317



Fall 7.5a:

1.Kegelmantelflache, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b

Bed.: max. Durchmesser RSEC, = Aullendurchmesser RSCJ¢ ., ; Anfangspunkt von
RSEC, nicht auf der Rotationsachse

Fall 7.5b:
1.Kegelmantelflache, links, auf3en, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(ii.) Kegelmantelfliche, links, auBen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = Auflendurchmesser RSCJSCh : min. Durchmesser
RSECn (RSECﬁ.) = max. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt von RSEC1 auf
der Rotationsachse; Winkel zw. RSECSCh und Horizontalen < Winkel zw. RSECn

(RSECU.) und Horizontalen; Lange von RSECu. « Ldnge RSCJSch
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Fall 7.5¢:
1.Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Kegelmantelfliche, links, auf3en, RSECn (RSECU.)

g

N

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = Auflendurchmesser RSCJSCh - min. Durchmesser
RSECrl (RSECU.) = max. Durchmesser RSECSCh ; Anfangspunkt von RSEC1
nicht auf der Rotationsachse; Winkel zw. RSECSCh und Horizontalen < Winkel

w. RSECn (RSECU.) und Horizontalen; Lange von RSECU. « Linge RSCJSch

Fall 7.5d:
1.Kegelmantelfliche, links, auien, RSEC,

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, aul3en, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = Auflendurchmesser RSCJSCh ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt von RSEC1 auf
der Rotationsachse; Lange von RSTSUx' « Lange RSCJSCh
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Fall 7.5e:

1. Kegelmantelfldche, links, au3en, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Torusabschnirttsfldche, konvex, links, aulen, RSTSn (RSTSUXJ

N

DN

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = Auflendurchmesser RSCJSCh ; min. Durchmesser

RSTS (RSTS.._.) = max. Durchmesser RSEC ; Anfangspunkt von RSEC
n tix Sch. ) 1

nicht auf der Rotationsachse; Lange von RSTS;, . « Lange RSCJSCh

Fall 7.5f:
1.Kegelmantelflache, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, aullen, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSECl = AuBBendurchmesser RSCJSch - min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt von RSEC1 auf
der Rotationsachse; Lange von RSTSUv‘ « Lange RSCJSch
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Fall 7.5g:
1.Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECl

2.Linke Schulter der Fille 7, 7a, 7b
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aulen, R’STSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = Auflendurchmesser RSCJSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV.) = max. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt von RSEC1
nicht auf der Rotationsachse; Lange von RSTSUV' « Lange RSCJSCh
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Bezeichnungen:

Der Absatz tritt nur am Drehteilanfang und / oder am Drehtetlende. d.h. als erster
(nach links ausgerichteter) und / oder als letzter (nach rechts ausgerichteter) Absatz auf.
Kriterium: Die erste Fliche des ersten Absatzes = die erste Flache des Drehteils bzw.
die letzte Flache des letzten Absatzes = die letzte Flache des Drehteils.

Erster (letzter) Zapfen oder erster (letzter) Absatz bei entsprechendem
Langen / Durchmesserverhiltnis

Die Bezeichnung erster bzw. letzter Absatz gilt fiir ein Langen /
Durchmesserverhiltnis < = 0,1. Fiir Lingen / Durchmesserverhiltnisse > (),1 gilt die
Bezeichnung erster bzw. letzter Zapfen. Maflgebend fiir das Langen /
Durchmesserverhiltnis ist die Ausfiihrung der Zylindermantelfldche RSCJSCh_ der
Basisschulter. ‘

Fille: 7a, 7b, 7d, 7f, 7.1, 7.1b, 7.1d, 7.1f, 7.2, 7.2b, 7.2d, 7.2f, 7.3, 7.3b, 7.3d,
7.3f

Additionsflichen, rechts:
RSC1 = Stirnfldche

RSEC2 der Fille 7.1, 7.1b, 7.1d, 7.1f = Kegel, Schrige, Fase
RSECu. der Fille 7.1, 7.1b, 7.1d, 7.1f = Ubergang

RSTS2 der Fille 7.2, 7.2b, 7.2d, 7.2f = konvexer Radius
RSTSUX' der Fille 7.2, 7.2b, 7.2d, 7.2f = Abrundung
RSTS2 der Fille 7.3, 7.3b, 7.3d, 7.3f = konkaver Radius
RSTSHV. der Fille 7.3, 7.3b, 7.3d, 7.3f = Ausrundung

Flachen innerhalb der Schulter:
RSCJSCh = Lidngsdrehfliache

RSEC;; des Schulterfalls 7a = Ubergang
RSTSUV,des Schulterfalls 7b = Ausrundung
RSECSCh = Kegel, Schrige, Fase

Additionsfldchen, links:
RSECn der Fille 7b, 7.1b, 7.2b, 7.3b = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,, der Fille 7b, 7.1b, 7.2b, 7.3b = Ubergang
RSTSn der Fille 7d, 7.1d, 7.2d, 7.3d = konvexer Radius
RSTSijx' der Fille 7d, 7.1d, 7.2d, 7.3d = Abrundung
RSTSn der Fille 7f, 7.1f, 7.2f, 7.3f = konkaver Radius
RSTSUV. der Fille 7f, 7.1f, 7.2f, 7.3f = Ausrundung




Erster (letzter) Rundzapfen:
Fille: 7.4, 7.4b, 7.4d, 7.4f

Additonsflichen, rechts:
RSTS] = Stirnradius

Elidchen innerhalb der Schulter:
RSCJSCh = Ldngsdrehflache

RSEC}; des Schulterfalls 7a = Ubergang
RSTS uv.des Schulterfalls 7b = Ausrundung
RSECsch = Kegel, Schrige, Fase

Addinonsfldchen, links:
RSECn des Falls 7.4b = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,;, des Falls 7.4b = Ubergang
RSTSn des Falls 7.4d = konvexer Radius
RSTSUX' des Falls 7.4d = Abrundung
RSTS | des Falls 7.4f = konkaver Radius
RSTS(jv' des Falls 7.4f = Ausrundung

Erster (letzter) Kegelzapfen:
Fille: 7.5, 7.5b, 7.5d, 7.5¢f

Additonsflichen, links:
RSEC1 = Kegelspitze

Fldchen innerhalb der Schulter:
RSCJSCh = Ldngsdrehfldache

RSEC,, des Schulterfalls 7a = Ubergang
RSTS.L.W.des Schulterfalls 7b = Ausrundung
RSECSch = Kegel, Schrége, Fase

Additionsfldchen, links:
RSECn des Falls 7.5b = Kegel, Schrige, Fase

RSEC;; des Falls 7.5b = Ubergang
RSTSn des Falls 7.5d = konvexer Radius
RSTSUx' des Falls 7.5d = Abrundung
RSTSn des Falls 7.5f = konkaver Radius
RSTSUV‘ des Falls 7.5f = Ausrundung

Mbglichkeiten bei denen folgende Absitze auftreten konnen:

Der Absatz tritt als erster (letzter) Absatz auf = gebohrter Zapfen (Hohlzapfen) oder
gebohrter erster (letzter) Absatz. Kriterium: Die erste (letzte) Fldche des Absatzes ist
gleichzeitig die erste (letzte) Flache des Drehteils tiberhaupt.



Der Absatz tritt als Absatz an irgend einer Stelle innerhalb der Drehteilkontur auf = i-
ter Absatz. Kriterium: Vor (hinter) der ersten (letzten) Fliche des Absatzes sind noch

weitere Flichen.

Erster (letzter) gebohrter Zapfen oder erster (letzter) gebohrter Absatz
(a) bzw. i-ter Absatz (b)

Fille: 7a, 7c, 7e, 7g, 7.1a, 7.1c, 7.1e, 7.1g, 7.2a, 7.2c, 7.2e, 7.2g, 7.3a, 7.3c,
71.3e, 738

Additionsfldchen, rechts:
RSR1 = a) gebohrte Stirnflache; b) Planflache des vorherigen Absatzes

RSEC2 der Fille: 7.1a, 7.1c, 7.1e, 7.1g = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. der Fille: 7.1a, 7.1c, 7.1e, 7.1g = Ubergang

RSTS2 der Fdlle: 7.2a, 7.2¢, 7.2¢, 7.2g = konvexer Radius
RSTSux' der Fille: 7.2a, 7.2c, 7.2e, 7.2g = Abrundung
RSTS2 der Fille: 7.3a, 7.3c, 7.3e, 7.3g = konkaver Radius
RSTSUV' der Fille: 7.3a, 7.3¢, 7.3e, 7.3g = Ausrundung

Flachen innerhalb der Schulter:

RSCJSCh = Léangsdrehfldche

RSEC,;, des Schulterfalls 7a = Ubergang
RSTSUV.des Schulterfalls 7b = Ausrundung

RSECsch.= Kegel, Schrige, Fase

Additionsflachen, links:
RSECn der Fille: 7c, 7.1c, 7.2¢, 7.3¢ = Kegel, Schrage, Fase

RSECU. der Fille: 7c, 7.1¢c, 7.2¢, 7.3¢ = Ubergang
RSTSn der Fille: 7e, 7.1e, 7.2e, 7.3e = konkaver Radius
RSTSUV' der Fille: 7e, 7.1e, 7.2¢, 7.3e = Ausrundung

Erster (letzter) gebohrter Rundzapfen (a) bzw. i-ter Radienabsatz (b)
Falle: 7.4a, 7.4c, 7.4e, 7.4¢g

Additionsfldchen, rechts:
RSTS1 = a) Stimradius, gebohrt; b) Abrundung des vorherigen Absatzes

Flichen innerhalb der Schulter:
RSCJSCh = Langsdrehfldache

RSEC; des Schulterfalls 7a = Ubergang
RSTSU\/des Schulterfalls 7b = Ausrundung
RSECsch = Kegel, Schrige, Fase
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Additionsflachen, links:
RSECn des Falls: 7.4c = Kegel, Schrige, Fase

RSEC; des Falls: 7.4c = Ubergang
RSTSn des Falls: 7.4e = konvexer Radius
RSTSUX‘ des Falls: 7.4e = Abrundung
RSTSn des Falls: 7.4g = konkaver Radius
RSTSUV‘ des Falls: 7.4g = Ausrundung

Erster gebohrter Spitzzapfen (a) bzw. bzw. i-ter Kegelabsatz (b)
Fille: 7.5a, 7.5¢c, 7.5¢e, 7.5g

Additionsfldchen, rechts:
RSEC1 = a) Hohlspitze; b) Kegel, Schrédge, Fase des vorherigen Absatzes

Fldchen innerhalb der Schulter:
RSCJSch = Langsdrehflache

RSEC,, des Schulterfalls 7a = Ubergang
RSTSUV.des Schulterfalls 7b = Ausrundung
RSECsch = Kegel, Schrige, Fase

Additionsfldchen, links:
RSECn des Falls: 7.5¢ = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,, des Falls: 7.5¢ = Ubergang
RSTSn des Falls: 7.5¢ = konvexer Radius
RSTSUX' des Falls: 7.5¢ = Abrundung
RSTSn des Falls: 7.5g = konkaver Radius
RSTS.uv. des Falls: 7.5g = Ausrundung
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5.5.8 Basis: Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

Fall 8:
1.Kreisfliche RSC1

2. Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSECSCh

Fall 8a:

1.Kreisringfldche RSR1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSECSCh
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Fall 8b:
1.Kreisflache RSC1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Kegelmantelflache, links, auB3en, RSECn (RSECU.)

0

Bed.: max. Durchmesser RSCl = min. Durchmesser RSECSch ; min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSch ; Ldnge von RSECU. « Lange

Fall 8c:
1.Kreisringfldche RSR1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Kegelmantelflache, links, aulen, RSECn (RSECU.)

X

A\

Bed.: max. Durchmesser RSRl = min. Durchmesser RSECSch : min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSch : Ldnge von RSECu. « Lidnge
RSECSCh
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Fall 8d:
1.Kreisflache RSC1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, aulen, RSTSn (RSTSUX’)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSECSCh : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSRSch.; Ldnge von RSTSUX‘ « Ldnge
RSECSch

Fall 8e:
1. Kreisringflache RSR1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(1i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aul3en, RSTSn (RSTSUx')

% e

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSECSch : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUX‘) = max. Durchmesser RSRSch.; Lange von RSTSUX' « Lédnge

RSECSch‘
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Fall 8f:
1.Kreisfldche RSC1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aulen, RSTSn (RSTSUv')

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSECSch : min. Durchmesser

RSTSn (RSTSUV.) = max. Durchmesser RSRSch.; Linge von RSTSUV' « Linge
RSECSch

Fall 8g:
1.Kreisringflache RSR1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aullen, RSTSn (RSTSUV')

% g,

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSECSch : min. Durchmesser

RSTSn (RSTSHV,) = max. Durchmesser RSRSch.; Linge von RSTSUV' « Ldnge
RSEC
Sch.
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Fall 8.1:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Kegelmantelflache, links, aullen, RSEC2 (RSECU.)
(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSECSch : Winkel zw.
RSEC2 (RSECUJ und Horizontalen < Winkel zw. RSECsch und Horizontalen;

Liange von RSECU. « Ldnge RSECSch.

Fall 8.1a:
1. Kreisringfldache RSR1

(i.) Kegelmantelfldche, links, aul3en, RSEC2 (RSECU,)
(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

A\

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU..) = min. Durchmesser RSECSCh : Winkel zw.
RSEC2 (RSECU.) und Horizontalen < Winkel zw. RSECSCh und Horizontalen;

Lange von RSECU. « Lidnge RSECSch.
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Fall 8.1b:
1.Kreisflache RSC1

(ii.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(ii.) Kegelmantelfldche, links, auBen, RSECn (RSECU.)

A,

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECH.) = min. Durchmesser RSECSCh_; min.
Durchmesser RSECn (RSECu,) = max. Durchmesser RSRSch.; Winkel zw.

RSEC2 (RSECU,) und Horizontalen < Winkel zw. RSECSCh. und Horizontalen;

Linge von RSECU,und RSECU. « Lidnge RSECSch.

Fall 8.lc:
1.Kreisringflache RSR1

(i.) Kegelmantelfldche, links, auf3en, RSEC2 (RSECu.)

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Kegelmantelflache, links, auflen, RSECn (RSECU.)

%////
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Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSECSCh_: min.
Durchmesser RSECn (RSECU,) = max. Durchmesser RSRSch.: Winkel zw.
RSEC2 (RSECU,) und Horizontalen < Winkel zw. RSECsch. und Horizontalen;

Linge von RSECU.und RSECU.. « Ldnge RSECSch.

Fall 8.1d:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Kegelmantelfldche, links, auf3en, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aufen, RSTSn (RSTSUx‘)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU‘) = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSRSch.; Winkel zw.
RSEC2 (RSECU,) und Horizontalen < Winkel zw. RSECsch. und Horizontalen;
Linge von RSECU. und RSTSUX' « Linge RSECSch.

332



Fall 8.le:
1.Kreisringflache RSR1

(i.) Kegelmantelfldche, links, aullen, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille &, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, au3en, RSTSn (RSTSUX')

%////

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECu‘); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSECSCh.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSRSCh_; Winkel zw.
RSEC2 (RSECU.) und Horizontalen < Winkel zw. RSECsch. und Horizontalen;
Lénge von RSECU. und RSTSUX' « Linge RSECSch.

Fall 8.1f:
1.Kreisfliche RSC1

(i.) Kegelmantelfldche, links, au3en, RSEC2 (RSECU,)

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(ii.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auen, RSTSn (RSTSUV')

l/ 0
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Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECU.); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECU.) = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSLiv') = max. Durchmesser RSRSch." Winkel zw.
RSEC2 (RSECU.) und Horizontalen < Winkel zw. RSECsch. und Horizontalen;

Lénge von RSECU‘ und RSTS, . « Lidnge RSECSch.

Fall 8.1g:
1. Kreisringflache RSR1

(i.) Kegelmantelfldche, links, auf3en, RSEC2 (RSECU.)

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aullen, RSTSn (RSTSuV.)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSEC2 (RSECE); max.
Durchmesser RSEC2 (RSECu.) = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSHV.) = max. Durchmesser RSRSch.; Winkel zw.
RSEC2 (RSECU.) und Horizontalen < Winkel zw. RSECsch. und Horizontalen;
Linge von RSECu. und RSTSUV' « Ldnge RSECSch.
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Fall 8.2:
1.Kreisfldche RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auB3en, RSTS2 (RSTSUX')
(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

N

N

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX,); max.

Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = min. Durchmesser RSECSch.; Linge von

RSTSUX' « Linge RSECSch.

Fall 8.2a:
1.Kreisringfliche RSR1

(ii.) Torusabschnittsfldche, konvex, links, aul3en, RSTS2 (RSTSuX.)
(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.) = min. Durchmesser RSECSch ; Lange von

RSTSUx' « Lange RSECSch.
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Fall 8.2b:
1.Kreisflache RSC1

(i4.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auf3en, RSTS2 (RSTSUX‘)

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Kegelmantelfldche, links, auf3en, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSCl = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = min. Durchmesser RSECSch ;. min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSR
RSTSijx' und RSECU. « Ldnge RSECSch.

: Lange von
sch.’ g VR

Fall 8.2c:
1.Kreisringflache RSRl

(ii.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auB3en, RST82 (RSTSU.X.)

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Kegelmantelflache, links, auflen, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUx’) = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRsch.; Linge von
RSTSUx' und RSECU. « Linge RSECSch.
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Fall 8.2d:
1 Kreisfldche RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auf3en, RSTS2 (RSTSUx')

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTSn (RSTSUx')

§

\

AN

Bed.: max. Durchmesser RSCl = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX,); max..
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = min. Durchmesser RSECSCh : min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSRSch ; Ldnge von
RSTSUX. und RSTSUX' « Lidnge RSECSch.

Fall 8.2e:
1. Kreisringflache RSRl

(4.) Torusabschnittsflache, konvex, links, aullen, RSTS2 (RSTSUx')

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(ii.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSUX.)

/////

N

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = min. Durchmesser RSECSch.: min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSRgCh_: Lange von
RSTSUX' und RSTSUX' « Linge RSECSch_
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Fall 8.2f:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aul3en, RSTS2 (RSTSUx')

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, aul3en, RSTSn (RSTSuv.)

Bed.: max. Durchmesser RSCI = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = min. Durchmesser RSEC.SCh ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSuv.) = max. Durchmesser RSRsch ; Ldnge von

RSTS;,  und RSTS,, . « Linge RSECSch.
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Fall 8.2g:
l.Kreisringflache RSR1

(t.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSﬁx')

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(u.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, auBen, RSTSn (RSTSUV’)

///

AN

Bed.: max. Durchmesser RSRl = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUx'); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.) = min. Durchmesser RSECSch ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTS‘UV‘) = max. Durchmesser RSRsch . Ldange von

RSTSUX' und RSTSUV' « Lange RSECSch.

Fall 8.3:
1.Kreisfliche RSC1

(ii.) Torusabschnittsflache, konkav, links, aullen, RSTS2 (RSTSUV')
(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

\
N

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RS'I‘S2 (RSTS.L.W.) = min. Durchmesser RSECSCh
Lange von RSTSUV' « Ldnge RSECSch.
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Fall 8.3a:
1. Kreisringflache RSR1

(ii.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, aufen, RS'I‘S2 (RSTS.L.W,)
(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

////f//’_

A\

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmésser RSTS2 (RSTSUV.); max.
Durchmesser RST82 (RSTSHV') = min. Durchmesser RSECSch.
Ldnge von RSTSUV' « Ldnge RSECSch

Fall 8.3b:
1.Kreisfldche RSC1

(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, aulen, RSTS2 (RSTSuv.)

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Kegelmantelfldche, links, aullen, RSECn (RSECu.)

7

§\,\\

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSGV.) = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSECn (RSECﬁ.) = max. Durchmesser RSRsch.; Linge von
RSTSUV‘ und RSECU' « Linge RSECSch.
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Fall 8.3c:
I.Kreisringflache RSR1

(i.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, aul3en, RSTS,) (RSTSUV‘)

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Kegelmantelfldche, links, auflen, RSECn (RSECU,)

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUV,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUV') = min. Durchmesser RSECSCh ; min.
Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSCh ; Léange von

RSTSUV' und RSECu. « Lédnge RSECSCh.

Fall 8.3d:
1 .Kreisflache RSC1

(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSUx')

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, au3en, RSTSn (RSTSUX’)

//////

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTS.UX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSGX‘) = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSﬁX.) = max. Durchmesser RSR
RSTSUX' und RSTSijx' « Lange RSEC

: Lange von
sch.’ Lénge

Sch.
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Fall 8.3e:
l.Kreisringtliche RSR1

(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auBen, RSTS2 (RSTSGX.)

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auBBen, RSTSn (RSTSUX‘)

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTS.uX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSux') = min. Durchmesser RSECSCh_; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUx') = max. Durchmesser RSRsch.: Lidnge von
RSTSux' und RSTSUx’ « Linge RSECSch.

Fall 8.3f:
1.Kreisflache RSC1

(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, aullen, RSTS2 (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, aul3en, RSTSn (RSTS.L.W.)

/////

N

Bed.: max. Durchmesser RSC1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX.); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSUX') = min. Durchmesser RSECSch ; min.
Durchmesser RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSRSch ; Ldnge von
RSTSUx,und RSTSUV' « Linge RSECSch.
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Fall 8.3g:
1.Kreisringfldche RSR1

(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTS2 (RSTSUX')

(2.) Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auflen, RSTSn (RSTSUV')

\

N

Bed.: max. Durchmesser RSR1 = min. Durchmesser RSTS2 (RSTSUX,); max.
Durchmesser RSTS2 (RSTSﬁx') = min. Durchmesser RSECSch.; min.
Durchmesser RSTSn (RSTS ijv') = max. Durchmesser RSRsch.; Léange von
RSTSUx|und T;STSU.V. « Ldnge RSEC

\

Sch.

Fall 8.4:
1. Torusabschnittsflache, konvex, links, aullen, RSTSl

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSCh ; Anfangspunkt von
RSTS1 auf der Rotationsachse
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Fall 8.4a:
1. Torusabschnittsflache, konvex, links, auf3en, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

%//7/,

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt von
RSTS1 nicht auf der Rotationsachse

Fall 8.4b:
1. Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(u.) Kegelmantelfldache, links, auf3en, RSECn (RSECU.)

Bed.: max. Durchmesser RSTS1
RSECn (RSECﬁ,) = max. Durchmesser RSRSCh :
der Rotationsachse; Linge von RSECU, « Ldnge RSECSch

= min. Durchmesser RSECSch ; min. Durchmesser
Anfangspunkt von RSTS1 auf
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Fall 8.4c:
1. Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Kegelmantelflidche, links, aulen, RSECn (RSECU,)

Bed.: max. Durchmesser RSTSl = min. Durchmesser RSECSCh : min. Durchmesser
RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSch ; Anfangspunkt von RSTSI nicht
auf der Rotationsachse; Lange von RSEC,. « Lange RSEC¢ .,

Fall 8.4d:
1. Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTSn (RSTSU.X.)

N
N

N

A

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSCh ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUX'> = max. Durchmesser RSRSch ; Anfangspunkt von RSTSl auf
der Rotationsachse; Lidnge von RSTSUx' « Ldnge RSECSch
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Fall 8.4e:
1. Torusabschnittsflache, konvex, links, auf3en, RSTSl

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, &b
(i.) Torusabschnirttsfliche, konvex, links, auf3en, RSTSn (RSTSux')

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSCh ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSux.) = max. Durchmesser RSRSch ; Anfangspunkt von RSTS1 nicht
auf der Rotationsachse; Lange von RSTSUX‘ « Liange RSECSch

Fall 8.4f:
1.Torusabschnittsfliche, konvex, links, auflen, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(ii.) Torusabschnittsfliche, konkav, links, au3en, RSTSn (RSTSuv')

N
\\\

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSCh : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSuv’) = max. Durchmesser RSRSch . Anfangspunkt von RSTSl auf
der Rotationsachse; Lange von RSTSUV’ « Linge RSECSch.
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Fall 8.4g:
1. Torusabschnittsfliche, konvex, links, auf3en, RSTS1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auBlen, RSTSn (RSTSUV')

Bed.: max. Durchmesser RSTS1 = min. Durchmesser RSECSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSRSch ; Anfangspunkt von RSTS1 nicht
auf der Rotationsachse; Lange von RSTSUV‘ « Lidnge RSECSch

Fall 8.5:
1.Kegelmantelftache, links, auflen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille &, 8a, 8b

////,

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt von
RSEC1 auf der Rotationsachse; Winkel zw. RSEC1 und Horizontalen < Winkel zw.
RSECSch und Horizontalen
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Fall 8.5a:
I.Kegelmantelflache, links, auf3en, RSEC,

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECSch ; Anfangspunkt von
RSEC1 nicht auf der Rotationsachse; Winkel zw. RSECl und Horizontalen <
Winkel zw. RSECSch und Horizontalen

Fall 8.5b:
1.Kegelmantelflache, links, auf3en, RSEC,

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Kegelmantelflache, links, auf3en, RSECn (RSECu.)

N
N

N

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECSch ; min. Durchmesser
RSECn (RSECU,) = max. Durchmesser RSRSCh ; Anfangspunkt von RSEC1 auf
der Rotationsachse; Winkel zw. RSECl und Horizontalen < Winkel zw. RSECSCh

und Horizontalen; Lange von RSTSU.. « Lidnge RSECSCh
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Fall 8.5¢:
1.Kegelmantelflache, links, aufen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Kegelmantelfldche, links, aulen, RSECn (RSECu.)

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchrhesser RSECsch : min. Durchmesser
RSEC _ (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSCh ; Anfangspunkt von RSEC1 nicht
auf der Rotationsachse; Winkel zw. RSEC1 und Horizontalen < Winkel zw.

RSECSCh. und Horizontalen; Lange von RSTSU. « Ldnge RSECSch.

Fall 8.5d:

1.Kegelmantelfldche, links, aullen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsflache, konvex, links, aulen, RSTSn (RSTSUX‘)

2

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECSch.; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUx') = max. Durchmesser RSRSch.; Anfangspunkt von RSEC1 auf
der Rotationsachse; Winkel zw. RSEC1 und Horizontalen < Winkel zw. RSEC
und Horizontalen; Lange von RSTSUX’ « Lidnge RSECSch.

Sch.
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Fall 8.5e:
1. Kegelmantelfliche, links, aullen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnitsflache, konvex, links, aullen, RSTSn (RSTSUX')

A

Bed.: max. Durchmesser RSECl = min. Durchmesser RSECSch : min. Durchmesser
RSTSn (RSTSux‘) = max. Durchmesser RSRSch ; Anfangspunkt von RSECl
nicht auf der Rotationsachse; Winkel zw. RSEC1 und Horizontalen < Winkel zw.

RSECSch. und Horizontalen; Linge von RSTSUX' « Lédnge RSECSch.

Fall 8.5f:
1.Kegelmantelfldche, links, aullen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, au3en, RSTSn (RSTSuV.)

P

N

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTS.UV.) = max. Durchmesser RSRSch ; Anfangspunkt von RSECl auf
der Rotationsachse; Winkel zw. RSEC1 und Horizontalen < Winkel zw. RSECSch

und Horizontalen; Ldnge von RSTSUV' « Linge RSECSCh.
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Fall 8.5g:
1.Kegelmantelfldche, links, auBen, RSEC1

2.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsfldche, konkav, links, aullen, RSTSn (RSTSUV.)

A

Bed.: max. Durchmesser RSEC1 = min. Durchmesser RSECSch ; min. Durchmesser
RSTSn (RSTSUV') = max. Durchmesser RSRSCh ; Anfangspunkt von RSEC1
nicht auf der Rotationsachse; Winkel zw. RSECl und Horizontalen < Winkel zw.

RSECSch. und Horizontalen; Lidnge von RSTSUv' « Lange RSECSch.

Fall 8.6:
1.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

N

N

Bed.: Anfangspunkt der Erzeugenden von RSECSCh liegt auf der Rotationsachse
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Fall 8.6a:
1.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b

Bed.: Anfangspunkt der Erzeugenden von RSECSCh liegt nicht auf der Rotationsachse

Fall 8.6b:

1.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Kegelmantelflache, links, aullen, RSECn (RSECU.)

Bed.: min. Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSch ;
Anfangspunkt von RSECSch auf der Rotationsachse; Lange von RSEC.U. « Lange
RSEC

Sch.
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Fall 8.6¢:

1.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(ii.) Kegelmantelfliche, links, auflen, RSECn (RSECU,)

™

N N,
N,
NN

Bed.: min. Durchmesser RSECn (RSECU.) = max. Durchmesser RSRSCh ;
Anfangspunkt von RSECSch nicht auf der Rotationsachse; Ldnge von RSECU\ «

Léange RSECSch.

Fall 8.6d:

1.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(ii.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, aullen, RSTSn (RSTS'ux')

Bed.: min. Durchmesser RSTSn (RSTSUX') = max. Durchmesser RSRSCh_;
Anfangspunkt von RSECSch auf der Rotationsachse; Linge von RSTSUX' « Ldnge

RSECSch.
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Fali 8.6e:

1.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsfliche, konvex, links, auBen, RSTSn (RSTSUX')

Bed.: min. Durchmesser RSTSn (RSTSUX‘) = max. Durchmesser RSRSch :
Anfangspunkt von RSEC1 nicht auf der Rotationsachse; Lange von RSTSUx' «

Linge RSECg

Fall 8.6f:

1.Linke Schulter der Fille 8, 8a, &b
(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, auf3en, RSTSn (RSTSUV')

N

Bed.: min. Durchmesser RSTS  (RSTS; ) = max. Durchmesser RSR¢ .\

Anfangspunkt von RSECSch auf der Rotationsachse; Ldnge von RSTS.L.W. « Linge

RSECSch.
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Fall 8.6g:

1.Linke Schulter der Fille 8, 8a, 8b
(i.) Torusabschnittsflache, konkav, links, aul3en, RSTSn (RSTSuV,)

Bed.: min. Durchmesser RSTSn (RSTSUV.) = max. Durchmesser RSRSch :
Anfangspunkt von RSEC1 nicht auf der Rotationsachse; Lange von RSTS‘uv' «

Linge RSECq
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Bezeichnungen:

Der Absatz tritt nur am Drehteilanfang und / oder Drehteilende, d.h. als erster (nach
links ausgerichteter) und / oder als letzter (nach rechts ausgerichteter) Drehteilabsatz
auf. Kriterium: Die erste Flidche des ersten Absatzes = die erste Fliche des Drehteils
bzw. die letzte Flache des letzten Absatzes = die letzte Flache des Drehteils. Es werden
unter folgenden Ausfithrungen unterschieden:

Erster (letzter) Absatz
Fille: 8, 8b, 8d, 8f, 8.1, 8.1b, 8.1d, 8.1f, 8.2, 8.2b, 8.2d, 8.2f, 8.3, 8.3b, 8.3d,
8.3f

Additionsflachen, rechts:
RSC1 = Stirnflache

RSEC2 der Fille 8.1, 8.1b, 8.1d, 8.1f = Kegel, Schriige, Fase
RSECU. der Falle 8.1, 8.1b, 8.1d, 8.1f = Ubergang

RSTS2 der Fille 8.2, 8.2b, 8.2d, 8.2f = konvexer Radius
RSTSijx' der Fille 8.2, 8.2b, 8.2d, 8.2f = Abrundung
RSTS2 der Fille 8.3, 8.3b, 8.3d, 8.3f = konkaver Radius
RSTSUV’ der Fille 8.3, 8.3b, 8.3d, 8.3f = Ausrundung

Flachen innerhalb der Schulter:
RSECSCh = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,, des Schulterfalls 8a = Ubergang
RSTSUV' des Schulterfalls 8b = Ausrundung
RSR_ , =Planflache

sch

Additionsfldchen, links:
RSECn der Fille 8b, 8.1b, 8.2b, 8.3b = Kegel, Schrige, Fase

RSEC;; der Fille 8b, 8.1b, 8.2b, 8.3b = Ubergang
RSTSn der Fille 8d, 8.1d, 8.2d, 8.3d = konvexer Radius
RSTSUX.der Fille 8d, 8.1d, 8.2d, 8.3d = Abrundung
RSTSn der Fille 8f, 8.1f, 8.2f, 8.3f = konkaver Radius
RSTSUV. der Fille 8f, 8.1f, 8.2f, 8.3f = Ausrundung

Erster (letzter) Rundzapfen:
Fille: 8.4, 8.4b, 8.4d, 8.4f

Additionsflichen, rechts:
RSTS i = Rundstirnfldche

Flichen innerhalb der Schulter:
RSECSch = Kegel, Schrige, Fase
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RSEC; des Schulterfalls 8a = Ubergang
RSTSUV. des Schulterfalls 8b = Ausrundung
RSRsch.= Planfliche

Additionsflédchen, links:

RSECn des Falls 8.4b = Kegel, Schrige, Fase
RSECU. des Falls 8.4b = Ubergang

RSTSn des Falls 8.4d = konvexer Radius
RSTSUX’ des Falls 8.4d = Abrundung

RSTSn des Falls 8.4f = konkaver Radius
RSTSUV' des Falls 8.4f = Ausrundung

Erster (letzter) Kegelzapfen):
Fille: 8.5, 8.5b, 8.5d, 8.5f, 8.6, 8.6b, 8.6d, 8.6f

Additionsfldchen, rechts:
RSEC1 der Fille 8.5, 8.5b, 8.5d, 8.5f = Kegelspitze

Flichen innerhalb der Schulter:
RSECSch = Kegel, Schrige, Fase

RSEC; des Schulterfalls 8a = Ubergang
RSTSUV. des Schulterfalls 8b = Ausrundung

RSRsch.: Planflache

Additionsflachen, links:
RSECn der Fille 8.5b, 8.6b = Kegel, Schrige, Fase

RSEC;, der Fille 8.5b, 8.6b = Ubergang
RSTSn der Fille 8.5d, 8.6d = konvexer Radius
RSTSUX' der Fille 8.5d, 8.6d = Abrundung
RSTSn der Fille 8.5f, 8.6f = konkaver Radius
RSTSUV. der Fille 8.5f, 8.6f = Ausrundung

Maoglichkeiten bei denen folgende Absitze auftreten kdnnen:

Der Absatz tritt als erster/letzter Absatz auf = gebohrter Zapfen (Hohlzapfen) oder
gebohrter erster/letzter Absatz. Kriterium: Die erste/letzte Fliche des Absatzes ist
gleichzeitig die erste/letzte Fliche des Drehteils {iberhaupt.

Der Absatz tritt als Absatz an irgend einer Stelle innerhalb der Drehteilkontur auf = i-
ter Absatz. Kriterium: Vor/hinter der ersten/letzten Fliche des Absatzes sind noch

weltere Fldchen
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Erster (letzter) gebohrter Absatz (a) bzw. i-ter Absatz (b)
Fille: 8a, 8c, 8e, 8g, 8.1a, 8.1c¢, 8.le, 8.1g, 8.2a, 8.2¢, 8.2, 8.2g, 8.3a, 8.3c¢,
8.3e, 8.3g

Additionsfldchen, rechts:
RSR1 = a) gebohrte Stirnfldche; b) Planflache des vorherigen Absatzes

RSEC2 der Fille: 8.1a, 8.1c; 8.1e, 8.1g = Kegel, Schrége, Fase
RSECU, der Fille: 8.1a, 8.1c, 8.1e, 8.1g = Ubergang

RSTS2 der Fille: 8.2a, 8.2¢, 8.2¢, 8.2g = konvexer Radius
RSTSux. der Fille: 8.2a, 8.2¢, 8.2e, 8.2g = Abrundung
RSTS2 der Fille: 8.3a, 8.3c, 8.3¢, 8.3g = konkaver Radius
RSTSUV. der Fille: 8.3a, 8.3c, 8.3e, 8.3g = Ausrundung

Flachen innerhalb der Schulter:
RSECSch = Kegel, Schrige, Fase

RSEC; des Schulterfalls 8a = Ubergang
RSTSUV‘ des Schulterfalls 8b = Ausrundung

RSRSCh.= Planflache

Additionsfliachen. links:
RSECn der Fille: 8¢, 8.1c, 8.2¢, 8.3c = Kegel, Schrige, Fase

RSECU. der Fille: 8¢, 8.1¢, 8.2c, 8.3¢c = Ubergang
RSTSn der Fille: 8e, 8.1e, 8.2¢, 8.3e = konvexer Radius
RSTSUX‘ der Fille: 8e, 8.1e, 8.2¢, 8.3e = Abrundung
RSTSn der Fille: 8g, 8.1g, 8.2g, 8.3g = konkaver Radius
RSTSUV‘ der Fille: 8¢g, 8.1g, 8.2g, 8.3g = Ausrundung

Erster (letzter) gebohrter Rundzapfen (a) bzw. i-ter Radienabsatz (b)
Fille: 8.4a, 8.4c, 8.4e, 8.4g

Additionsfldchen, rechts:
RSTS1 = a) Stirnradius, gebohrt; b) Abrundung des vorherigen Absatzes

Fldchen innerhalb der Schulter:

RSECSch. = Kegel, Schrige, Fase

RSECU. des Schulterfalls 8a = Ubergang
RSTSUV. des Schulterfalls 8b = Ausrundung
RSR_, = Planfliche

sch

Additionsflachen, links:
RSECn des Falls: 8.4c = Kegel, Schriige, Fase

RSEC.., des Falls: 8.4c = Ubergang
RSTSn des Falls: 8.4e = konvexer Radius
RSTSuX, des Falls: 8.4e = Abrundung
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RSTSn des Falls: 8.4g = konkaver Radius
RSTSUV. des Falls: 8.4g = Ausrundung

Erster (letzter) gebohrter Spitzzapfen (a) bzw. i-ter Kegelabsatz (b)
Fille: 8.5a, 8.5¢c, 8.5¢, 8.5g, 8.6a, 8.6¢c, 8.6e, 8.6g

Additionsfldchen, rechts:
RSEC1 der Fille 8.5a, 8.5¢, 8.5f, 8.5g = a) Hohlspitze; b) Kegel, Schrige, Fase des

vorherigen Absatzes

Flichen innerhalb der Schulter:
RSECSch = Kegel, Schrige, Fase

RSEC;; des Schulterfalls 8a = Ubergang
RSTSﬁv. des Schulterfalls 8b = Ausrundung
RSR_ . = Planfliche

sch

Additionsflachen, links:
RSECn der Fille: 8.5¢, 8.6¢ = Kegel, Schrige, Fase

RSEC,; der Fille: 8.5c, 8.6¢ = Ubergang
RSTSn der Fille: 8.5e, 8.6e = konvexer Radius
RSTSUX' der Fille: 8.5e, 8.6e = Abrundung
RSTSn der Fille: 8.5g, 8.6g = konkaver Radius
RSTSUV' der Fille: 8.5g, 8.6g = Ausrundung
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5.6 Werkstiickgesamtkonturen (Auflenkontur)

In vorherigen Abschnitt wurde die Konstruktion von linken Absitzen besprochen.
Ein linker Absatz zeichnet sich durch eine stetige VergroBerung der Querschnitte der
einzelnen Flichen innerhalb eines Absatzes von rechts nach links aus. Folglich spricht
man von einer ansteigenden Kontur. Analog hierzu kommt es bei rechten Absdtzen zu
einer stetigen Verkleinerung der einzelnen Flichenquerschnitte innerhalb des Absatzes
von rechts nach links. Man spricht von einer abfallenden Kontur. Aus den so
definierten Absdtzen konnen nun ganze Werkstiickkonturen in der Weise
"zusammengebaut" werden, indem zwei benachbarte Absitze iiber eine gemeinsame
Fldche verfiigen. Bei einer Betrachtungsweise von rechts nach links und der Annahme,
daB das Drehteil aus zwei Absitzen besteht, bildet die letzte Fliche des ersten Absatzes
sowie die erste Flache des zweiten Absatzes diese "liberlappende” Flache. Diese
Vorgehensweise ist uneingeschrankt auf Drehteile tibertragbar, die aus mehr als zwei
Absidtzen bestehen. Aus dem Konturverhalten (ansteigend bzw. abfallend) der
einzelnen aneinandergegereihten Absitze eines Drehteils kann auf das Konturverhalten
des Gesamtwerkstiicks geschlossen werden. Hierbei bleiben jedoch Einstiche vorerst
unberiicksichtigt. Sie werden nur durch fragmentierte Fldchen innerhalb eines Absatzes
angedeutet, d.h. alle innerhalb eines Drehteils in irgendeiner Form auftretenden Flachen
konnen auch als fragmentierte Fldchen auftreten. Diese geben unmittelbar Auskunft
dariiber, dal an dieser Stelle mindestens ein Einstich vorliegen mul}. Dieser
geometrische Aufbau eines Drehteils ohne direkte Beriicksichtigung der Einstiche
entspricht in der realen Fertigung einem Drehteil, da3 bereits in allen Abmessungen der
Fertigteilkontur entspricht, mit der einzigen Ausnahme, da die Einstiche noch
eingestochen werden miiflen. Hieraus ergeben sich auch folgende
Werkstiickkonturverhalten: Die Drehteilkontur ist entweder konstant (= einfacher
Zylinder, trivialer Fall), einseitig ansteigend, oder beidseitig ansteigend. Den Fall das
eine Drehteilkontur mehrmals ansteigt und wieder abfdllt, existiert bei dieser
Vorgehensweise nicht. Tritt dieser, in der Realitdt hdufig anzutreffende, Fall trotzdem
auf, so muf} hier mindestens ein Einstich vorhanden sein.

Im Anschlufl werden nun die moglichen Werkstiickgesamtkonturen definiert:

5.6.1 Einseitig ansteigende Kontur

(Betrachtungsrichtung von rechts nach links)

Die Durchmesser der Flichen der aneinandergereihten Absdtze eines Werkstiicks
werden von rechts nach links groBer, sodaB der letzte Absatz iiber eine Fliche verfiigt,
die den groBten Durchmesser in- nerhalb des Drehteils aufweist.
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Es gilt: Der maximale Durchmesser der letzten Flache des i-ten Absatzes entspricht
dem minimalen Durchmesser der ersten Fldche des i+1-ten Absatzes. Es werden nun

die Flichen bzw. Flichenkombinationen aufgefiihrt, die eine einseitig ansteigende
Werkstiickkon- tur abschlielen. Hierbei treten keine "iiberlappende™ d.h. gemeinsame
Flachen zwischen dem letzten regulédren linken Absatz und der abschlieenden Flache
bzw. Flichenkombination auf. Die Bezeichnung des so definierten Absatzes, der die
Drehteilkontur abschlief3t, ergibt sich aus den daran beteiligten Flachen.

5.6.1.1 Konturabschluf8 durch eine Fliache

Zwischen der vorletzten Flache und jeder der hier aufgefiihrten letzten Flachen

konnen folgende Ubergangsflichen auftreten: )
Kegelmantelflache, rechts, auflen RSECU.. = Ubergang

Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, auflen -RSTSUX.z Abrundung

Torusabschnittsfldche, konkav, rechts, auflen RSTSUV” = Ausrundung

Fiir diese Flachen gelten die bereits festgelegten Bedingungen fiir Ubergangsflachen.

Fall 1:
Kreisflache RSCn

Bed.: Max. Durchmesser RSCn = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen

linken Absatzes

Bezeichnung der Fliche: Stirnflache

Fall la:
Kreisringfliche RSRn

N
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Bed.: Max. Durchmesser RSCn = Max. Durchmesser der letzten Flidche des vorherigen

linken Absatzes
Bezeichnung der Fliche: gebohrte Stimnfldche

Fall 1b:
Torusabschnittsflache, konvex, rechts, au3en RSTSn

Bed.: Max. Durchmesser RS'I'Nn = Max. Durchmesser der letzten Fliche des
vorherigen linken Absatzes; Endpunkt (E.P.) der Erzeugenden von RSTSn liegt auf

der Rotationsachse

Bezeichnung der Flache: Stirmradius

Fall le:
Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, au3en RSTSn

N

Bed.: Max. Durchmesser RSTNn = Max. Durchmesser der letzten Flache des
vorherigen linken Absatzes; Endpunkt (E.P.) der Erzeugenden von RSTSn liegt

nicht auf der Rotationsachse
Bezeichnung der Fliche: gebohrter Stimradius
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Fall 1d:
Kegelmantelflache, rechts, aufen RSECn

Bed.: Max. Durchmesser RSECn = Max. Durchmesser der letzten Flidche des
vorherigen linken Absatzes; Endpunkt (E.P.) der Erzeugenden von RSECn liegt auf

der Rotationsachse
Bezeichnung der Flache: Kegelspitze

Fall le:
Kegelmantelfldche, rechts, auflen RSECn

A

Bed.: Max. Durchmesser RSECn = Max. Durchmesser der letzten Flache des
vorherigen linken Absatzes; Endpunkt (E.P.) der Erzeugenden von RSECn liegt

nicht auf der Rotationsachse
Bezeichnung der Fliche: Hohlspitze
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5:6.1.2 KonturabschluBB durch eine Flichenkombination

Fiir die Indizierung der Fldchen gilt von rechts nach links:
= vorletzte Flidche, n = letzte Fldche

Zwischen beiden Flachen konnen folgende Ub_ergangsﬂéichen auftreten:
Kegelmantelflache, rechts, aullen RSECU.. = Ubergang

Torusabschnittsflache, konvex, rechts, aul3en RSTSUX‘: Abrundung
Torusabschnittsflache, konkav, rechts, aullen RSTSUV" = Ausrundung

Fall 2:

Zylindermantelfldche RSCJn_ + Kreisfliche RSCn

1

»
N
N

NN
AN\

Bed.: Aulendurchmesser RSCJ 4
RSCJn_1 = Max. Durchmesser der letzten Fldche des vorherigen linken Absatzes
= Langsdrehflache

= max. Durchmesser RSCn; Max. Durchmesser

Bezeichnung der Flichen: RSCJ
RSC = Stimfliche

1

Bezeichnung der Kombination = Kopf

Fall 2a:

Zylindermantelfldche RSCJ | + Kreisringfliche RSR |

1

5l
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Bed.: AuBendurchmesser RSCJ | ;| = max. Durchmesser RSR ; Max. Durchmesser
RSCJn_1 = Max. Durchmesser der letzten Fliache des vorherigen linken Absatzes
Bezeichnung der Fldchen: RSCJn_ = Lédngsdrehfldche
RSRn = gebohrte Stimnflidche

1

Bezeichnung der Kombination = gebohrter Kopf

Fall 2b:
Zylindermantelfldche RSCJn_1 + Torusabschnittsflache, konvex, rechts, auflen

RSTS

Bed.: Auendurchmesser RSCJ_
RSCJ ., = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes;
Endpunkt (E.P.) von RSTSn auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flachen: RSCJn_1 = Langsdrehflache
RSTSn = Stimradius

= max. Durchmesser RSTSn; Max. Durchmesser

Bezeichnung der Kombination = abgerundeter Kopf

Fall 2c:
Zylindermantelfliche RSCJ 1t Torusabschnittsflache, konvex, rechts, aulen

RSTSn

AN
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Bed.: Auflendurchmesser RSCJn_1 = max. Durchmesser RSTSn; Max. Durchmesser
RSCJn_l = Max. Durchmesser der letzten Flache des vorherigen linken Absatzes;
Endpunkt (E.P.) von RSTSn nicht auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flichen: RSCJn_ = Langsdrehfliche
RSTSn = gebohrter Stirnradius

l

Bezeichnung der Kombination = gebohrter abgerundeter Kopf

Fall 2d :
Zylindermantelfliche RSCJn_1 + Kegelmantelfldche, rechts, auflen RSECn

Bed.: AuBendurchmesser RSCJ | = max. Durchmesser RSEC ; Max. Durchmesser
RSCJ | = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes;
Endpunkt (E.P.) von RSECn auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flachen: RSCJ_ , = Langsdrehfldche
RSECn = Spitze

Bezeichnung der Kombination = abgeschrigter Kopf

Fall 2e:
Zylindermantelfldche RSCJn_1 + Kegelmantelfldche, rechts, auflen RSECn

A
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Bed.: AuBlendurchmesser RSCJn_1 = max. Durchmesser RSECn; Max. Durchmesser
RSCJn_I = Max. Durchmesser der letzten Fliache des vorherigen linken Absatzes;
Endpunkt (E.P.) von RSECn nicht auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flichen: RSCJ | = Lingsdrehflache
RSECn = Hohlspitze

Bezeichnung der Kombination = gebohrter abgeschragter Kopf

Fall 2.1:
Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auben RSTS _, + Kreisfliche RSC

Bed.: Min. Durchmesser RSTS |
RSTS _; =Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes

= max. Durchmesser RSCn; Max. Durchmesser

Bezeichnung der Flachen: RSTS | = Ausrundung
RSC = Strnflache

Bezeichnung der Kombination = Kopf mit Ausrundung

Fall 2.1a:
Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, auBBen RSTSn_1 + Kreisringfliche RSR "

\

\\
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Bed.: Min. Durchmesser RSTS | = max. Durchmesser RSR ; Max. Durchmesser
RSTS | = Max. Durchmesser der letzten Fldche des vorherigen linken Absatzes
Bezeichnung der Flachen: RSTS | | = Ausrundung
RSRn = gebohrte Stirnfldache

Bezeichnung der Kombination = gebohrter Kopf mit Ausrundung

Fall 2.1b:
Torusabschnittsflache, konkav, rechts, auflen RSTSn_1 + Torusabschnittsflache,

konvex, rechts, auflen RSTSn

Bed.: Min. Durchmesser RSTS _ _,
RSTS | = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes;
Endpunkt (E.P.) von RSTSn auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flachen: RSTS | | = Ausrundung
RSTS = Stirnradius

= max. Durchmesser RSTSn; Max. Durchmesser

Bezeichnung der Kombination = abgerundeter Kopf mit Ausrundung

Fall 2.1c:
Torusabschnittsfliche, konkav, rechts, aul3en RSTSn_1 + Torusabschnittsflache,

konvex, rechts, aullen RSTSn

N\
N
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Bed.: Min. Durchmesser RSTSn_l = max. Durchmesser RSTSn: Max. Durchmesser
RSTSn_1 = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes;
Endpunkt (E.P.) von RSTSn nicht auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flachen: RSTSn_1 = Ausrundung

RSTSn = gebohrter Stirnradius

Bezeichnung der Kombination = gebohrter abgerundeter Kopf mit

Ausrundung

Fall 2.1d:
Torusabschnittsflache, konkav, rechts, aul3en RSTSn_1 + Kegelmantelfldche, rechts,

aullen RSECn

Bed.: Min. Durchmesser RSTSn_1 = max. Durchmesser RSECn; Max. Durchmesser
RSTSn_1 = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes ;
Endpunkt (E.P.) von RSECn auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flichen: RS'I‘Sn_1 = Ausrundung
RSECn = Spitze

Bezeichnung der Kombination = abgeschrigter Kopf mit Ausrundung
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Fall 2.1e:
Torusabschnirttsfliche, konkav, rechts, auBen RSTSn_1 + Kegelmantelfldche, rechts,

aullen RSECn

N

Bed.: Min. Durchmesser RSTSn_1 = max. Durchmesser RSECn; Max. Durchmesser
RSTS _, =Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes;
Endpunkt (E.P.) von RSECn nicht auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flachen: RSTSn_1 = Ausrundung
RSECn = Hohlspitze

Bezeichnung der Kombination = gebohrter abgeschragter Kopf mit
Ausrundung

Fall 2.2:
Torusabschnittsflache, konvex, rechts, au3en RS’l"Sn_1 + Kreisflache RSCrl

Bed.: Min. Durchmesser RSTS

RSTS |

Bezeichnung der Flachen: RSTS
RSC_ = Stirnfliche

| = max. Durchmesser RSCn; Max. Durchmesser
= Max. Durchmesser der letzten Fldche des vorherigen linken Absatzes

| = Abrundung

Bezeichnung der Kombination = Kopf mit Abrundung
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Fall 2.2a:
Torusabschnittsflache, konvex, rechts, auflen RSTSn_1 + Kreisringflache RSRn

N\

Bed.: Min. Durchmesser RSTSn_1 = max. Durchmesser RSRn; Max. Durchmesser
RSTSn_1 = Max. Durchmesser der letzten Flache des vorherigen linken Absatzes
Bezeichnung der Flichen: RSTS | = Abrundung
RSRn = gebohrte Stirmflache

Bezeichnung der Kombination = gebohrter Kopf mit Abrundung

Fall 2.2b:
Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, au3en RSTSn_1 + Torusabschnittsflache,

konvex, rechts, au3en RSTSn

N

\

Bed.: Min. Durchmesser RSTSn_1 = max. Durchmesser RSTSn; Max. Durchmesser
RSTS | = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes;
Endpunkt (E.P.) von RSTSn auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flidchen: RSTSn_1 = Abrundung
RSTSn = Stimmradius

Bezeichnung der Kombination = abgerundeter Kopf mit Abrundung

Fall 2.2¢:
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Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, auBen RSTSn-l + Torusabschnittsfliche,
konvex, rechts, au3en RSTSn

Bed.: Min. Durchmesser RSTS | = max. Durchmesser RSTS ; Max. Durchmesser
RSTS | = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes:
Endpunkt (E.P.) von RSTSn nicht auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Fldchen: RSTSn_1 = Abrundung
RSTSn = gebohrter Stirnradius

Bezeichnung der Kombination = gebohrter abgerundeter Kopf mit
Abrundung

Fall 2.2d:
Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, aufen RSTSn-l + Kegelmantelflache, rechts,

aullen RSECn

Bed.: Min. Durchmesser RSTSn_1
RSTSn_1 = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes;
Endpunkt (E.P.) von RSECn auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flichen: RSTSn_1 = Abrundung
RSECn = Spitze

= max. Durchmesser RSECn; Max. Durchmesser

Bezeichnung der Kombination = abgeschragter Kopf mit Abrundung
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Fall 2.2e:
Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, auBen RSTSn_

aulen RSECn

[t Kegelmantelfldche, rechts,

N
\

Bed.: Min. Durchmesser RSTSn_1
RSTSn_1 = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes;
Endpunkt (E.P.) von RSECn nicht auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Fldchen: RSTSn_1 = Abrundung

RSECn = Hohlspitze

= max. Durchmesser RSECn; Max. Durchmesser

Bezeichnung der Kombination = gebohrter abgeschrigter Kopf mit
Abrundung

Fall 2.3:
Kegelmantelfldche, rechts, auflen RSECn.1 + Kreisflache RSCn

N\

Bed.: Min. Durchmesser RSECn_1 = max. Durchmesser RSCn; Max. Durchmesser

RSECn_1

Bezeichnung der Flachen: RSECn-l = Kegel, Schrige, Fase
RSCn = Sturnfldche

= Max. Durchmesser der letzten Flache des vorherigen linken Absatzes

Bezeichnung der Kombination = Kopf mit Kegel, Schrige, Fase
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Fall 2.3a:
Kegelmantelflidche, rechts, auflen RSEC | + Kreisringflache RSR |

e

N\

Bed.: Min. Durchmesser RSECn_1 = max. Durchmesser RSRn; Max. Durchmesser
RSECn-l = Max. Durchmesser der letzten Fliache des vorherigen linken Absatzes
Bezeichnung der Flachen: RSECn_1 = Kegel, Schrige, Fase
RSRn = gebohrte Stirnflache

Bezeichnung der Kombination = gebohrter Kopf mit Kegel, Schrige,
Fase

Fall 2.3b:
Kegelmantelfldche, rechts, auflen RSECn_1 + Torusabschnittsflache, konvex, rechts,

auflen RSTSn

Bed.: Min. Durchmesser RSECn-l = max. Durchmesser RSTSn; Max. Durchmesser
RSECn-l = Max. Durchmesser der letzten Fldche des vorherigen linken Absatzes;
Endpunkt (E.P.) von RSTSn auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Fldchen: RSECn_1 = Kegel, Schrége, Fase
RSTSn = Stirnradius

Bezeichnung der Kombination = abgerundeter Kopf mit Kegel, Schrige, Fase
Fall 2.3c:
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Kegelmantelfldche, rechts, aullen RSECn_ + Torusabschnittsflidche, konvex, rechts,

aulen RSTSn

1

Bed.: Min. Durchmesser RSEC_ | = max. Durchmesser RSTS_; Max. Durchmesser
RSECn_1 = Max. Durchmesser der letzten Fliche des vorherigen linken Absatzes;
Endpunkt (E.P.) von RSTSn nicht auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flachen: RSECn_1 = Kegel, Schrége, Fase

RSTSn = gebohrter Stirnradius

Bezeichnung der Kombination = gebohrter abgerundeter Kopf mit
Kegel, Schrige, Fase

Fall 2.3d:
Kegelmantelflache, rechts, auflen RSECn_1 + Kegelmantelfldche, rechts, au3en

RSEC
n

Bed.: Min. Durchmesser RSECn_1 = max. Durchmesser RSECn; Max. Durchmesser
RSECn_1
Winkel zw. RSECn_1 und Horizontalen < Winkel zw. RSECn und Horizontalen;
Endpunkt (E.P.) von RSECn auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flachen: RSECn_1 = Kegel, Schrige, Fase
RSECn = Kegelspitze '

= Max. Durchmesser der letzten Flache des vorherigen linken Absatzes;

Bezeichnung der Kombination = abgeschrigter Kopf mit Kegel, Schrige, Fase
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Fall 2.3e:
Kegelmantelfldche, rechts, auen RSECn_1 + Kegelmantelfldche, rechts, aullen

RSECn

—

Bed.: Min. Durchmesser RSECn-l = max. Durchmesser RSECn; Max. Durchmesser
RSEC | = Max. Durchmesser der letzten Fléche des vorherigen linken Absatzes;
Winkel zw. RSECn_1 und Horizontalen < Winkel zw. RSECn und Horizontalen;
Endpunkt (E.P.) von RSECn nicht auf der Rotationsachse

Bezeichnung der Flachen: RSECn-l = Kegel, Schrége, Fase
RSECn = Hohlspitze

Bezeichnung der Kombination = gebohrter abgeschréagter Kopf mit
Kegel, Schrige, Fase
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5.6.2 Beidseitig ansteigende Kontur

(Betrachtungsrichtung von rechts nach links)

Ausgehend vom rechten Werkstiickrand steigen die Durchmesser der Flichen der
aneinandergereihten Absdtze solange an, bis sie bei einem Absatz innerhalb der
Drehteilkontur ein Maximum erreichen, anschlieBend fallen sie dann zum linken
Werkstiickrand hin wieder ab. Fiir den ansteigenden Konturteil gilt: Der maximale
Durchmesser der letzten Flidche des i-ten Absatzes entspricht dem minimalen
Durchmesser der ersten Fliche des i+1-ten Absatzes. Hieraus wird klar, dal3 fiir den
von rechts nach links ansteigenden Konturteil nur linke Absétze einsetzbar sind.

Fiir den abfallenden Konturteil gilt: Der minimale Durchmesser der letzten Fliche des
n Absatzes entspricht dem maximalen Durchmesser der ersten Fldche des i+]-ten

Absatzes. Hierflir konnen nur rechte Absitze eirigesetzt werden.

Der Absatz innerhalb der Drehteilkontur, der iiber die Fliche(n) mit dem grofiten
Durchmesser verfiigt, wird als Mittenabsatz bezeichnet.

Zur Konstruktion eines Drehteils mit beidseitig ansteigender Kontur stehen
verschiedene Moglichkeiten zur Verfiigung:

Es werden jeweils nur die beiden Absidtze betrachtet, die unmittelbar an den
Mittenabsatz angrenzen. Selbstverstdndlich konnen sich an beide noch beliebig viele
Absitze in Richtung Werkstiickrand anschlieBen, die jedoch in keiner Verbindung zum
Mittenabsatz stehen.

5.6.2.1 Kombination von einem rechten und einem linken Absatz ohne
koppelnde Fliache

Bed.: Der maximale Durchmesser der letzten Flache des linken Absatzes = dem
maximalen Durchmesser der ersten Flache des rechten Absatzes. Grundsatzlich
stehen hierfiir simtliche definierten Absitze sowohl in der links- als auch in der
rechtsgerichteten Ausfithrung mit ihren Ubergangsflichen zur Verfiigung.

Bezeichnungen: Es gelten uneingeschriankt die Bezeichnungen der definierten Absitze.
Der Mittenabsatz umfaflt hierbei die beiden obengenannten Fldchen (aus den beiden
Absitzen) mit dem maximalen Durchmesser.
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5.6.2.2 Kombination eines rechten und eines linken Absatzes mit einer
koppelnden Flache

Fiir die hier verwendeten Flichen gelten die bei den Absitzen fest- gelegten
Bezeichnungen.

Der Miuenabsatz umfafit die letzte Fliche des linken Absatzes, die erste Fliche des

rechten Absatz nd die Kopplungsfliche und soweit vorhanden ergangsflichen

an den Riandem der Absitze.

Fall 2:
Koppelnde Fliche = Zylindermantelflache RSCJ

Bed.: Der maximale Durchmesser der letzten Flache des linken Absatzes = dem
Auflendurchmesser von RSCJkopp = dem maximalen Durchmesser der ersten

Fldache des rechten Absatzes

Bezeichnung: RSCJ = Langsdrehfldche
kopp.

Fall 2a:

Koppelnde Flache = Kegelmantelflidche, rechts, auflen RSECkopp

Bed.: Der maximale Durchmesser der letzten Flache des li‘nkcn Absatzes = maximalen
Durchmesser von RSECko ; Der maximale Durchmesser der ersten Flache des

rechten Absatzes = dem minimalen Durchmesser von RSEC
Bezeichnung: RSEC

kopp.
kopp.= Kegel, Schrige, Fase

Fall 2b:

Koppelnde Flache = Kegelmantelfldche, links, aulen, RSECkopp

Bed.: Der maximale Durchmesser der letzten Fliche des linken Absatzes = minimalen
Durchmesser von RSECk0 : Der maximale Durchmesser der ersten Fldche des

rechten Absatzes = dem maximalen Durchmesser von RSEC
Bezeichnung: RSEC

kopp.

kopp.= Kegel, Schrige, Fase

Fall 2c¢:

Koppelnde Fliche = Torusabschnittsflache, konvex, rechts, auflen RSTSkopp.

Bed.: Der maximale Durchmesser der letzten Flache des linken Absatzes = dem
maximalen Durchmesser von RSTSkopp : Der maximale Durchmesser der ersten

Fliche des rechten Absatzes = minimalen Durchmesser von RSTSkopp.
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Bezeichnung: RSTSk = Abrundung
opp.

Fall 2d:
Koppelnde Flache = Torusabschnittsfldache, konvex, links, auf3en, RSTSkopp

Bed.: Der maximale Durchmesser der letzten Flache des linken Absatzes = minimalen
Durchmesser von RSTSkopp : Der maximale Durchmesser der ersten Fliche des
rechten Absatzes = maximalen Durchmesser von RSTS

kopp.
Bezeichnung: RSTSkopp.= Abrundung

Fall 2e:

Koppelnde Flache = Torusabschnittsflache, konkav, rechts, auBen, RSTSkopp

Bed.: Der maximale Durchmesser der letzten Fliche des linken Absatzes = maximalen

Durchmesser von RSTSkopp ; Der maximale Durchmesser der ersten Fliche des

rechten Absatzes = minimalen Durchmesser von RSTSkopp
Bezeichnung: RSTSkopp.= Ausrundung

Fall 2f;

Koppelnde Flache = Torusabschnittsfldche, konkav, links, auBen, RSTSkopp

Bed.: Der maximale Durchmesser der letzten Flache des linken Absatzes = minimalen
Durchmesser von RSTSkopp ; Der maximale Durchmesser der ersten Fliache des

rechten Absatzes = maximalen Durchmesser von RSTSkopp
Bezeichnung: RSTSkopp.: Ausrundung
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5.6.2.3 Kombination eines rechten und eines linken Absatzes mit zwei
koppelnden Flachen

Als koppelnde Flachen treten folgende Flachen auf:
Kegelmantelfldache links, auB3en RSECkopp | = Kegel, Schrige, Fase

Kegelmantelfldche rechts RSECkopp.Z = Kégel, Schridge, Fase
Torusabschnittsflache, konvex, links, auflen RSTSkopp.l = linker konvexer Radius
Torusabschnittsfliche, konvex, rechts, auflen RSTSkopp.z = rechter konvexer Radius
Torusabschnittsfliche, konkav, links, auflen RSTSko 1= linker konkaver Radius

Torusabschnittsflache, konkav, rechts, aulen RSTS = rechter konkaver Radius

kopp.2
Unter der Voraussetzung das immer zwel entgegengesetzt ausgerichtete Fldchen
miteinander kombiniert werden, ist jede beliebige Kombination zwischen den

aufgefiihrten Flachen erlaubt. Der Mitenabsatz umfaBt die beiden letzte Fliche des

linken Absatz ie erste Flache des rechten Absatzes und die beiden
Kopplungsflichen und soweit vorhandene Ubergangsflichen an den Riindern der

Absitze.
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6 Zuordnung von alternativen
Bearbeitungsstrategien

Die in der TEC-REP représentierten Flachen zur Darstellung von
rotanionssymmetrischen Werkstiicken werden nun als Zielflichen gesehen. D.h. das
aus einem vorgegebenen Rohteilvolumen eine bestimmte Flache durch geeignete
Drehoperationen herausgearbeitet werden soll. Um dieses Ziel zu erreichen, konnen
verschiedene Bearbeitungsstrategien mit verschiedenen Werkzeuge eingesetzt werden.
Die aufgefiihrten Verfahren und Werkzeuge werden in der Reihenfolge der
wahrscheinlichsten Realisierbarkeit angeordnet und gelten nur fiir die
Auflenbearbeitung. Mit den entsprechenden Werkzeugen sind die aufgefiihrten
Strategien auch auf Innenkonturen anwendbar.

6.1 Zielfliche: Kreisflache und Kreisringflache

Lingsdrehen + "Vorbeiplanen” zur Erzeugung der Zielflache
verwendetes Werkzeug:

- Langsdrehmeifel mit Plandreheigenschaften (Plandreheigenschaften = Geometrie
des Drehmeiflels (Eckenwinkel, Einstellwinkel) lassen Plandrehoperationen zu);
- LangsdrehmeiBel + Plandrehmeifel

Plandrehen

verwendetes Werkzeug:

- Plandrehmeif3el;

- Langsdrehmeifel mit Plandreheigenschaften (zusitzlich sollte die Werkzeugschneide
des Liangsdrehmeiflels stabil ausgelegt sein)

Abstechen

verwendetes Werkzeug:
- Abstechdrehmeiflel;

- Nutstechdrehmeil3el

Einstechen

verwendetes Werkzeug:
- Nutstechdrehmeifiel
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Das jeweils optimale Verfahren hingt im Wesentlichen von folgenden Faktoren ab:
Zu zerpanendes Rohteilvolumen (beeinfluBt die Anzahl der erforderlichen
Werkzeugzustellbewegungen); Zeit- oder kostenoptimierte Fertigung (beeinflufit
Maschineneinstellparameter); Weitere am Werkstiick durchzufiihrende Drehoperationen

(beeinfluBlt die Werkzeugauswahl); Anfordeungen an die Oberflichengiite

6.2 Zielflache: Zylindermantelfiiche

Léngsdrehen
verwendetes Werkzeug:

- Langsdrehmeifel;
- Plandrehmeifel mit Langsdreheigenschaften (Langsdreheigenschatten = Geometrie
des Drehmeifels (Eckenwinkel, Einstellwinkel) lassen Plandrehoperationen zu)

Plandrehen + Liangsdrehen zur Erzeugung der Zielflidche

verwendetes Werkzeug:

- Langsdrehmeiflel mit Plandreheigenschaften;
- Plandrehmeif3el mut Langsdreheigenschaften;
- Plandermeilel + Lingsdrehmeifel

Einstechen mit Uberschneidung

verwendetes Werkzeug:
- Nutstechdrehmeiflel

Einstechen + Liangsdrehen zur Erzeugung der Zielflidche

verwendetes Werkzeug:

- Nutstechdrehmeif3el

(Spanungsdicke fiirs Langsdrehen gering halten, da NutstechdrehmeiBel aufgrund
seiner geringeren Seitenkraftstabilitdt nur bedingt fiir Langsdrehoperationen geeignet

ist)
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6.3 Zielflache: Kegelmantelflache

Lingsdrehen + Konturdrehen

verwendetes Werkzeug:

- Ldngsdrehmeiflel mit Kopierdreheigenschaften;

- KopierdrehmeiBel mit Langsdreheigenschaften (Kopierdreheigenschaften =
Geometrie des DrehmeiBels (Eckenwinkel, Einstellwinkel der Nebenschneide) lassen
Kopierdrehoperationen zu)

- Langsdrehmeiflel + Kopierdrehmeifel

Plandrehen + Konturdrehen zur Erzeugung der Zielfldche

verwendetes Werkzeug:

- Plandrehmeif3el mit Kopierdreheigenschaften;
- Kopierdrehmeif3el mit Plandreheigenschaften;
- Plandrehmeife!l + Kopierdrehmeif3el

Konturdrehen
verwendetes Werkzeug:
- Kopierdrehmeif3el

Einstechen
verwendetes Werkzeug:

- Formdrehmeif3el

Einstechen + Konturdrehen zur Erzeugung der Zielfliche

verwendetes Werkzeug:

- Nutstechdrehmeiel mit Konturdreheigenschaften

(Spanungsdicke fiirs Kopierdrehen gering halten, da Nutstechdrehmeif3el aufgrund
seiner geringeren Seitenkraftstabilitdt nur bedingt fiir Langsdrehoperationen geeignet
ist)

383



6.4 Zielflache: Torusabschnittsflache konvex,
konkav

Lingsdrehen + Konturdrehen

verwendetes Werkzeug:

- Langsdrehmeile! mit Kopierdreheigenschaften;

- Kopierdrehmeiflel mit Ldngsdreheigenschaften (Kopierdreheigenschaften =
Geometrie des Drehmeif3els (Eckenwinkel, Einstellwinkel der Nebenschneide) lassen
Kopierdrehoperationen zu)

- Ldngsdrehmeif3el + Kopierdrehmeif3el

Plandrehen + Konturdrehen zur Erzeugung der Zielflache

verwendetes Werkzeug:

- Plandrehmeil3el mit Kopierdreheigenschaften;
- Kopierdrehmeif3e! mit Plandreheigenschaften;
- Plandrehmeifel + Kopierdrehmeifel

Konturdrehen
verwendetes Werkzeug:
- Kopierdrehmeil3e!

Einstechen
verwendetes Werkzeug:

- Formdrehmeif3el

Einstechen + Konturdrehen zur Erzeugung der Zielflache

verwendetes Werkzeug:

- Nutstechdrehmeiflel mit Konturdreheigenschaften

(Spanungsdicke fiirs Kopierdrehen gering halten, da Nutstechdrehmeiflel aufgrund
seiner geringeren Seitenkraftstabilitdt nur bedingt fiir Lingsdrehoperationen geeignet
ist)

Bei einer geeigneten Abstimmung mit den angrenzenden Fldchen konnen die hier

vorgeschlagenen Strategien auch auf Flichenkombinationen angewendet werden
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7 Zusammenfassung

Zentrale Aufgabenstellung der vorliegenden Arbeit stellt die Beschreibung von
rotationssymmetrischen Werkstiicken in der Terminologie von Features dar. Hierin
sind bereits die wesentlichen Schwerpunkte der Arbeit verankert. Es war eine
Beschreibungssprache zu entwickeln, die der Vorgehensweise von Experten zur
Charakterisierung von Drehwerkstiicken sehr nahe kommt. Hierbei galt das besondere
Interesse den fertigungstechnisch relevanten Bereichen eines Werkstiicks, da hierdurch
eine Zuordnung zwischen bestimmten Regionen eines Werkstiicks und den damit
assoziierten Bearbeitungsverfahren ermoglicht werden sollte. ("Features bestimmen die
Fertigung") Als die wesentlichen Bestandteil; der zu erstellenden Sprache sollten
sowohl Featurenamen herausgefunden als auch sogenannte Featuregrammatiken erstellt
werden. Die auf diese Weise konzipierte Reprédsentationsprache war anschlieBend an
einigen gegebenen Beispielwerkstiicken auf ihre Funktionsfahigkeit zu iiberprifen. Zur
Erstellung einer solche Beschreibung ist eine systematische Vorgehensweise zwingend
erforderlich. Ausgangspunkt hierfiir waren die im TEC-REP-Formalismus
spezifizierten Fldchen, die eine vollstindige geometrische Beschreibung von
Drehwerkstiicken erlaubt. Ausgehend von einzelnen Fldchen wurden unter
Beriicksichtigung bestimmter geometrischer Konsistenzbedingungen durch die
sukzessive Hinzunahme weiterer Flachen immer komplexere Flichenkombinatinen
erzeugt. Hierbei konnten zuerst kleine Bereiche von Werkstiicken (Schultern), dann
mittlere Bereiche (Einstiche) bis hin zu groBen Bereichen (Absidtze) und schlieBlich
ganze Werkstlickkonturen in der Weise mit spezifischen Bezeichnungen erfasst
werden, sodaB eine direkte Zuordnung von entsprechenden Bearbeitungsstrategien
(Skelettpine) ermoglicht wird. Uber die Bezeichnung bestimmter Werkstiicksegmente
(Kopf, Zapfen, Mittenabsatz) konnte das Steigungsverhalten von gesamten
Werkstiickkonturen (konstant, einseitig bzw. beidseitig monoton ansteigend) so
charakterisiert werden, dal die Zuordnung zu generellen Bearbeitungsverfahren bzw. -
entscheidungen wie beispielsweise die Auswahl der Werkzeugmaschine, der
Aufspannung oder der durchzufiihrenden Drehfolgen gelingt.

Zusammenfassend ist iber die Natur der gefundenen Features folgendes festzustellen:
Zu ihren Charakteristika gehoren die Kontextabhidngigkeit der Features, wie etwa die
Abhingigkeit von benachbarten Features; Hierarchien iber Features, wie z.B. die
verschiedenen Moglichkeiten einer bestimmten Flichenkombination (Schulter); die
Bildung komplexer Features durch die Definition von Features durch andere Features
sowie die fragmentierte Defintion von Features, d.h. die Definition eines Features
durch nicht direkt topologisch verbundene Flichen.
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Letztgenannte trdgt im konkreten Fall hier wesentlich dazu bei, daB eine eindeutige
Festlegung des Steigungsverhaltens von Werkstiickgrundkonturen erméglicht wird.

Aufgrund der angestrebten vollstdndigen Beschreibung eines moglichst groBen
Werkstiickkonturspektrums sowie der angewendeten Methode der sukzessiven
Entwicklung von Fldchenkombinationen kommt es zu einem explosionsartigen
Anwachsen der Anzahl der theoretisch moglichen Konturvarianten. Diesen Tendenzen
wurde versucht, durch die ausschlieBliche Beriicksichtigung der in der Praxis
moglichen Konturen, entgegenzuwirken.

Die vorliegende Arbeit beriicksichtigt in wesentlichen Teilen nur Konturen der
Auflenbearbeitung und speziell hierbei Konturvarianten, die nach links ausgerichtet
sind. Die hierauf angewandten Methoden sind jedoch prinzipiell sowohl auf Konturen
der Innenbearbeitung und auf nach rechts ausgerichtete Kontursegmente iibertragbar.

Mit der erarbeiteten Featurereprdsentation (FEAT-REP) wird die Beschreibung eines
umfassenden Werkstiickspektrums und den damit verbundenen Bearbeitungsstrategien
erreicht. Somit bildet diese die eigentliche Grundlage fiir eine sogenannte
Skelettplanreprisentation (SKEP-REP). Gleichzeitig wird in Verbindung mit dem TEC-
REP-Reprisentationsformalismus ein weiterer Schritt in Richtung einer angestrebten
CAD-CAM-Kopplung ereicht. SchlieBlich sollen die in dieser Arbeit entwickelten
Methoden zur Beschreibung von rotationssymmetischen Werkstiicken auch Hinweise
und Anregungen liefern, die bei der Beschreibung von nicht rotationssymmetrischen
Bauteilen, wie beispielsweise bei Fraswerkstiicken, aufgegriffen und angewendet
werden konnen.
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