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1 Einleitung

Das CAPP-System PIM (Planning In Manufactruring) ist mnenlldlb des Projekts ARC-
TEC Teil R als Prototyvp entwickelt worden.

Ein CAPP-System soll durch die Informationen eines ('AD-Systems einen ProzeBplan fiir
die Herstellung eines Werkstiicks automatisch generieren. Das System PIM realisiert diesen
Automatismus wie folgt. Zuerst generiert es eine Featurestruktur aus der TEC-REP(TECh-
nological REPresentation) Darstellung eines Werkstiicks. Die verwendeten Feature Defini-
tionen des Experten sind dabei in der héheren Reprisentationssprache FEAT-REP(FEATure-
REPresentation) beschrieben. Unter Verwendung der generierten Featurestruktur werden
adaquate Skelett-Plane selektiert und zu einem abstrakten ProzeSplan kombiniert.

Das folgebde Bild zeigt die Grundidee und die Reprisentationssprachen des Systems PIM:

Feature
Erkennung

TEC-REP FEAT-REP

CAD

Geometrie-und Die Fertigungs- ...und die
Technologie- features eines assozierten
information Expertes Skelettplanen

Abbildung 1: Grundidee und Reprisentationssprachen des Systems PIM

Um einerseits die Anbindung des Systems PIM an die “reale Auflenwelt” zu demonstrieren
und andererseits eine groBe Anzahl von Testbeispielen zugénglich zu machen, ist es geplant,
die CAD-Daten eines Werkstiicks gegeben in einem CAD-System in TEC-REP zu trans-
formieren.

Das C'AD-System “Konstruktionssystem Fertigungsgerecht”von Prof. Meerkann, Univer-
sitat Erlangen soll hier als ersten AnschluB des PIM-Systems zur Welt des CAD dienen.
Dieses System kann den Konstrukteur durch eine objektorientierte Bauteilbeschreibung und
die Moglishkeiten einer integrrierten. wissensbasierten Analyse des Bauteils unterstiitzen.

Kernstiick des Konstruktionssystems (Abb.2) ist das Bauteilmodell. Es enthalt alle produkt-
definierenden Informationen des Bauteils in Bezug auf Gestalt, Technologie, Funktion und
Organisation. Dieses Bauteilmodell ist zu verstehen als das abstrakte Abbild des realen,
dreidimensionalen Bauteils und ist die Basis fiir das effiziente Zusammenwirken zw1schen
dem Syntheseteil und dem Analysteil des CAD-Systems.

Die vorliegende Arbeit beschreibt die Uibersetzung von Drehteilen des Bauteilemodells in
den Reprasentationsformalismus TEC'-REP.
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Abbildung 2: Gesamtaufbau des Konstruktionssystems

2 Aufgabenstellung

Ziel dieser Arbeit ist die Entwicklung und die Implementierung eines Compilers zur Trans-
formation einer Werkstiickrepisentation des Bauteilmodells in die Werkstiickreprasentation

von TEC-REP. Der Clompiler soll folgende Elemente des Bauteilmodells nach TEC-REP

liberseten:

1. Gestaltelemente des Drehen Aulenkontur

(a) AuBengrobgestaltelemente

(b) AuBenfeingestaltelemente
2. Gestaltelemente des Drehen Innenkontur

(a) Innengrobgestaltelemente

(b) Innenfeingestaltelemente

3. Technologieelemente

Die Implementierung soll in COMMON-LISP erfolgen und sowohl unter KCL auf SUN-
SPARC station SLC', unter Alegro-LISP auf MACINTOSH, wie auch unter SYMBOLICS-
LISP auf SYMBOLIC'S-BOARDS laufen. Eingabe ist eine ASCII-Datei im Bauteilmodell-
format und Ausgabe ist eine ASCII-Datei im TEC-REP Format.



3 Beschreibung von Bauteilmodell und TEC-REP

3.1 Bauteildatenstruktur

Die Datenstruktur beschreibt Bauteile durch die Konstruktionsgrundelemente, und nicht,
wie bei heutigen CAD-System tiblich, durch einfache Geometrie ( Punkte, Linie, Kanten,
Flachen, Korper) ([4], [5]).

Jedes Element wird in Form eines parametrischen Datensatzes in einer ASCII-Datei, der
sogenannten Bauteildatei. abgelegt. Die dreidimensionalen Datenstruktur ist véllig un-
abhéngig vom Modellierer (2D bzw. 3D); deswegen ist es moglich, ein Bauteil ohne
Anderung der Datenbasis im 2D- und/oder im 3D-System zu bearbeiten.

3.1.1 Allgemeine Aufbau der Datensitze
Der allgemeine Aufbau der Datensitze wird in folgendem Bild gezeigt:

s et B e P e

Klassifizierungs- Positions- beschreibende
schliissel parameter Parameter

o fiinfstelliger Klassifizierungsschliissel:
Der Identifizierungsschliissel bestimmt eindeutig das entsprechende konstruktive Ele-
ment, wie etwa “ 01 310 " entspricht einen Zylinder.

e sechs Positionsparameter (drei Koordinaten, drei Winkel):
Die Lage des Elements im Raum wird durch den Referenzpunkt (X, Yy, Zp) und die
Drehung des Elements (a. 4.4) wn die X =, Y —, Z— Achse ausgedriikt. Fiir rotation-
ssymietrische Gestaltelemente werden als Referenzpunkte zentrale Punkte auf der
Symmetrieachse ausgewéalt.

o elementspezifische Anzahl beschreibender Parameter
z.B. einer Zylinder um die Z-Achse hat zwei beschreibende Parameter: L und D: L
ist die Lange des Zylinders und D der Durchmesser des Zylinders.

Der folgende Abschnitt zeigt die Gestalt- und Technologieelemente und ihre Datensitze.



3.1.2 Aufbau der Datensitze fiir die Konstruktionsgrundelemente

Gestaltelemente und ihre Datenséitze

Datensatz des Konstruktionsgrundkorpers

L XL,YL,ZL

T T[T 0] X [V [Z [a B[ [L]D]
Beshreibende Parameter:
L: Léange

D: Durchmesser

Datensatz des Zylinder

L XL,YL,ZL

DENEOEAEAAR G
Beshreibende Parameter:
L. Zylinderlange
D:  Zylinderdurchmesser

Datensatz des Kegels

| - |
I
i ]

O[]t [0]X[Ye[Z[a]B]y[L][D:]D,]
Beshreibende Parameter:
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L:  Kegellange
D;:  linker Kegeldurchmesser
D,: rechter Kegeldurchmesser

Datensatz der Fase

L

XL, YL,ZL

w

OOV ZTalE [ [L[W]
Beshreibende Parameter:
L: Fasenlange

W: Fasenwinkel

Datensatz des Radius konvex

R

XL,YL,ZL

WS S

O SN 4 E]
Beshreibender Parameter:

R: Radius

Datensatz des Radius konkav

/=

XL,YL,ZL




[0JtJ4]2]2][ X [V [Z[a[B[y]|R]
Beshreibender Parameter:
R: Radius

Datensatz des Freistich Form E

-F1]

R
kﬁfAz__
11

O

XLYLZL

OB S [N Z« P AL E]
Beshreibende Parameter:
Fy:  Freistichlange
T,: Freistichtiefe
R,: Radius

Datensatz des Freistich Form F

T2 *fj%-Fle]
R
S,
1 T1

OO X4 e [Fli A h AT
Beshreibende Parameter:
Fi: o Freistichlangel

1 Freistichtiefel

R,: Radius

Ty:  Freistichtiefe2 (Vertikaltiefe)
G:  Freistichbreite (Vertikalbreite)

Datensatz des Gewindefreistichs

[0[ 1 |4[3|3|X,1Y}|Z,[a]/3['y|(i]
Beshreibende Parameter:
(+1: innere Breite
(7,: auBere Breite
R:  Radius
D:  Durchmesser

R[D[G, |




Datensatz des Gewindes

7
L_L
e ——

[0]1J4J4[Kng [ X [Yi[Z [a[B]v[L]D][P]Ds]
Beshreibende Parameter:
; 5 Gewindelange

D: Nenndurchmesser
P: Steigung
Ds: IKerndurchmesser

kng: hemaung =77l 2, 3. 4, 5,)

Datensatz der rechteckigen Nut

g b

7
i s
XL,YLZL

R1

[0]1[4]5[1[X[Yi[Z]a]B[+v[B|T|R|
Beshreibende Parameter:
B:  Nutbreite
7':  Nuttiefe
R,;: Rundungsradius




Datensatz der runden Nut

O AGEE A2 A BT
Beshreibende Parameter:

B: Nutbreite

T: Nuttiefe
R: - Radius
Datensatz der trapzférmigen Nut
s 4 1 :
+
R1

A B %% [ Z][a P[5BT R]
Beshreibende Parameter:
B;: auflere Breite
B;y: innere Breite
T: Tiefe
Ry:  Rundungsradius




Technologieelemente und ihre Datebsitze:

Datensatz des Werkstoffs

[0|2|1l0|0|010|0|0|0|0|wnr|
Beshreibender Parameter:
wnr:  Werkstoffnummer

Datensatz der Mafitoleranz

e
I

.,
0 w.Po

Am,Ym,Zm Xm,Ym,Zm P Xm,Ym,Zm

p—twp—e] t——w, I
n n

|0]2|2|ausplIauspéJ,leYm|ZmJa[5|'y|tw|p]n]

ausprl: 1—— nicht ISO
2— 1ISO

auspr2: 1—— Langetoleranz
2—-  Durchmessertoleranz

Beshreibende Parameter:
t,: tolerierter Wert

p:  positive Toleranz
n: negative Toleranz

Datensatz der Rauhtiefe

X1.Y1.21 X2,Y2.22

BB IR BN A A I L RN B AR AR
Beshreibende Parameter:
D, 1: Durchmesserl

D,,2: Durchmesser?2
R,: Mittenrauhwert
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(012[5[1[2][Xn [V [Zn [a[B[7][Dn][Ru]
Beshreibende Parameter:
D,,: Durchmesser

R,: Mittenrauhwert

3.1.3 Liste der Identifizierungsschliissel fiir die Gestaltelemente Drehen und
fiir die Technologieelemente '

Gestaltelemente

e Drehen Aulenkontur

— Konstruktionsgrundkorper:

KGK. Zvlinder: 01110 L D

— Auflengrobgestaltelemente:

AGGE, Zylinder: 01310 L D
AGGE, Kegel: 01320. L D, D,

— AuBlenfeingestaltelemente:
AFGE. Fase: 0141 0::L. W
AFGE. Radius konvex: 0 142 15k
AFGE, Radius konkav: 014232 R
AFGE, Freistich Form E: 0 14 3 iuf 6l Ry
AFGE, Freistich Form F: 01432 Fpadhy-ully T5. G
AFGE, Gewindefreistich: 01433 .G iRDs16
AFGE, metr. ISO-Gewinde: 01441 L8 <P Dy
AFGE, Withworth-Rohrgewinde: 01442 L D P D,
AFGE, Trapezgewinde: 01443 LoD iP-iDy
AFGE. Rundgewinde: 01444 L D P Dy
AFGE. Sagengewinde: 01445 L DB Dy
AFGE. Nut rechteckig: 01451 B T R,
AFGE. Nut rund: 0l452 B T R
AFGE.  Nut trapezformig: 01453 By, B, T R,

e Drehen Innenkontur

— Innengrobgestaltelemente:
IGGE, Zylinder: 01511 L D

IGGE. Kegel: 01520 L D, D,

11



— Innenfeingestaltelemente:

IFGE, Senkung:

IFGE, Radius konvex:
IFGE, Radius konkav:
IFGE, Freistich Form E:
IFGE, Freistich Form F:
IFGE, Gewindefreistich:
IFGE, metr. ISO-Gewinde:
IFGE. Withworth-Gewinde:
[FGE. Trapez-Gewinde:
IFGE. Rund-Gewinde:
IFGE, Séagen-Gewinde:
IFGE, Nut rechteckig:
IFGE, Nut rund:

I[FGE, Nut trapezformig:

Technologieelemente

Werkstoff:

[SO Langentoleranz:

[SO Durchmessertoleranz:
nicht [SO Léangentoleranz:

nicht ISO Durchmessertoleranz:

Formtoleranz,Geradheit:
Formtoleranz,Rundheit:
Formtoleranz,Zylinder:
Richtungstoleranz parallel:
Ortstoleranz koaxial _1:
Ortstoleranz koaxial 2
Ortstoleranz symetr._|:
Ortstoleranz symetr._2:
Lauftoleranz rundlauf_1:
Lauftoleranz rundlauf_2:
Lauftoleranz plantoleranz_1:
Lauftoleranz plantoleranz_2:
Rauhtiefe, Mantelflache:
Rauhtiefe,Stirnflache:

01610
01621
01622
01631
01632
01633
01641
01642
01643
01644
01645
01651
01652
01653

NN NN N

NN NN
' B B B 1IN =00 RD ) N = O

QO OO QD O OO OD
bl e QD BN e =EERINED (O N T N =

VI ST ST OV O
el S S S S R VU R OL OV SR SR OV S

32

" 7

R

R

B T R

F1 T1 Rl T2 G
3 R G F

L ND P KD
LoD PoeiinD
L ND P KD
L ND P KD
L oND P RD
8 T: R

B T R

B. B, T R
Wst.Nr

D, X2Y37,D,,2 1SO-Kng
D,, 1SO-Kng

Dyyll-Y‘Z)/"ZZ'ZD771,‘2 oabm uabm
D,, oabm uabm

F 7 SR A
Dm TTI'L
Dm TIIL

Dy X2Y229D,,,, T,
D1 X2Y2 22 Diia T,
D X2Y323 D0y X3Y3Z3D0,3T,,
D,.. X2Y24,D,,.,T,
D1 XoY2 22D T,
Dy Xo Yo Z5 Dol
Dy X2Y2Z9 Dy X3Y323D,3T,
Dy X2Y3Z9 D T,

1 X2Y2 25 Do X3Y323 D037,
1X2Y2Z5Dr2 R,

Dﬂl
D771
D‘I'Il R'LU

Bisher sind nur die Technologieelemente mit “x” implementiert worden.



3.2 TEC-REP

Im Projektteil R von ARC-TEC ist unter anderem das integrierte wissenbasierte Pro-
duktmodell (IWP) zu erstellen. Mit Hilfe der unter diesem Begriff zusammengefafiten
Formalismen soll es moglish sein, ein Werkstiick so vollstandig zu beschreiben, daf§
auf dieser Basis die im Rahmen des Gesamtprojekts auftretenden Aufgaben gelost
werden konnen. Die Reprasentation TEC-REP stellt das Werkstiick durch die es be-
grenzenden Oberflachen dar und reichert diese Beschreibungselemente mit weiteren
Attributen zur Représentation der technologieschen Informationen an.

Die atomaren Beschreibungselemente sind Flachenprimitive, diese bilden die Basis
einer symbolischen Werkstiickreprasentation. Die Oberflache des zu reprasentierenden
Werkstiicks wird aus den Teilflichen zusammengesetzt, wobei die Position der einzel-
nen Teilflichen im Raum in einem globalen Koordinatensystem exakt angegeben wird.
Alle Teilflachen sind Grenzflachen des Materials. Fiir jede Flache wird angegeben, in
welcher Richtung sich das Material des Werkstiicks befindet bzw. welche Seite der
Flache bearbeitet werden kann. Damit beschreiben die Teilflichen die elementaren
Bearbeitungszonen des Werkstiicks.

Technologiesche Informationen beziehen sich immer auf Flachen. Sie werden durch
Attribute zu den Flachen dargestellt.

3.2.1 Syntax von TEC-REP

Die einzelnen Entities werden durch Angabe ihre Namenskiirzels und der dazugehoérigen
Attibute beschrieben:

@ Nummer := Namenskiirzel (Attributname: Attributwert, - - )

Dabei treten als Attributwertebereiche folgende Bezeichnungen auf:

<string>  Zeichenreihe
<char> Buchstabe
<num> eine (reelle) Zahl
<list> Liste

<vector> Vector: (x,y,z)

Fir die maschinelle Verarbeitung im Rahmen von ARC-TEC ist eine LISP-ahnliche
Syntax definiert:
(Namenskiirzel Nummer (Attributname Attributwert) --- )

3.2.2 Primitive von TEC-REP

In diesem Abschnitt werden die Primitive von TEC-REP, die in der vorliegenden
Projektarbeit verwendet werden, vorgestellt. Diese umfassen die globale Werkstiick-
information, Geometrie- und Technologiemakros, und die Flichenelemente fiir: rota-
tionssynumnetrische Werkstiicke.
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Globale Werkstiirckinformation:

Werkstiick (WorkPiece)

WP ( name: <string>.
entities: (<num> * ),

unit: <string>,
info: <string> )
Attribute:

name Bezeichnung des Werkstiicks
entities Liste der Nummern aller Beschreibungsentities fiir dieses Werkstiick
unit Die Einheit des Koordinatensystems (m, cm, mm, - - -)

info beliebige weitere Informationen fiir das gesamt Werkstiick

Geometrie- und Technologiemakro (Goemetry and Technology Macros)
GTM ( {Lmax: < num > },
{Dmax:

Dmin:

V

Huin
1numn

numn

Fimin:

<

=
Daverage: < num

<

< nuin

<

{
{
{Hmax:
{
{

VVEN N

['T'min: num

Attribute:

Lmax die maximale Lange des Werkstiicks

Dmax der maximale Durchmesser des Werkstiicks

Dmin der minimale Durchmesser des Werkstiicks
Daverage der mittlere Durchmesser des Werkstiicks
Hmax die maximale Harte des Werkstiicks

Fmin die minimale (beste) Oberflichengiite des Werkstiicks

ITmin die minimale (schifste) Toleranz des Werkstiicks

Zylindermantelflache:

RSCJ ( reference_pointl: < num> -,
reference_point2: < num> .
radius: < num>.

direction of _material: [ +.-1])

Attribute:
reference_pointl: Referenzpunkt zl
reference_point2: Referenzpunkt z2

radius: Radius r

14



z1 z2

direction_of_material: Angabe der Materialrichtung
+ <= das Material befindet sich in einer e-Umgebungder Mantelfliche in
positiver, radialer Richtung
— <= das Material befindet sich in einer ¢-Umgebung der Mantelfliche in
negativer, radialer Richtung

Kreisflache:
1
r
Z
Z
RSC ( reference_point: < num>,
radius: < num>,

direction_of material: [ +,—])

Attribute:
reference_point: Referenzpunkt z : Lage des Mittelpunktes
radius: Radius r

direction_of_material: Angabe der Materialrichtung
+ <= das Material befindet sich in einere-Umgebungderder Fliche in
Richtung des Normalenvektors
— <= das Material befindet sich in einer e-Umgebung der Fliche in
entgegengesetzter Richtung des Normalenvektors

Kegelfldche:



z2

RSEC ( reference_point|: < num>.
reference_point2: < num>.

radiusl: < num>.

radius2: < num>,
direction_of_material: [ +,—1])

Attribute:

reference_point1l: Referenzpunkt z1
reference_point2: Referenzpunkt z2
radiusl: Radius rl

radius2: Radius r2

direction_of_material: Angabe der Materialrichtung
+ <= das Material befindet sich in einer e-Umgebungder Mantelfliche in
positiver, radialer Richtung
— &= das Material befindet sich in einer e-Umgebun g der Mantelflache in
negativer. radialer Richtung

Torusabschnittflache (Toroidal Shell):

X
rm
r2
ri
aol
zm
21 Z2



RSTS ( reference_pointl:
reference_point2:
reference_point3:
radiusl:
radius2:
radius3:
direction_of arch:

direction_of _material:

Attribute:

num>,
num>,
num>,
num>,
num>,
num>,

]
-1)

'_"_‘/\/\/\/\/\/\

reference_pointl: Referenzpunkt z1

reference_point2: Referenzpunkt z2

reference_point3: Referenzpunkt zmm: Mittelpunkt der Directionslinie des Torus

radiusl: Radius rl

radius2: Radius r2

radius3: Radius der Directionslinie des Torus rm

direction_of_arch: Beschreibung der Wolbungsrichtung

x<= die Wolbung ist konvex.
v<=> die Wolbung ist konkav.

direction_of_material: Angabe der Materialrichtung
+ <= das Material befindet sich in einer ¢-Umgebungder Mantelflache in

positiver, radialer Richtung

— <= das Material befindet sich in einer

j

negativer, radialer Richtung

Kreisringflache:

RSR ( reference_point:
radiusl:
radius?:
direction_of_material:

Attribute:

< Aum>,
< num>,
< num>.
[+.-1)

reference_point: Referenzpunkt z

17
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radiusl: Radius rl
radius2: Radius r2

direction_of_material: Angabe der Materialrichtung
+ <= das Material befindet sich in einere-Umgebungderder Flache in
Richtung des Normalenvektors
— <= das Material befindet sich in einer e-Umgebung der Flache in
entgegengesetzter Richtung des Normalenvektors

Gewinde (THread):

Bezugselement

o

e
SESET
vi
v2
- ¥4
TH ( surface_number: < num>.
reference_pointl: < vector >,
reference_point2: < vector >,
thread_name: < string >,
{thread_end: < string > },
{thread_begin: < string > })

Attribute:

surface_number: Elementnummer der Bezugsflache
reference_pointl: Referenzpunkt vl
reference_point2: Referenzpunkt v2

thread _name: Bezeichnung des Gewindes
thread_end: Bezeichnung des Gewindeauslaufs
thread_begin: Bezeichnung des Gewindeanfangs

MafBtoleranz
Langentoleranz:

SS ( surfacenumber: < num>,

nominal_size: < num>,

min _size: < num>,

max _size: < num> )
Attribute:



surface_number: Elementnummer der Bezugsflache
nominal size: Nennmaf}
min_size: Kleinstmaf}

max_size: Grofitmal

Durchmessertoleranz:

SSD ( surface_numberl: < num>,
surface_number2: < num>,
nominal size: < num>,
min_size: < num>,
max_size: < num>)

Attribute:

surface_numberl: Elementnummer der Bezugsﬂ'é.che
surface_number2: Elementnummer der Bezugsflache
nominal _size: Nennmal

min_size: hleinstmal

max_size: (Grofitmalf

ISO-Passung nach DIN 7154 bzw. 7155 (ISO-Fit):

ISOF ( surface_number: < num >,
tolerance_extent: < char >,
clearance_space: < num > )

Attribute:
surface_number: Elementnummer der Bezugsflache
tplerance_extent: Toleranzfeldlage

clearance_space: [T-Qualitat

Oberflichenangaben (Surface Finish):

SF (  surface_number: < num >,
surface_finish: [R,; Bsy Ry, Rus =]
value: < num > ) '

Attribute:

surface_number: Elementnummer der Bezugsflache

surface_finish: Obecrflachenangabe, wie etwa R, (Rauhtiefe) oder R,
(Glattungstiefe)

value: MaB der Oberflachengiite
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4 Aufbau des Compilers

Weil die Technologieelemente bei TEC-REP den Bezugsflachen der Gestaltelemente entspricht,
miilen die Gestaltelemente zuerst verarbeitet werden. Die vorliegende Projektarbeit ordnet
die Bauteildatensitze in zwei leile ein : Gestalt- und Technologieelemente. Die Gestal-
telemente enthalten Auflen- und Innengestaltelemente. Bas Bauteilmodell beschreibt die
Gewinde mit Gestaltelementen. Bei TEC-REP wird das Gewinde mit einem Technolo-
gieelement beschrieben.

Baueildatensatze
Gestalteemente Technologieelemente
g >
AuBengestatelemente Innengestaltelemente 25
2o
T
44
Ubersetzung Ubersetzung %
@
l =
@
Kombinierung Ubersetzung

l

Kombinierung

TEC-REP

Abbildung 3: Ubersicht iiber den Compiler

41 I/O

Die Bauteildatensétze werden in der Bauteildatei mit dem Namen “infile” gespeichert.
Durch die Funktionen Trans (infile. outfile), read-bauteil und write-TEC-REP wer-
den die Bauteildatensatze von der Bauteildatei cingelesen und in eine Liste transformiert,
die als Eingabe der Transformierungsfunktionen dient. Die transformierten Datensitze
werden dann automatisch in einer Datei mit dem Namen “outfile” abgespeichert. (siehe
Beispiel in Abschuitt 7)



4.2 Implementierung der Gestaltelemente

Der erste Datensatz in der Bauteildatei ist der Konstruktionsgrundkorperdatensatz, er gibt
die Gesamtinformationen des Werkstiicks, wie z.B die Linge, der Maximaldurchmesser und
die Lage des Werkstiicks usw.

Die Gestaltelemente werden in zwei Teile getrennt: Aufien- und Innengestaltelemente. Die

Implementierung von Innengestaltelemente ist ahnlich der von den AuBlengestaltelemente,
der Hauptunterschied ist die Richtung des Materials.

Aufiengestakelements
End
frad
Zylinder 2 Kegel -
' !
Nei Der Kegel wird mit
in j
e Rackstes ein RSEC beschrieben.
eingestakelemente 2 |
= 2
o & .o >
& >1mm <=1mm g»_
£
Implementierung Implementireung durch
duch Kegel zwei Kegel ,ein Zylinder
und zwei Radien

Implementierung durch
Karte mk Ubergang
“nommal

Implementierung
durch Toroid

Abbildung 4: Ubersicht iiber die Implementierung der Gestaltelemente

4.3 Implementierung der Technologieelemente

Nachdem die Gestaltelemente nmplementiert werden, kann man jetzt mit den Technolo-
gieelementen arbeiten. Bei dem Bauteilmodell sind im Moment nur die ISO und nicht
[SO Durchmessertoleranz. nicht 1SO Langetoleranz. Rauhtiefe der Mantelfliche und die
Raulticfe der Stirnfliche implementiert worden. Die Projektarbeit hat auch nur die fiinf
Technologieclemente und Gewinde implementiert, aber eine Erweiterung um die anderen

21



Elemente i1st einfach durchzufiihren.

Technologieelemente

<oty

Nein ‘

End

~

<

ol

<@

O

s o
Q@ L2,
29 »

£ S

6 |

=

a

|

Langetoleranz

ISO
Langetoleranz

Bauttiefe
det Stirrfiache

Implementierung
mit SSD

Implementierung
mk S5

Rauhtiefe der ManteFlche

Implementierung
mi ISOF

Gewinde und Gevyvindefreistich

Implementierung
mit S5

Implementierung
mit ISOF

Implementierung
mit TH

Abbildung 5: Ubersicht iiber die Implementierung der Technologieelemente
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5 Funktionen

5.1 Funktionen fiir die Primitive von TEC-REP

Die Projektarbeit implementiert die Primitive von TEC-REP mittels Funktionen:

gtm (i, Im, dma, dmi, da, hm, fmi, it, Ir)

Eingabe: i: die entsprechende Flachenummer in dem TEC-REP Datensatzen
Im:  die maximale Liange des Werkstiicks
dma: der maximale Durchmesser des Werkstiicks
mi: der minimale Durchmesser des Werkstiicks
da: der mittlere Durchmesser des Werkstiicks
hm:  die maximale Harte des Werkstiicks
fmi:  die minimale Oberflchengiite des Werkstiicks
it: die minimale Toleranz des Werkstiicks

Ir: LRand des Werkstiicks
Ausgabe: das Geometrie- und Technologiemakro bei TEC-REP GTM
Funktion: Diese Funktion bildet die Geometrie- und Technologiemakros bei TEC-REP.

wp (i,na,ni,ma,en,un,if)

Eingabe: i die entsprechende Flachenummer in TEC-REP
na: der Name des Werkstiicks
mi:  Kleinste Nummer eines Beschreibungselements fiir dieses Werkstiick
ma: Grofte Nummer eines Beschreibungselements fiir dieses Werkstiick
en: Liste der Nummer aller Beschreibungsentities fiir dieses Werkstiick
un: die Einheit des Koordinatensystems (m, cm, mm, . ..)
if:  beliebige weitere Informationen fiir das gesamte Werkstiick
Ausgabe: TEC-REP Primitiv WP

Funktion: Die Funktion implementiert die Beschreibung von Werkstiick.

rs¢ (i, %, f d)

1:  die Flachenummer

z: Referenzpunkt der Flache
r:  Radius des Kreises

d: die Richtung des Materials
Ausgabe: TEC-REP Primitiv RSC

Funktion: Die Funktion implementiert die Kreisfliche.

Eingabe:

Zu anhlichen Weise werden die Funktionen, die den gleichen Namen wie die Primitive von
TEC-REP haben, die entsprechende Flachen implementieren, jeder Parameter entspricht
den Attributen der Primitiven in Abschnitt 3.2.2.
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5.2 Funktionen fir I/O

trans (infile, outfile)

Eingabe: infile:  der Name der Bauteildatei
outfile: der Name der TEC-REP Datei

Ausgabe: eine Datei von TEC-REP

Funktion: Diese Funktion liest die Datenséatze in “infile”, dann speichert
die iibersetzten TEC-REP Datensatze in “outfile”.

read-bauteil (stream)

Eingabe: stream: inputstream
Ausgabe: eine Liste von Bauteildatensatzen
Funktion: Die Funktion liest die Bauteildatensatze ein.

write-TEC-REP (s. stream)

Fingabe: s: eine Liste von TEC-REP
stream: outputstream
Ausgabe:  eine TEC-REP Datei
Funktion: Die Funktion gibt die tibersetzten TEC-REP Datensatze aus.

5.3 Funktionen fiir Implementierung von Gestalt- und Tech-
nologieelemente

tec-rep (s)

Eingabe:  Liste von Bauteildatensatzen
Ausgabe:  Liste von TEC-REP
Funktion: Hauptfunktion,die das Bauteilmodell in TEC-REP iibersetzet.

gestalt (s)

Eingabe:  Liste von Gestaltelementen des Bauteilmodells
Ausgabe: Liste von TEC-REP

Funktion: Die Funktion implementiert die Ubersetzung der Gestaltelemente.

combi (ges-aus, ges-in)

Eingabe: ges-aus: Liste von Auflengestaltelemente von TEC-REP
ges-in:  Liste von Innengestaltelemente von TEC-REP
Ausgabe: Liste von Gestaltelemente von TEC-REP
Funktion: Die Funktion kombiniert die {ibersetzten Auflen- und Innengestaltelemente.

g-aus (s, xl, x2,r, 1)
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Eingabe: s:  Liste von Auflengestaltelementen des Bauteilmodells
x1: Der Endpunkt des vorhergehenden Elements
x2: der Endpunkt des AuBengrobgestaltelements
r:  der Radius des vorhergehenden Elements
i:  die Flachenummer in TEC-REP
Ausgabe: Liste von AuBengestaltelementen von TEC-REP
Funktion: Die Funktion iibersetzt die Auflengestaltelemente des Bauteilmodells in TEC-REP.

zylinderaus (s, x1, x2, r, 1)

Eingabe: s:  Liste von AuBlengestaltelementen des Bauteilmodells
Der Endpunkt des vorhergehenden Elements

x2: der Endpunkt des AuBlengrobgestaltelements

. der Radius des vorhergehenden Elements

I die Flaichenummer in TEC-REP
Ausgabe: eine Liste, der den Auflenzylinder mit TEC'-REP beschreibt.
Funktion: Die Funktion implementiert den AuBenzylinder und die zugehdrigen

Feingestaltelemente.

kegelaus (s, x1, x2, 1, 1)

Eingabe: s:  Liste von Auflengestaltelementen des Bauteilmodells
1:  Der Endpunkt des vorhergehenden Elements
x2: der Endpunkt des Auengrobgestaltelements
1 der Radius des vorhergehenden Elements
is die Flachenummer in TEC-REP
Ausgabe: eine Liste. der den AuBenkegel mit TEC-REP beschreibt.
Funktion:  Die Funktion implementiert den Aulenkegel.

Die Funktionen fase, rax, rav, freie, freif, nut-rec, nut-run, und nut-tra imple-
mentieren in analogen Wesedie entsprechenden Feingestaltelemente: Fase, Radius konvex,
Radius konkav, Freistich Form E, Freistich Form F, Nut rechteckig, Nut rund und Nut
trapezformig. Die Parameter haben die gleiche Bedeutung wie oben, wie z.B.

fase (s.xl.x2.r1i)
- Eingabe: s:  Liste von AuBlengestaltelementen des Bauteilmodells
xl: Der Endpunkt des vorhergehenden Elements
x2: der Endpunkt des AuBlengrobgestaltelements
r:  der Radius des vorhergehenden Elements
ir  die Flichenummer in TEC-REP
Ausgabe: eine Liste, der die fase mit TEC-REP beschreibt.
Funktion: Die Funktion implementiert die auflenfase.
fase (s,x1.x2.,ri)



Eingabe: s:  Liste von Auflengestaltelementen des Bauteilinodells
x1: Der Endpunkt des vorhergehenden Elements
x2: der Endpunkt des AuBlengrobgestaltelements
r:  der Radius des vorhergehenden Elements
i die Flachenummer in TEC-REP
Ausgabe: eine Liste, der die fase mit TEC-REP beschreibt.

Funktion: Die Funktion implementiert die auflenfase.

Die Funktionen. die im Namen den Suffix -in haben, implementieren die Innengestaltele-
mente, sie haben die dhnlischen Strukturen wie die Funktionen fiir Aulengestaltelemente,
die Parameter haben die gleichen Bedeutungen, wie z.B.

g-in (s, x|, x2, r, 1)

Eingabe: s:  Liste von Innengestaltelementen des Bauteilmodells
x1: Der Endpunkt des vorhergehenden Elements
x2: der Endpunkt des Innengrobgestaltelements
r: der Radius des vorhergehenden Elements
i die Flachenummer in TEC-REP
Ausgabe:  Liste von Innengestaltelementen von TEC-REP
Funktion: Die Funktion iibersetzt die Innengestaltelemente des Bauteilmodells in TEC-REP.

zylinderin (s, x1, x2, 1, i)

Eingabe: s:  Liste von Innengestaltelementen des Bauteilmodells
x1:  Der Endpunkt des vorhergehenden Elements
x2: der Endpunkt des Innengrobgestaltelements
r: der Radius des vorhergehenden Elements
i die Flachenummer in TEC-REP
Ausgabe: eine Liste, der den Innenzylinder mit TEC-REP beschreibt.
Funktion: Die Funktion implementiert den Innenzylinder und die zugehorigen
Feingestaltelemente.

fase-in (s,x1,x2,r1)
Eingabe: s: Liste vou Innengestaltelementen des Bauteilmodells
x1:  Der Endpunkt des vorhergehenden Elements
x2:  der Endpunkt des Innengrobgestaltelements
r: der Radius des vorhergehenden Elements
s die Flachenummer in TEC-REP
Ausgabe: eine Liste. der die Innenfase mit TEC-REP beschreibt.
Funktion:  Die Funktion implementiert die Innenfase.

Folgende Funktionen implementieren die Technologieelemente:

tech (sl, s2, 1)



Eingabe:  sl: Liste von den Technologicelementen des Bauteilmodells
s2: Liste von den Gestaltelementen von TEC-REP
i:  die Flachenummer in TEC-REP

Ausgabe: Liste von TEC-REP

Funktion: Die Funktion implementiert die Technologieelemente.

Die Funktionen gewinde, isofto, lanto, duto, rtm und rts implementieren die entsprechen-
den Elemente: Gewinde, ISOF-Toleranz, Langetoleranz,Durchmessertoleranz, Rauhtiefe
des Mantelflache und Rauhtiefe des Stirnflache, wie z.B.

gewinde (sl. s2. 1)

Eingabe: sl: Liste von den Technologieelementen des Bauteilmodells
s2:  Liste von den Gestaltelementen von TEC-REP

1: die Flachenummer in TEC-REP
Ausgabe: Liste von TEC-REP
Funktion: Die Funktion "bersetzt das Gewinde des Bauteilmodells in TEC-REP.

o
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6 Erweiterungen

Im Moment sind nur fiinf Technologieelemente des Bauteilmodells implementiert (Abschnitt
3.1.3 ), mit der Implementierung anderer Technologieelemente kann man eine Erweiterung
einfach durchfithren, z.B. man kann fiir die Formtoleranz, Geradheit, eine Funktion mit dem
Namen “stto” schreiben, die die Bezugszylindermantelfliche zuerst sucht und durch das
TEC-REP Primitiv ST mit Attribut “sf” implementiert wird; sie hat eine dnliche Struktur
wie die Funktion *duto”.

Zusitzlich ist die Projektarbeit mit den Flachenelementen fiir rotationssymmetrische Werkstiicke
entwilckelt. Es ist moglich, sie mit nicht symmetrischen Elementen zu erweitern; man
braucht nur die Referenzpunkte zu andern.

O]
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7 Beispiel

& 56 h7

Kl02.dreh
R 150
~ O N~
Q o . N
N~
- § Y ; R
] b «

2F.2
42

94.2

124.7

136.5

Die Bauteildatensatze des abgebildeten Werkstiicks:

(0.00 1.00 1.00 1.00 0.00 179897 175.6:31 0.000 0.000 0.000 0.000 136.500 76.200)

(0.00 2.00 2.00 2.00 1.00 111.647 175.634 0.000 0.000 0.000 0.000 56.000 248.147 175.634 0.000 47.700 0.000 0.000)

(0.00 2.00 2.00
(V.00 2.00 2.00
(0.00 2.00 2.00
(V.00 1.00 3.00
(0.00 2.00 2.00
(.00 .00 400
(0.00 2.00 2.00
(0.00 1.00 1.00
((l_(l() 1.00 400
(0.00 2.00 2.00
(0.00 2.00 2.00
(0.00 1.00 3.00
(0.00 2.00 2.00
(0.00 1.00 3.00

(0.00 2.00 2.00

2.00 1.00
2.00 1.00
2.00 1.00
1.00 0.00
1.00 2.00
1.00 0.00
2.00 2.00
5.00 2.00
2,00 0.00

200 200

2.00 2.00

123047 175,634 0.000 0.000 0.000 0.000 34.000 248.147 175.634 0.000 47.700 0.000 0.000)

206.147 175.634 0.000 0.000 0.000 0.000 34.700 248.147 175.634 0.000 47.700 0.000 0.000)

220.947 175.634 0.000 0.000 0.000 0.000 76.200 248.147 175.634 0.000 47.700 0.000 0.000)

117.547 175.634 0.000 0.000 0.000 0.000 11.800 56.000)

17.547 175.634 0.000 0.000 0.000 0.000 56.000 h7)

GLTOT 175,651 0.000 0.000 0.000 0.000 32,700 3:1.000)

164,797 175,631 0.000 0.000 0.000 0.000 34.000 0.000 0.000)

180.047 175,631 0.000 0.000 0.000 0.000 52.200 15.000 150.000)

212507 1T 0410000 0.000 0.000 0.000 1-1.800 3.1.700 60.000)

200,007 1755107 0.000 0.000 0.000 0.000 3:1.700 0.000 0.000)

220.947 175.634 0.000 0.000 0.000 0.000 60.000 0.000 0.000)
1.00 0.00 229.547 175.634 0.000 0.000 0.000 0.000 17.200 76.200)
2.00 2.00 229.547 175.634 0.000 0.000 0.000 0.000 76.200 0.000 0.000)

1.00 0.00 243147 175,634 0.000 0.000 0.000 0.000 10.000 17.700)

2.00 1.00 238117 175,63 0.000 0.000 0.000 0.000 47.700 248.147 175.634 0.000 47.700 0.000 0.000)

(V.00 2.00 2.00 2.00 2.00 243,147 175.6:34 0.000 0.000 0.000 0.000 47.700 0.000 0.000)
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Die entsprechende TEC-REP Datensétze:

(GTM 0
(LMAX 136.5)
(DMAX 76.2)
(DMIN )
(DAVERAGE -
(HMAX -)
(FMIN -)
(ITMIN -)
(LRAND 0))

(WP
(NAME "K1027)
(MIN 2)
(MAX 21)
(ENTITIES (2315678910 10121013 111516 17 18 19 20 21 22))
(UNTT mm™)
(INFO ™10.09.19917))
(RSC 2
(REFERENCE_POINT 0.0)
(RADIUS 28.0)
(DIRECTION_OF NMATERIAL +))
(RSC') 3
(REFERENCE_POINTI 0.0)
(REFERENCE_POINT2 11.799993)
(RADIUS 28.0)
(DIRECTION_OF MATERIAL -))
(RSR 4

(REFERENCE_POINT 11.799993)
(RADIUSI 28.0)
(RADIUS2 17.0)
(DIRECTION_OF_MATERIAL -))

(RSCJ 5
REFERENCE_POINT! 11.799993)
REFERENCE_POIN'T2 12.299938)
RADIUS 17.0) ‘
DIRECTION_OF MATERIAL -))

T~ —  —
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(RSTS 6
(REFERENCE_POINT1 42.299988)
(REFERENCE_POINT2 94.499985)
(REFERENCE_POINTS3 68.39999)
(RADIUS1 17.0)

(RADIUS2 17.0)

(RADIUS3 30.0)
(DIRECTION_OF_ARCH V)

(

DIRECTION_OF _MATERIAL -))

(RSR 7
(REFERENCE_POINT 94.49999)
(RADIUS1 17.35)

(RADIUS2 17.0)
(DIRECTION_OF MATERIAL +))

(RSEC 8

(REFERENCE_POINTI 94.49999)
(REFERENCE_POINT2 109.299995)
(RADIUSIT 17.35)

(RADIUS2 30.0)

(DIRECTION_OF _MATERIAL -))

(RSR 9

(REFERENCE_POINT 109.299995)
(RADIUSI 38.1)
(RADIUS2 30.0)
(DIRECTION_OF MATERIAL +))

(RSCJ 10
(REFERENCE_POINT1 109.299995)
(REFERENCE_POINT2 126.5)
(RADIUS 38.1)

(DIRECTION_OF MATERIAL -))

(RSR 11
(REFERENCE_POINT 126.5)
(RADIUSI 23.85)
(RADIUS?2 35.1)
(DIRECTION_OF _MATERIAL -))
(RSCJ 12

(REFERENCE_POINT1 126.5)
(REFERENCE_POINT?2 136.5)
(RADIUS 23.85)
(DIRECTION_OF _MATERIAL -))



(RSC 13
(REFERENCE_POINT 136.5)
(RADIUS 23.85)
(DIRECTION_OF MATERIAL -))

(SSD 14
(SURFACE_NUMBERI 2)
(SURFACE_NUMBER2 13)
(NOMINAL SIZE 136.5)
(MIN SIZE 136.5)
(MAX_SIZE 136.5))

(SSD 15
(SURFACE_NUMBERI 4)
(SURFACE_NUMBER? 13)
(NOMINAL_SIZE 124.700005)
(MIN_SIZE 124.700005)
(MAX SIZE 121.700005))

(SSD 16
(SURFACE_NUMBERI 7)
(SURFACE_NUMBER? 13)
(NOMINAL SIZE 42.0)
(MIN_SIZE 42.0)
(MAX_SIZE 42.0))

(SSD 17
(SURFACENUMBERI1 9)
(SURFACENUMBER?2 13)
(NOMINAL_SIZE 27.199997)
(MIN_SIZFE 27.199997)
(MAX_SIZE 27.199997))

(ISOF 18
(SURFACE_NUMBER 3)
(TOLERANCE_EXTENT H)
(CLEARANCE_SPACE 7))

(SS 19
(SURFACENUMBER 5)
(NOMINALSIZE 17.0)
(MIN SIZE 17.0)

(MAX SIZE 17.0))
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(SS 20
(SURFACENUMBER 10)
(NOMINAL SIZE 38.1)
(MIN SIZE 38.1)

(MAX SIZE 38.1))

(SSD 21
(SURFACENUMBERI 11)
(SURFACE.NUMBER? 13)
(NOMINALSIZE 10.0)
(MIN SIZE 10.0)
(MAXSIZE 10.0))

(SS 22

(SURFACE_NUMBER 12)
(NOMINAL SIZE 23.85)
(MIN SIZE 23.85)

(MAX SIZE 23.85))

R




Deutsches
Forschungszentrum
fur Kanstliche
Intelligenz GmbH

DFKI Publikationen

Die folgenden DFKI Verdffentlichungen sowie die
aktuelle Liste von allen bisher erschienenen
Publikationen kdnnen von der oben angegebenen
Adresse bezogen werden.

Die Berichte werden, wenn nicht
gekennzeichnet, kostenlos abgegeben.

anders

DFKI

-Bibliothek-

PF 2080

D-6750 Kaiserslautern
FRG

DFKI Publications

The following DFKI publications or the list of all
publisched papers so far can be ordered from the
above address.

The reports are distributed free of charge except if
otherwise indicated.

DFKI Research Reports

RR-90-12
Harold Boley: Declarative Operations on Nets
43 pages

RR-90-13

Franz Baader: Augmenting Concepl Languages by
Transitive Closure of Roles: An Alternative 10
Terminological Cycles

40 pages

RR-90-14

Franz Schmalhofer, Otto Kiihn, Gabriele Schmidt :
Integrated Knowledge Acquisition from Text,
Previously Solved Cases, and Expert Memorics
20 pages

RR-90-15

Harald Trost: The Application of Two-level
Morphology to Non-concatcnative German
Morphology

13 pages

RR-90-16

Franz Baader, Werner Nutt: Adding Homomor-
phisms to Commutative/Monoidal Thcorics, or:
How Algebra Can Help in Equational Unification
25 pages

RR-90-17

Stephan Busemann:

Generalisierte Phasenstrukturgrammatiken und ihre
Verwendung zur maschincllen Sprachverarbeitung
114 Seiten

RR-91-01

Franz Baader, Hans-Jiirgen Biirckert, Bernhard
Nebel, Werner Nutt, Gert Smolka: On the
Expressivity of Feature Logics with Negation,
Functional Uncertainty, and Sort Equations

20 pages

RR-91-02

Francesco Donini, Bernhard Hollunder, Maurizio
Lenzerini, Alberto Marchetti Spaccamela, Daniele
Nardi, Werner Nutt: The Complexity of Existential
Quantification in Concept Languages

22 pages

RR-91-03

B.lollunder, Franz Baader : Qualifying Number
Restrictions in Concept Languages

34 pages

RR-91-04

Harald Trost: X2MORF: A Morphological
Component Based on Augmented Two-Level
Morphology

19 pages

RR-91-05

Wolfgang Wahlster, Elisabeth André, Winfried
Graf, Thomas Rist: Designing Illustrated Texts:
How Language Production is Influenced by
Graphics Generation.

17 pages

RR-91-06

Llisabeth André, Thomas Rist: Synthesizing
[lustrated Documents: A Plan-Based Approach
11 pages

RR-91-07

Giinter Neumann, Wolfgang Finkler: A Head-
Driven Approach to Incremental and Parallel
Generation of Syntactic Structures

13 pages

RR-91-08

Wolfgang Wahlster, Elisabeth André,

Som Bandyopadhyay, Winfried Graf, Thomas Rist:
WIP: The Coordinated Generation of Multimodal
Presentations from a Common Representation

23 pages



RR-91-09

Hans-Jiirgen Biirckert, Jiirgen Miiller,

Achim Schupeta: RATMAN and its Relation to
Other Multi-Agent Testbeds

31 pages

RR-91-10

Franz Baader, Philipp Hanschke: A Scheme for
Integrating Concrete Domains into Concept
Languages

31 pages

RR-91-11

Bernhard Nebel: Belief Revision and Delault
Reasoning: Syntax-Based Approaches

37 pages

RR-91-12
J.Mark Gawron, John Nerbonne, Stanley Peters:

The Absorption Principle and E-Typc Anaphora
33 pages

RR-91-13

Gert Smolka: Residuation and Guarded Rules for
Constraint Logic Programming

17 pages

RR-91-14

Peter Breuer, Jiirgen Miiller: A Two Level
Representation for Spatial Relations, Part |
27 pages

RR-91-15

Bernhard Nebel, Gert Smolka:

Attributive Description Formalisms ... and the Rest
of the World

20 pages

RR-91-16

Stephan Busemann: Using Pattern-Action Rules for
the Generation of GPSG Structures from Scparate
Semantic Representations

18 pages

RR-91-17

Andreas Dengel, Nelson M. Mattos:

The Use of Abstraction Concepts [or Representing
and Structuring Documents

17 pages

RR-91-18

John Nerbonne, Klaus Netter, Abdel Kader Diagne,
Ludwig Dickmann, Judith Klein:

A Diagnostic Tool for German Syntax

20 pages

RR-91-19

Munindar P. Singh: On the Commitments and
Precommitments of Limited Agents

15 pages

RR-91-20

Christoph Klauck, Ansgar Bernardi, Ralf Legleitner
FEAT-Rep: Representing Features in CAD/CAM
48 pages

RR-91-21

Klaus Netter: Clause Union and Verb Raising
Phenomena in German

38 pages

RR-91-22

Andreas Dengel: Self-Adapting Structuring and
Representation of Space

27 pages

RR-91-23

Michael Richter, Ansgar Bernardi, Christoph
Klauck, Ralf Legleitner: Akquisition und
Repriisentation von technischem Wissen fiir
Planungsaufgaben im Bereich der Fertigungstechnik
24 Sciten

RR-91-24

Jochen lleinsohn: A Hybrid Approach for
Modecling Uncertainty in Terminological Logics
22 pages

RR-91-25

Karin larbusch, Wolfgang Finkler, Anne Schauder:
Incremental Syntax Generation with Tree Adjoining
Grammars

16 pages

RR-91-26
M. Bauer, S. Biundo, D. Dengler, M. Hecking,
J. Koehler, G. Merziger:
Integrated Plan Generation and Recognition
- A Logic-Based Approach -
17 pages

RR-91-27

A. Bernardi, H. Boley, Ph. Hanschke,

K. Hinkelmann, Ch. Klauck, O. Kiihn,

R. Legleitner, M. Meyer, M. M. Richter,
IF. Schmalhofer, G. Schmidt, W. Sommer:
ARC-TEC: Acquisition, Representation and
Compilation of Technical Knowledge

18 pages

RR-91-28

Rolf Backofen, Ilarald Trost, Hans Uszkoreit:
Linking Typed Feature Formalisms and
Terminological Knowledge Representation
Languages in Natural Language Front-Ends
11 pages

RR-91-29

llans Uszkoreit: Strategies for Adding Control
Information to Declarative Grammars

17 pages



RR-91-30

Dan Flickinger, John Nerbonne:

Inheritance and Complementation: A Casc Study of
Easy Adjectives and Rclated Nouns

39 pages

RR-91-31

H.-U. Krieger, J. Nerbonne:
Feature-Based Inheritance Networks lor
Computational Lexicons

11 pages

RR-91-32

Rolf Backofen, Lutz Euler, Giinther Gorz:

Towards the Integration of Functions, Relations and
Types in an Al Programming Language

14 pages

RR-91-33

Franz Baader, Klaus Schulz:

Unification in the Union of Disjoint Equational
Theories: Combining Decision Procedures

33 pages

RR-91-34

Bernhard Nebel, Christer Bdckstréom:

On the Computational Complexity of Temporal
Projection and some related Problems

35 pages

RR-91-35

Winfried Graf, Wolfgang Maaf;: Constraint-basierte
Verarbeitung graphischen Wisscns

14 Seiten

RR-92-03

Harold Boley:

Extended Logic-plus-Functional Programming
28 pages

DFKI Technical Memos

TM-91-01

Jana Kohler: Approaches Lo the Reuse ol Plan
Schemata in Planning Formalisms

52 pages

TM-91-02

Knut Hinkelmann: Bidirectional Reasoning of Horn
Clause Programs: Transformation and Compilation
20 pages

TM-91-03

Otto Kiihn, Marc Linster, Gabriele Schmidt:
Clamping, COKAM, KADS, and OMOS:

The Construction and Operationalization

of a KADS Conceptual Model

20 pages

TM-91-04
Harold Boley (Ed.):

A sampler of Relational/Functional Definitions
12 pages

TM-91-05

Jay C. Weber, Andreas Dengel , Rainer Bleisinger:
Theorctical Consideration of Goal Recognition
Aspects for Understanding Information in Business
Letters

10 pages

TM-91-06
Johannes Stein: Aspects of Cooperating Agents
22 pages

TM-91-08

Munindar P. Singh: Social and Psychological
Commitments in Multiagent Systems

11 pages

T™™-91-09

Munindar P. Singh: On the Semantics of Protocols
Among Distributed Intelligent Agents

18 pages

T™M-91-10

Béla Buschauer, Peter Poller, Anne Schauder, Karin
Harbusch: Tree Adjoining Grammars mit
Unifikation

149 pages

TM-91-11

Peter Wazinski: Generating Spatial Descriptions for
Cross-modal Refcrences

21 pages

T™-91-12

Klaus Becker, Christoph Klauck, Johannes
Schwagereit: FEAT-PATR: Eine Erweiterung des
D-PATR zur Feature-Erkennung in CAD/CAM

33 Sciten

T™M-91-13

Knut linkelmann:

Forward Logic Evaluation: Developing a Compiler
from a Partially Evaluated Meta Interpreter

16 pages

T™-91-14

Rainer Bleisinger, Rainer Hoch, Andreas Dengel:
ODA-based modeling for document analysis

14 pages

TM-91-15

Stefan Bussmann: Prototypical Concept Formation
An Alternative Approach to Knowledge
Representation

28 pages

TM-92-01

Lijuan Zhang:

Entwurf und Implementierung eines Compilers zur
Transformation von Werkstiickreprisentationen

34 Sciten



DFKI Documents

D-91-01

Werner Stein , Michael Sintek: Relfun/X - An
Experimental Prolog Implementation of Relfun
48 pages

D-91-02

Jorg P. Miiller: Design and Implementation of a
Finite Domain Constraint Logic Programming
System based on PROLOG with Coroutining
127 pages

D-91-03

Harold Boley, Klaus Elsbernd, Hans-Gilinther Hein,
Thomas Krause: RFM Manual: Compiling
RELFUN into the Relational/Functional Machine
43 pages

D-91-04

DFKI Wissenschaltlich-Technischer Jahresbericht
1990

93 Seiten

D-91-06

Gerd Kamp: Entwurf, vergleichende Beschreibung
und Integration eincs Arbcitsplanerstellungssystems
fir Drehteile

130 Seiten

D-91-07
Ansgar Bernardi, Christoph Klauck, Ralf Legleitner
TEC-REP: Repriscntation von Geometrie- und

Technologieinformationen
70 Seiten

D-91-08

Thomas Krause: Globale Datenflulanalyse und
horizontale Compilation der relational-funktionalen
Sprache RELFUN

137 Seciten

D-91-09

David Powers, Lary Recker (Eds.):

Proceedings MLNLO 91 - Machine Leamning of
Natural Language and Ontology

211 pages

Note: This document is available only for a
nominal charge of 25 DM (or 15 US-S).

D-91-10

Donald R. Steiner, Jiirgen Miiller (Eds.):
MAAMAW 91: Pre-Proceedings of the 3rd
European Workshop on ,,Modcling Autonomous
Agents and Multi-Agent Worlds*

246 pages

Note: This document is available only for a
nominal charge of 25 DM (or 15 US-S).

D-91-11
Thilo C. Horstmann:Distributed Truth Maintenance
61 pages

D-91-12
Bernd Bachmann:
HIeraC . - a Knowledge Representation System

with Typed Hierarchies and Constraints
75 pages

D-91-13

International Workshop on Terminological Logics

Organizers: Bernhard Nebel, Christof Peltason,
Kai von Luck

131 pages

D-91-14

Erich Achilles, Bernhard Hollunder, Armin Laux,
Jorg-Peter Mohren: XRIS : Knowledge
Representation and Mference System

- Benutzerhandbuch -
28 Sciten

D-91-15

llarold Boley, Philipp Hanschke, Martin Harm,
Knut Hinkelmann, Thomas Labisch, Manfred
Meyer, Jérg Miiller, Thomas Oltzen, Michael
Sintek, Werner Stein, Frank Steinle:
HCAD2NC: A Declarative Lathe-Worplanning
Model Transforming CAD-like Geometries into
Abstract NC Programs

100 pages

D-91-16

Jorg Thoben, Franz Schmalhofer, Thomas Reinartz:
Wiederholungs-, Varianten- und Neuplanung bei der
Fertigung rotationssymmetrischer Drehteile

134 Sciten

D-91-17

Andreas Becker:

Analyse der Planungsverfahren der KI im Hinblick
aul ihre Eignung [ir die Abeitsplanung

86 Sciten

D-91-18
Thomas Reinartz: Definition von Problemklassen

im Maschincnbau als eine Begriffsbildungsaufgabe
107 Sciten

D-91-19

Peter Wazinski: Objektlokalisation in graphischen
Darstellungen

110 Sciten






ENntwurt und implementierung eines Compilers zur Transformation von TM-92-01

Werkstlickreprasentationen )
P € Technical Memo

Lijuan Zhang



